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DC-Servomotoren 
Nennleistungen 

Nenndrehmomente 

16 ... 1475  W 

0,005 ... 13  Nm  
  

Baureihen RX / RS 
Nennspannungen 

Nennströme 

Magnetmaterial 

 

Schutzgrad 

20 ... 130  V 

1,6 ... 28  A 

Barium-Ferrit (RX) 

Samarium-Kobalt (RS) 

IP 40 (RX1,RX3,RS1...RS4) 

IP 54 (RX5,RX6,RS5,RS6) 

 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Stabanker - Kleinmotoren der Baureihen RX / RS sind wegen des langgezogenen Ankers und der 

Permanent-Magnet-Erregung hervorragend für Vorschub- und Stellantriebe geeignet. Zusammen mit den 

zugehörigen Drehzahlregelgeräten bilden sie hochdynamische Antriebssysteme mit einem sehr großen 

Drehzahlregelbereich. Diese Antriebssysteme kommen z.B. bei kleinen Werkzeugmaschinen, Robotern, 

Handhabungsautomaten, Transport- und Positioniereinrichtungen zum Einsatz. 
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EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE 
 

- geringes Massenträgheitsmoment 
 
- günstiges Leistungsgewicht und eine kompakte Bauform 
 
- kleine mechanische und elektrische Zeitkonstanten 
 
- gleichförmiger Rundlauf auch bei niedrigen Drehzahlen 
 
- gute Drehzahlstabilität bei größeren Laständerungen 
 
- hohe zulässige Impulsmomente zum Beschleunigen und Bremsen 
 
- Flanschbefestigungen und Maße nach IEC-Norm 
 
- gekapselte Ausführung, Schutzart IP40/IP54, IP55 auf Option 
 
- Isolierstoffklasse F 
 
- die Servomotoren entsprechen den VDE-Vorschriften und DIN-Normen 
 
- Anbau verschiedener Getriebearten 
 
- Anbau einer Stillstandshaltebremse ist möglich (nicht bei RS1) 
 
- direkter oder indirekter Anbau von Rotationsimpulsgebern. 

 

 

 

 

 

MOTORANSCHLUSS 
 

Die Motoren werden serienmäßig mit einer 1 m langen Anschlußleitung für Motor und Tacho 
geliefert. 

   

 

 

 

 

ANSCHLUSS VON STILLSTANDSHALTEBREMSEN 
 

Die Stillstandshaltebremsen werden serienmäßig mit einer 1 m langen Anschlußleitung geliefert. 
Die Versorgungsspannung beträgt einheitlich 24 V DC. 
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TACHOGENERATOREN 
 
Durch die direkte Montage der Hohlwellen-Präzisionstachogeneratoren auf die Motorwelle wird 
eine sehr hohe Steifigkeit erreicht. Diese führt zu einer exakten Geschwindigkeitswiedergabe 
sowohl bei hohen Drehzahlen als auch bei Schleichdrehzahlen. 
 

 

Motor Tacho EMK 
Widerstand 

(25°C) 
Massenträg-
heitsmoment 

Masse 

  V/1000 min
-1

 Ω kgcm
2
 kg 

RX1 – RX3 TB 206 6 47,0 0,05 0,2 

RX5 – RX6 TB 306 6 14,6 0,25 0,3 
 

 

Motor Tacho EMK 
Widerstand 

(25°C) 
Massenträg-
heitsmoment 

Masse 

  V/1000 min
-1

 Ω kgcm
2
 kg 

RS1 TB 103 3 60,0 0,01 0,1 

RS2 – RS4 TB 206 6 47,0 0,05 0,2 

RS5 – RS6 TB 306 6 14,6 0,25 0,3 
 

 

 

 
STILLSTANDSHALTEBREMSEN 

 
Die  Scheibenbremse  wirkt als Sicherheitsbremse  nach dem Ruhestromprinzip.  Sie dient nicht 
zum Positionieren. 
 

Motor Drehmoment Spannung Strom 
Massenträg-
heitsmoment 

Masse 

 Nm 
V DC A kgcm

2
 kg 

 bei 20 °C bei 100°C  

RX1 1,0 0,9 24 0,46 0,10 0,40 

RX3 1,5 1,3 24 0,46 0,10 0,40 

RX5 6,0 5,5 24 0,54 0,53 0,45 

RX6 12,0 11,5 24 0,55 1,57 0,90 

 
 

Motor Drehmoment Spannung Strom 
Massenträg-
heitsmoment 

Masse 

 Nm 
V DC A kgcm

2
 kg 

 bei 20 °C bei 100°C  

RS2 0,6 0,35 24 0,34 0,02 0,2 

RS3 + RS4 1,5 1,0 24 0,38 0,06 0,24 

RS5 6,0 5,5 24 0,54 0,53 0,45 

RS6 12,0 11,5 24 0,55 1,57 0,90 
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DC-Servoregler vom Typ TV3.2 / TV6.2 für die Motoren der Baureihe RX/RS 
 

 
 
 

Typ max. Ausgangsspannung in V Dauerstrom in A Spitzenstrom in A 

TV3.2-115-5 160 5,0 10,0 

TV3.2-115-10 160 10,0 20,0 

 
 

Typ max. Ausgangsspannung in V Dauerstrom in A Spitzenstrom in A 

TV6.2-120-12 120 12,0 24,0 
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