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P-A4P017DE
OSP-E

ORIGA SYSTEM PLUS

Das Konzept

¢ ein Konzept fiuir zwei Technologien

e drei Antriebs-Varianten

Basierend auf dem Konzept des kolbenstangenlosen Pneumatikzylinders, bewahrt auf allen
Weltmarkten, bietet Parker nunmehr die Komplettlosung fur lineare Antriebssysteme.
Entwickelt fUr absolute Zuverlassigkeit, hohe Laufleistungen, einfache Handhabung und
optimierte Konstruktion, k&dnnen mit dem ORIGA SYSTEM PLUS selbst schwierigste

Einbausituationen bewaltigt werden.

ORIGA SYSTEM PLUS

ist ein komplett modulares Konzept, das die Mdglichkeit bietet,
pneumatische und elektrische Antriebe mit FUhrungen und
Steuerungsmodulen fur jegliche Art von Anwendungen zu
kombinieren.

e

MODULARES SYSTEM

¢ Elektrischer Zahnriemenantrieb
fir Anwendungen mit hdheren Geschwindigkeiten, genauen
Bewegungsablaufen mit Positionierungen fir lange Verfahrhibe.

¢ Elektrischer Spindelantrieb
far héhere Antriebsleistung, prézise Bewegungsablaufe und
Positionierung.

¢ Pneumatischer Antrieb

fUr vielseitige Einsatzmoglichkeiten bei einfachster Handhabung,
kombiniert mit einfachster Steuerungsmaglichkeit und breitem
Leistungsspektrum. Ideal fur sich wiederholende, schnelle
Bewegungsabléufe und einfache Bewegungsaufgaben.

Die Antriebe, Kernstlick des Systems, bestehend aus einem
Strangpress-Aluminiumprofil mit doppelten Schwalben-
schwanznuten auf drei Seiten sind die Hauptbausteine des
Systems, an die alle modularen Optionen direkt angebracht
werden kdnnen.

¢ 18 zusatzliche FUhrungsvarianten gewahrleisten die notwen-
dige Prazision, Laufleistung und Belastung.

e Kompakte Ldsungen, einfach zu installieren und einfach nach-
rustbar.

¢ Ventile und Steuerungselemente kdnnen direkt an den pneu-
matischen Antrieb montiert werden.

¢ \erschiedenste Befestigungs-Optionen ermoglichen eine hohe
Einbau-Flexibilitat.

Weitere Informationen siehe Katalog fiir Pneumatische Linear-Antriebe P-A4P011DE.

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE

OSP-E Das Konzept

ORIGA SYSTEM PLUS
- Ein Konzept
— Drei Antriebs-Varianten

* Informationen flir Pneumatische Linear-Antriebe siehe Katalog P-A4P011DE

Grundzylinder - Standardausfiihrung
® Baureihe OSP-P*
¢ Baureihe OSP-E Zahnriemenantrieb
- mit interner GleitfUhrung
- mit integrierter Fihrung
- vertikal mit integrierter Kegelumlauffihrung
Kugelgewindespindelantrieb

o —

S

-

- mit interner GleitfUhrung, Trapezgewindespindel _*

- mit interner Gleitfihrung

Luftanschluss stirnseitig oder einseitig
® Baureihe OSP-P*

Reinraumzylinder zertifiziert nach
DIN EN ISO 146644-1

e Baureihe OSP-P*

e Baureihe OSP-E..SB

Produkte in ATEX-Ausfiihrung =

* Baureihe OSP-P* (@}
kolbenstangenloser Zylinder

Produkte in ATEX-Ausfiihrung
* Baureihe OSP-P* i@i‘
kolbenstangenloser Zylinder
mit GleitfUhrung SLIDELINE

Zylinder fiir synchrone
gegenldufige Bewegungen
* Baureihe OSP-P*

Integrierte 3/2-Wege - Magnetventile
® Baureihe OSP-P*

Beweglicher Mithehmer
® Baureihe OSP-P*

e Baureihe OSP-E Zahnriemen
* Baureihe OSP-E Spindel

Deckelbefestigung

® Baureihe OSP-P*

* Baureihe OSP-E Zahnriemen
e Baureihe OSP-E Spindel

Mittelstiitzen

* Baureihe OSP-P*

* Baureihe OSP-E Zahnriemen
® Baureihe OSP-E Spindel

Umlenkung

e Baureihe OSP-P*

e Baureihe OSP-E Zahnriemen
e Baureihe OSP-E Spindel

2 2

=

3 =

I —

Mehr - Achssysteme
® \erbindungselemente
® Zwischenantriebswellen

Duplex-Verbindung
e Baureihe OSP-P*

Multiplex-Verbindung
e Baureihe OSP-P*

Fiihrungen - SLIDELINE
® Baureihe OSP-P*
® Baureihe OSP-E Spindel

Fiihrungen - POWERSLIDE
* Baureihe OSP-P*

® Baureihe OSP-E Zahnriemen

* Baureihe OSP-E Spindel

Fiihrungen - PROLINE

* Baureihe OSP-P*

e Baureihe OSP-E Zahnriemen
* Baureihe OSP-E Spindel

Fiihrungen - STARLINE
* Baureihe OSP-P*

Fithrungen - KF
® Baureihe OSP-P*

Schwerlast - Fiihrungen HD
* Baureihe OSP-P*
* Baureihe OSP-E Spindel

Bremsen
® Aktivbremsen*
® Passivbremsen*

Planetengetriebe PV
* Baureihe OSP-E Zahnriemen*
e Baureihe OSP-E Spindel

Magnetschalter

* Baureihe OSP-P*

¢ Baureihe OSP-E Zahnriemen
* Baureihe OSP-E Spindel

SFl-plus Wegmesssystem
® Baureihe OSP-P*
* Baureihe OSP-E Spindel

a
"

1
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P-A4P017DE

OSP-E Elektrischer Linearantrieb OSP-E, modulare Baukasten-Ubersicht

Antriebe OSP-E20  OSP-E25  OSP-E32  OSP-E50  OSP-E20  OSP-E25  OSP-E25  OSP-E32  OSP-E50 OSP-E25  OSP-E32
-BHD " -BHD "2  -BHD"2 -BHD"2  .BV3 -BV3 -B4 -B4 -B4 -SB % -SB 9

effektive Aktionskraft Fo[N] 450-550 | 550-1070 |1030-1870 |1940-3120 | 450-650 | 1050 - 1490 |50 100 - 150 300 - 425 250 600

Max. Geschwindigkeit v [m/s] 30 10,0/ 5 10,0/ 5 10,0/ 5 30 50 2,0 30 5,0 0,25 05

integrierte Magnete | O O | - - O O O O O

wahlfreie Hubléngen [mm] ** 1-5760 1 - 7000 1 - 7000 1-7000 1-1000 1-1500 1-3000 1 - 5000 1-5000 1-1100 1-2000

Temperaturbereich [°C] -30-+80 [-30-+80 [-30-+80 |-30-+80 |-30-+80 |-30-+80 [-30-+80 |[-30-+80 |[-30-+80 20-+80 | -20-+80

Tandem-Ausfiihrung 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Bi-direktionale Ausfihrung 0 0 0 0 - - 0 0 0

Rostbestandige Ausfihrung X X X X X X 0 0 0 X X

Integriertes Planetengetriebe LPB*™* | - 0] 0 0 - - - - - - -

Eigenfiihrung

FIN] 1600 3000/986 | 10000/ 1348| 15000/ 3704| 1600 3000 160 300 850 500 1200

M, [Nm] 21 50/ 11 120/19 180/87 20 50 2 8 16 2 8

M, [Nm] 150 500/ 64 1000/115 | 1800/365 | 100 200 12 25 80 12 25

M, [Nm] 150 500/ 64 1400/ 115 | 2500/365 | 100 200 8 16 32 8 16

Slideline

FIN] - - - - - - - - - 675 925

M, [Nm] - - - - - - - - - 14 29

M, [Nm] - - - - - - - - - 34 60

M, [Nm] - - - - - - - - - 34 60

Proline

FIN] - - - - - - 986 1348 3582 986 1348

M, [Nm] - - - - - - 19 33 128 19 33

My Nm] - - - - - - 44 84 287 44 84

M, [Nm] - - - - - - 44 84 287 44 84

Powerslide

FIN] - - - - - - 910-1190 | 1400 - 2300 | 3000 - 4000 | 910-1190 1400-2300

M, [Nm] - - - - - - 14-20 20-50 90 - 140 14-20 20-50

M, [Nm] - - - - - - 63-175 70- 175 250 - 350 63-175 70-175

M, [Nm] - - - - - - 63-175 70- 175 250 - 350 63-175 70-175

HD-Fiihrung (Schwerlastfiihrung)

FIN] - - - - - - - - - 6000 6000

M, [Nm] - - - - - - - - - 260 285

M, [Nm] - - - - - - - - - 320 475

M, [Nm] - - - - - - - - - 320 475

Zubehdr

Mehrachs-Systeme

Verbindungselemente 0 o] 0 0 0] 0 0 0 0 0 0

Verbindungswellen 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Sonderbauformen

Reinraumzylinder | X | X | X | X | X | X | X | X | X | 0 | 0

Befestigungen

Bewegliche Mitnehmer X X X X X X 0 0 0 0 0

Deckelbefestigungen / Mittelstlitzen | O o] 0 0 X X o] 0 0 0 0

Umlenkungen X X X X X X 0 0 0 0 0

Befestigungschiene / T-Nutschiene | O 0 0 0 X X 0] 0 0 0 0

Magnetfeldsensoren

Reedschalter RS (SchlieBer, Offner) | O 0 0 0 0 0] 0 0] 0 0
Elektronische Schalter ES (PNP, NPN)| O
Wegmesssysteme
SFI-plus inkremental X X X X X X X X X
Motorpakete (Schritt / Servo) 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Getriebe
Planetengeriebe und Winkelgetriebe | O o o o o o o o o |o |0
) Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung
2) Zahnriemenantrieb mit integrierter Rollenfiihrung
o = Staﬁdardausfﬂhrung 3 Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung
O = Option e . 4 Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
z< = derzeit noch nicht Im Programm 5 Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
= andere Temperaturbereiche auf Anfrage 6 . . L Gleitfi
~ ohne Sicherheitsabstand vor der Endlage Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
andere Hiibe auf Anfrage 7 Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung und Kolbenstange
= Ubersetzung i =3, 5, 10 8 Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung und Kolbenstange
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P-A4P017DE
OSP-E Elektrischer Linearantrieb OSP-E, modulare Baukasten-Ubersicht

Antriebe OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50

-SB 9 -STO -ST® -STO -SBR7 -SBR7 -SBR 7 -STR® -STR® -STR®
effektive Aktionskraft Fo[N] 1500 600 1300 2500 260 900 1200 800 1600 3300
Max. Geschwindigkeit v [m/s] 125 01 01 0,15 0,25 05 1,25 0,075 0,1 0,125
integrierte Magnete O O O O O O O 0 O O
wahlfreie Hubl&ngen [mm] ** 1-3200 1-1100 1-2000 1-2500 1-500 1-500 1-500 1-500 1-500 1-500
Temperaturbereich [°C] -20-+80 -20-+70 -20-+70 -20-+70 -20-+80 -20-+80 -20-+80 -20-+70 -20-+70 -20-+70
Tandem-Ausfihrung 0 0] 0] 0 - - - - - -
Bi-direktionale Ausflihrung
Rostbestandige Ausfiihrung X X X X X X X X X X
Integriertes Planetengetriebe LPB™* | - - - - - - - - - -
Eigenfiihrung
FIN] 3000 500 1000 1500 - - - - - -
M, [Nm] 16 2 6 13 - - - - - -
M, [Nm] 80 24 65 165 - - - - - -
M, [Nm] 32 7 12 26 - - - - - -
Slideline
FIN] 2000 675 925 2000 - - - - - -
M, [Nm] 77 14 29 7 - - - - - -
M, [Nm] 180 34 60 180 - - - - - -
M, [Nm] 180 34 60 180 - - - - - -
Proline
FIN] 3582 986 1348 3582 - - - - - -
M, [Nm] 128 19 33 128 - - - - - -
M, [Nm] 287 44 84 287 - - - - - -
M, [Nm] 287 44 84 287 - - - - - -
Powerslide
FIN] 3000-4000 | 900-1190 1400-2300 3000-4000 | - - - - - -
M, [Nm] 90-140 14-20 20-50 90-140 - - - - - -
M, [Nm] 250-350 63-175 70-175 250-350 - - - - - -
M, [Nm] 250-350 63-175 70-175 250-350 - - - - - -
HD-Fiihrung (Schwerlastfiihrung)
FIN] 18000 6000 6000 18000 - - - - = =
M, [Nm] 1100 260 285 1100 - - - - - -
M, [Nm] 1400 320 475 1400 - - - - - -
M, [Nm] 1400 320 475 1400 - - - - - -
Zubehor
Mehrachs-Systeme
Verbindungselemente 0] 0 0] 0 0 0] 0] 0
Verbindungswellen
Sonderbauformen
Reinraumzylinder 0 X X X X X X X X X
Befestigungen
Bewegliche Mitnehmer 0 0 0 0 - - - - - -
Deckelbefestigungen / Mittelstlitzen | O 0 o] 0 0 0 0] 0 0 0
Umlenkungen 0 0 0 0 - - - - - -
Befestigungschiene / T-Nutschiene | O 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Magnetfeldsensoren
Reedschalter RS (SchlieBer, Offner) | O 0 0] 0
Elektronische Schalter ES (PNP, NPN)| O
Wegmesssysteme
SFl-plus inkremental 0 0 0 0 - - - - - -
Motorpakete (Schritt / Servo) 0 0 0] 0 0 0 0] 0 0 0
Getriebe
Planetengetriebe und Winkelgetriebe | O 0 0 0 - - - - - -
) Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung
2) Zahnriemenantrieb mit integrierter Rollenfiihrung

O = Standardausfiihrung 3 Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Flihrung

S i dos:z‘zg noch nicht im Programm®® ;‘; Zahnriemgnamrk‘eb mit interner.GIeitfuhrung »

* = andere Temperaturbereiche auf Anfrage Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

= ohne Sicherheitsabstand vor der Endlage 6 Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitftihrung
ga_ndere Huibe auf Anfrage 7 Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung und Kolbenstange
= Ubersetzungi =3, 5, 10 8 Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfilhrung und Kolbenstange

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

Ein komplettes System
¢ sieben Baureihen fiir alle Einsatzmaéglichkeiten

Baureihe OSP-E..BHD
Zahnriemenantrieb mit integrierter Fihrung
— KugelumlauffGhrung

— Rollenfihrung

Baureihe OSP-E..B
Zahnriemenantrieb mit interner Gleitflihrung j
s

Baureihe OSP-E..SB
Kugelgewindespindelantrieb

mit interner GleitfGhrung ?

Baureihe OSP-E..SBR
Kugelgewindespindelantrieb mit
interner Gleitflihrung und Kolbenstange

Die Baureihen

Baureihe OSP-E..BV
Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlauffihrung

1

Baureihe OSP-E..ST
Trapezgewindespindelantrieb
mit interner Gleitflihrung

Baureihe OSP-E..STR
Trapezgewindespindelantrieb mit
interner Gleitflihrung und Kolbenstange

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Standard-Ausfiihrungen, Optionen und Zubehor
Benennung Zahnriemenantrieb — Grundausfiihrungen
Zahnriemenantrieb mit Vertikaler Zahnriemenantrieb Zahnriemenantrieb
integrierter FUhrung o 'g
. "
Standardausfiihrung
==
— Bewegungsrichtung — Lage der Antriebswelle —Lage der Antriebswelle
— Lage der Antriebswelle
Optionen —Tandem — Tandem — Tandem
— Bi-direktional — Bi-direktional
— integriertes Planetengetriebe —Niro
Befestigungselemente
Beweglicher Mitnehmer - - O
Deckelbefestigung O - O
Mittelstitzen O - O
Umlenkung - - O
Zubehor
Magnetfeldsensoren O O (0]
Motorbefestigung (@] (0] @)
Flihrungen - - )
Mehr-Achssysteme O O (@]

Benennung Spindelantrieb - Grundausfiihrungen
Kugelgewindespindelantrieb mit Trapezgewindespindelantrieb mit  Spindelantrieb mit interner
interner Gleitfihrung interner Gleitflhrung Gleitfihrung und Kolbenstange

— Kugelgewindespindel
’3 — Trapezgewindespindel
I —

Standardausfiihrung

— Steigungen der
Kugelgewindespindel
Optionen — Reinraumausfiihrung — Wegmesssystem SFI-plus

— Wegmesssystem SFI-plus

Befestigungselemente

Beweglicher Mitnehmer

Deckelbefestigung

Mittelstltzen

o|0O

Umlenkung

O|0|0 |0

Zubehor

Magnetfeldsensoren

Motorbefestigung

Flanschbefestigung

Schwenkzapfenbefestigung

Kolbenstangengelenke

O|O|0|0O|O

Flihrungen

Mehr-Achssysteme

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4P017DE
OSP-E Inder Praxis

Anwendungen fiir elektrische Linearantriebe OSP-E

Automatische Handlingsysteme Materialhandlingsysteme Stanzmaschinen
— Aufnahme und Positionierung — Vertikale oder horizontale — Prézise Zufuhr und Positionierung
mit hoher Geschwindigkeit Materialzufuhr

Mechanische Handlingsysteme Profilschneidemaschine Schneidemaschine

— Paralleler Betrieb g — Herstellung von Profilformen mit — Schnelle Transferanwendungen flr
mehrerer Antriebe Wasser- oder Laserstrahlen den Zuschnitt von Papier und Textilien
in einem vertikalen ﬁ*

Handlingsystem

Spriihbeschichtung Vollautomatische Fiilllmaschinen
— Synchronisierte bidirek- — Prézise 3-Achs Positionierung
tionelle Bewegungen mit
hoher Geschwindigkeit

Turautomatik und Hubbegrenzer
— Einfacher bidirektioneller
Betrieb

Ergonomische Arbeitsplatze
— Anpassung der Arbeitshdhen

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
8



P-A4P017DE
OSP-E In der Praxis

Anwendungen fiir elektrische Linearantriebe OSP-E

Roboteranlagen Frasmaschinen
— Verfahren der Roboter — Préazise, langsame

an den Arbeitsstationen 3 Zufuhr in zwei Achsen

Spriihanlagen Sy Fordersysteme

- Prézise gegenlaufige Bewegungen < - Einfache, kreuzweise
angeordnete Antriebe

Messsysteme

— Optische Krimmungsmessung
mit synchronisiertem
bidirektionellem Antrieb

Beliiftungssysteme
— Regelung von Luftbefeuchtern

Mobile Hubsysteme
— Hubvorrichtungen mit
industriellem Sicher-

heitsstandard

Medizinische Geréte
— Einstellung von
Pflegebetten

Fordersysteme
— Zentrierung von
Paketen auf

Forderbandern

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
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P-A4P017DE
OSP-E

OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Flihrung
- Kugelumlauffuhrung
- Rollenflihrung

.-"""'"'".l
™
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P-A4P017DE

OSP-E

Zahnriemenantrieb mit integrierter Fuhrung fur

Schwerlast-Anwendungen

Die neue Produktgeneration fUr lineare Antriebe mit hoher Leistungsfahigkeit. Die Baureihe
OSP-E..BHD kombiniert eine robuste Bauweise mit Prazision und hoher Leistungsfahigkeit.

Durch asthetisches Design und flexible Befestigungsarten 143t er sich einfach und passgenau in

jede Konstruktion formschdn integrieren.

Zahnriemenantrieb — wahlweise mit integrierter Kugelumlauffiihrung oder Rollenfiihrung

Vorteile:

Charakteristiken:

Genaue Weg- und Positionskontrolle
GroBe Hublangen

Hohe Geschwindigkeiten

Hohe Belastungen

Einfache Montage

Geringe Wartung

Ideal fur Mehrachs-Anwendungen Ausfiihrung mit intergrierter
Kugelumlauffiihrung

Integrierte Kugel- oder Rollenumlauffiihrung

Umfangreiches Programm mit
Mehrachsen-Verbindungselementen

Umfangreiches Programm mit Befestigungen
und Zubehor

Komplette Motor- und Steuerungspakete
Integriertes Planetengetriebe als Option
Sonderausfiihrungen auf Anfrage
gehirtete Fiihrungsschiene

aus Stahl mit hoher Filthrungs-
genauigkeit

Integriertes Planetengetriebe

Gewindebohrung
zur Befestigung

Fiihrungsschiene mit
Préazisionslaufbahn und
kalibrierten Lagerschienen

Ausfiihrung mit integrierter
Rollenfiihrung

Antriebswelle Klemmnabe Stahlverstarkter

Die SystemlIdee

- fiir spielfreie Kupplung Zahnriemen
von Motoren und externen
Getrieben
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4P017DE
OSP-E

AUSFUHRUNGEN der Antriebswelle
Welle mit Klemmmnabe Welle mit Zapfen

Die SystemIdee

OPTIONEN der Antriebswelle

Welle Klemmnabe mit Zapfen

Fiihrungswagen aus Stahl mit
integriertem Abstreifersystem und
Schmiernippel
Abdeckband aus rostbestandigem Stahl

Gewindebohrungen
- kompatibel mit der Proline-Serie

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit Schwalbenschwanznuten

Permanentmagnet zur beriih-
rungslosen Positionserfassung

Nadelgelagerte Laufrollen fiir exzellente Laufkultur

bei Geschwindigkeiten bis zu 10 m/s..

Bi-direktionale Ausfiihrung
fOr exakte gegenlaufige Bewegungen

Mehrachs-System
Eine umfassende Palette an
Adapterplatten und Antriebswellen

vereinfachen Planung und Montage.

OPTION
- Integriertes Planetengetriebe

* AuBerst kompakte und robuste
Losung, die vollstandig in das
Antriebsgehduse integriert ist

e speziell auf unsere BHD-Serie
abgestimmt

e In drei StandardUbersetzungen
erhdltlich (i=3, 5, 10)

e Sehr geringes Verdrehspiel

e Umfangreiches Programm mit
Motorflanschen

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb
zu einem universellen Systemtrager.
Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

Ausfiihrung mit integrierter
Kugelumlauffiihrung

[ O O ]
@ 0

> s 3

Ausfiihrung mit integrierter
Rollenfiihrung

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung

Standard Versionen
OSP-E..BHD

Standard-Mitnehmer mit integrierter
FUhrung und Magnetpaket zur bertih-
rungslosen Positionserfassung. Schwal-

benschwanznuten zur Befestigung des
Zubehdrs und des Antriebes selbst.

a

= b
-

Antriebswelle mit Klemmnabe

-

Antriebswelle mit Zapfen

-

T

Antriebsrichtung
Wichtig bei parallelen Anwendungen, z. B.
mit Zwischenantriebswelle

===
Standard
===
===
Standard -
~— bi-direktionale
[FEF | sty

Optionen

Tandem
fUr hdhere Momentaufnahme

Bi-direktional
flr perfekt synchronisierte bi-direktionale
Bewegungen

&

Antriebswelle Klemmnabe mit Zapfen
far Verbindung mit Verbindungswelle

Hohlwelle mit Passfedernut
fUr Motorankoppelung und externe
Getriebe auf engstem Raum

Integriertes Planetengetriebe
fir kompakten Einbau mit geringem
Verdrehspiel

S

Ausfihrungen und Zubehor

Zubehor

Motorbefestigungen

s

Deckelbefestigungen
zur Befestigung des Antriebs an den
Strinseiten

R

Profilbefestigungen

zur Abstltzung langer Linearantriebe
bzw. zur Befestigung des Linearantriebs
an den Schwalbenschwanznuten.

Magnetfeldsensoren
zur berthrungslosen Erfassung von End-
u. Zwischenpositionen des Mithehmers

f'% >

=

Mehrachs-Systeme
fir den modularen Aufbau aus
linearen Antrieben zu Mehrachssystemen

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung
BaugroBe 20 bis 50

Standardausfiihrung Optionen
e Zahnriemenantrieb mitintegrierter Kugelumlauffiihrung * Tandem-Ausfuhrung fur hdhere Momentenaufnahme
* Antriebswelle Klemmnabe oder Zapfen ¢ Bi-direktionale Ausflihrung fir synchrone gegenlaufige Bewegungen
* Motorenanbau gegentiber Mitnehmer * Integriertes Planetengetriebe
e Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehérs und * Antriebswellen
des Antriebes selbst. —Klemmnabe mit Zapfen fur Parallelantriebe mit

Zwischenantriebswelle
—Hohlwelle mit Passfedernut
e Sonderantriebswellen auf Anfrage

KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..BHD
Bennenung Zahnriemenantrieb mit Kugelumlauffihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich g::x Zg +38%
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbauanlage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
Zahnriemenrad Aluminium
o FUhrung Kugelumlauffihrung
g FUhrungsschiene gehartete Stahlschiene mit hoher Fihrungsgenauigkeit, GKI. N
§ FUhrungswagen Stahl, mit Abstreifersystem, Schmiernippel, Vorspannklasse 0,02 x C, GKI. H
Abdeckband geharteter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart 1P 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 106 kgm?]
bei Hub  pro zus. bewegliche | bei Hub  pro zus. pro kg
Om Meter Hub  Masse ** Om Meter Hub  Masse
OSP-E20BHD 2,8 4,0 0,8 280 4 413 _ f.‘
OSP-E25BHD 4,3 4,5 15 1229 227 821 —
OSP-E32BHD 8,8 7,8 2,6 3945 496 1459 _..’
OSP-ESOBHD 26,0 17,0 7.8 25678 1738 3103
OSP-E20BHD* 4,3 4,0 1,5 540 4 413
OSP-E25BHD* 6,7 4,5 2,8 2353 227 821
OSP-E32BHD* 13,5 7,8 52 7733 496 1459
OSP-ES0BHD* 40,0 17,0 15,0 49180 1738 3103
*Ausflihrung: Tandem und Bi-direktional (Option) **im Hub Om enthalten
Installations-Anweisungen Inbetriebnahme
In den Enddeckeln befinden sich Gewindebohrungen zur Befesti-  Die zul&ssigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
gung des Linearantriebes. Bitte priifen Sie anhand der max. beschriebenen Produkte durfen nicht Uberschritten werden.

zuldssigen Stlitzweite auf Seite 17, ob eine Mittelstlitze notwendig  Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
ist. Beim Einsatz einer Mittelstlitze muss mindestens ein Enddeckel die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
gegen axiales Verschieben gesichert werden. sicher stellen.

Wartung

Abhéangig von den Einsatzbedingungen wird nach einer
Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. nach einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung des Linearantriebes empfohlen. Bitte
beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebsanleitung.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
15
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Auslegung des Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme 1,, I, und
l, von m, zur Mittelachse des
Linearantriebs.

2. Berechnung der Belastung F, bzw. F,
durch m, auf den Mitnehmer.
F=mg-g

3. Berechnung der statischen und dyna-
mischen Kraft F, die vom Zahnriemen

Ubertragen werden muss.

I:A(horizontal) = FatFo
= mg'a+ M0'2H/UZR

=Fy+F,+F
=My g+ My -a+My- 2/ Upg

FA(vemkal)

4. Berechnung aller statischen und dy-
namischen Momente M,, M, und M,
die in der Anwendung auftreten.
M=F-I|

5. Treffen einer Auswahl Uber die Tabelle

T3 der maximal zulassigen
Belastungen.

6. Berechnung und Prifung der kombi-

nierten Belastung, die nicht groBer als

1 werden durfen.

7. Kontrolle von maximalem Moment,
das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

8. Prifung der Aktionskraft F, in Tabelle
T1 und Festlegung der maximalen
Stutzweite.

Fur die Motorauslegung ist die
Ermittlung des effektiven Drehmoments
unter Berucksichtigung der Zykluszeit

Auslegung, Leistungsiibersicht, Maximale Belastung und Zubehér

Belastungswerte

@©

KenngréBen Einheit Bemerkung
BaugroBe OSP-E20BHD ~ OSP-E25BHD  OSP-E32BHD ~ OSP-E50BHD
Max. Geschwindigkeit [m/s] 30 51 51 51
dorAnviobonle 0 s ie0 20 3%
Max. effektive <1m/s: [N] 550 1070 1870 3120
Aktionskraft Fy  1-3m/s: [N] 450 890 1560 2660
beiGeschw. g . IN] - 550 1030 1940
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,6 1,2 22 3,2
Max. Beschleunig./Verzégerung  [m/s?] 50 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05 +0,05
Max. Standard Hublange [mm] 57602 57002 56002 55002
"bis 10 m/s auf Anfrage
2 langere Hube auf Anfrage
Maximal zulassiges Moment an der Antriebswelle @
Geschwindigkeit / Hub

OSP-E20BHD OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Geschw. |Moment |Hub  [Moment [Geschw. |Moment [Hub — {Moment |Geschw. |Moment [Hub — [Moment |Geschw. |Moment [Hub — {Moment
[m/s] [INm] |im]  |[Nm] |[m/s] |Nm] {[m] |Nm] {m/s] |INm] {[m] {[Nm] {im/s] |[Nm] [[m] |[Nm]

1 1 1 il 1 31 31 A N 174 1 174

2 |10 |2 (11 |2 |28 [2 |3t |2 g5 |2 |71 [2 |59 |2 |174
3 |9 |3 I8 [ @ |3 8t |3 |59 [3 60 |3 153 [3 [138
4 4 |7 |4 |28 |4 |25 [4 |56 |4 |47 |4 [143 |4  |108
5 5 5 5 22 |5 @D |5 |52 |5 |38 |5 [135 [5 |89
Wichtig:

Das maximal zulassige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des gesch-
windigkeits- oder hubabhangigen Momentenwertes.

Beispiel:

OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2; Geschwin-
digkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und Hub 5 m bedeutet 21 Nm. Das maximale Moment
in dieser Anwendung ist 21 Nm.

Maximal zulassige Belastung

erforderlich. Baureihe Max. zuléssige Max. Momente [Nm]
Kraft
F, [N] F,IN] M, M, M,
OSP-E20BHD 1600 1600 21 150 150
OSP-E25BHD 2000 3000 50 500 500
OSP-E32BHD 5000 10000 120 1000 1400
OSP-E50BHD 12000 15000 180 1800 2500
Legende
| = Abstand einer Masse in x-, y- und z-Richtung zur Fiihrung [m] Fn = Aktionskraft [N]

Me extern bewegte Masse [kg]

M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]

mia = bewegte Masse Linearantrieb [kg] U,z = Umfang Zahnriemenrad (linearer Weg pro Umdrehung) [m]
my = gesamte bewegte Masse (M, + my ) [kg] g = Erdanziehung [m/s?3
Fwy = Belastung auf den Mitnehmer je nach Einbaulage [N] amax, = Maximale Beschleunigung [m/s?]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
Kombinierte Belastungen Belastungen, Krafte und Momente
Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und M=F-I[Nm]
Momenten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung M, = M, qiatisch + My dynamisch
nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal Fz M, = M, giatisch + My gynamisch
zulassigen Belastungen dirfen nicht Gberschritten werden. Mz D M = M statiscn *+ Mz aynamise
. . - | */()
Gleichungfiir kombinierte Belastung ?é' Mx
®
F F, M, M M,
LA + + LA <1 Fy‘\ Der Abstand | (Ix, ly, 1z) zur
F, (max) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max) Berechnung der
Biegemomente bezieht
i i sich auf die Mittelachse
Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden. des Linear-Antriebes.
Maximal zuldssige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze
Belastung
FN]
Fz
100000 f
1=BHD-20Fz —
1 I z 2=BHD-25Fz —]|
; — ‘ = & 3=BHD-32Fz _|
Fy/ . < 6 = BHD-50Fz
10000 =G 4=BHD-20Fy =|
I \‘ ‘\ S 5=BHD-25Fy —|
fz X \ 7= BHD-32Fy |
I l, \ \\\ N\ N 8=BHD-50Fy _|
‘ P ‘ 1000 u.,‘.“ \ \:\“ >~
: L // ; F4 \\\\ ‘\\\\ \\\ \8\
K ‘Fy K \&\‘2 \\ 5. \\‘\\ N
\ ~
100 1) \4\ AN )
N 3=
N\
Fz Fz v
I I 0
. L ) 0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 35 4,0
1 | Max. Ab: tk([:lm]
L 1 ax. Abstan
Fy/ Fy/ X
k |
y
fz fz
Fy/ . ‘ ‘{ K

Maximal zuldssige Stiitzweite Hubldnge

Die Linearantriebe werden serienmaBig in 1 mm-Stufen bis zu einer max. Hublange von 5700 mm geliefert. Andere Hublangen auf
Anfrage. Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen
zusiatzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch min-
destens 100 mm.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei
Servosystemen. Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer ortlichen Parker Vertretung beraten.

* Bei der bi-direktionalen Version ist die maximale Belastung (F) gleich der Summe der Belastung an beiden Mitnehmern.
F = Fsonitten 1 + Fscnitten 2

k = Maximal zulassiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstlitze bei einer gegebenen Belastung F. Liegt die Belastung
unter oder an der Kurve in dem untenstehenden Diagramm, so betragt die Durchbiegung maximal 0,01% des Abstands k.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
17
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OSP-E..BHD

Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffithrung - Grundausfiihrung

Antriebswelle mit
- Klemmnabe

Bestellhub*

- Zapfen oder Q:R i A
- Klemmnabe und 4 S
(Option) : ——— == NS S
| SER e
. B
2 IZKN E
B EC
c
Befestigungsbohrungen fiir
J Yx2Z Motorflansch bzw. externes Getriebe "
KF X (4%) ch KU x KJ (4x)
7 ey 3 EEE ST - i F e
- =t
Bl He @] e e e e S 1O & 16
FB - +— // o T
— < T
S oKS
Hohlwellen-Ausfiihrung (Option)
MaBtabelle [mm]
Baureihe KB* KC KL KT KU x KJ
= < 1) Wichtig:
OSP-E20BHD 12 138 4 657 M6x8 o]~ Die Befestigungsbohrungen fiir das
OSP-E25BHD 167 18,3 ) M8 x 8 - é L'\ Kupplungsgehéuse / den M?torflgnsch / das Qetriebe
X ) K befinden sich auf der gegentiberliegenden Seite des
OSP-E32BHD  22H7 24,8 106 M10x 12 S - Schiittens (Motoranbau Standard). Befestigungs-
bohrungen auf der gleichen Seite des Schlittens sind
- H7
OSP-ES0BHD 32 853 10 144 M12x19 KU x KJ (4x) verfiigbar (Motoranbau 180° Standard).
* Hinweis:

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusétzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Umdrehung der

Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 100 mm betrégt. Bestellhub = benétigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in

der Regel eine groBere Zusatz lange notwendig als bei Servosystemen. Flr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrem Parker Vertriebsfachmann beraten.

OptionTandem

Bestellhub**

Verfahrweg

I

** Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

MaBtabelle [mm]

Option - Bi-direktional

Bestellhub™*

Verfahrweg

KM(min)

Verfahrweg

I | I 1

L 1 I |

I

%’7 _ _

Bestellhub = 2 x bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Baureihe @A B C E GxH J K M S V X YxZZ CE CF EC EF FB
OSP-E20BHD 185 765 73 18 Mb5x85 155 211 276 67 51 30 M5x8 38 490 60 27 73
OSP-E25BHD 218 880 93 25 Mb5x10 178 21,5 310 85 64 40 M6x8 42 525 79 27 92
OSP-E32BHD 262 112 116 28 M6x12 218 285 380 100 64 40 Méxl0 56 665 100 36 116
OSP-ES0BHD 347 147 175 18 M6x12 288 430 490 124 90 60 M6xI0 8 925 158 70 164
Baureihe ~ FH KF KM,, KM, KN KO KP KR KS KT  KUxKJ
OSP-E20BHD 36,0 425 180 220 27 180 25 12, 1277 657 M6x8
OSP-E25BHD 395 490 210 250 34 217 30 16, 1647 820 M8x8
OSP-E32BHD 51,7 620 250 300 53 300 80 22, 22 1060 MI1Ox12
OSP-ES0BHD 770 79,5 354 400 75 410 35 82, 327 1440 Mi2x19

Andere Abmessungen fur KS und KB fur Sonderantriebswellen auf Anfrage — siehe Bestellschlissel

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Merkmale

* AuBerst kompakte Lésung mit hoher Steifigkeit,

vollstédndig in den Enddeckel integriert

e Speziell fir BHD-Serie entwickelt

e Mit drei Standardibersetzungen
lieferbar (3, 5 und 10)

e Sehr geringes Verdrehspiel

* GroBBe Auswahl an Motorflanschen erhéltlich

Material: Aluminium (AL-H) / Stahl (St-H)

Standardausfiih

Integriertes Planetengetriebe

rung

¢ | age des Getriebes gegenUber des Mitnehmers

Wichtig

Fur die richtige Auswahl des Motorflansches bitte bei Bestellung
die genaue Bezeichnung des Motors und des
Motorherstellers angeben.

Fdr Informationen zu den erhéltlichen Motorflanschen setzen Sie sich bitte mit dem 6rtlichen technischen Kundendienst von

Parker Hannifin in Verbindung.

Baureihe OSP-E..BHD

mitintegriertem Planetengetriebe (Option)

Abmessungen

|
2
| [ ] @ [ ——
i _ L _J 0
NC | < NC
Technische Daten
KenngréBen Einheit Bemerkung
Baureihe OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Ubersetzung (1-stufig) [ 3/5/10
Max. Axialkraft Fa max [N] 1550 1900 4000
Verdrehsteifigkeit (i=5) Ci o1 [Nm/arcmin] 3,3 9,5 25,0
Verdrehsteifigkeit (i=3/10) Cio1 [Nm/arcmin] 2,8 8,5 22,0
Verdrehspiel Ji [arcmin] <12
Linearer Weg
pro Umdrehung [mm] 220 280 360
der Antriebswelle
Nenndrehzahl Nnom [min1] 3700 3400 2600
Max. Nenndrehzahl Nimax [min ] 6000
tﬁ?ﬂiﬂ;ﬁg&ggem Toro (Nm] <014 <0,51 <150
Lebensdauer [h] 20 000
Wirkungsgrad n [%] >97
;fi?gg%”i?ﬁ.?) Lpa [db] <70 <72 <74
MaBtabelle [mm] und zusatzliches Gewicht
Baureihe NA NC Gewicht (Masse) [kg]
OSP-E25BHD 49 76 2,6
OSP-E32BHD 62 92 4,9
OSP-E50BHD 80 121 9,6

19
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Standardausfiihrung

e Zahnriemenantrieb mitintegrierter RollenfGhrung
* Antriebswelle Kliemmnabe oder Zapfen

¢ Motorenanbau gegenuber Mitnehmer

¢ Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehdérs und

OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Rollenfiihrung

BaugroBe 25, 32, 50

Optionen

¢ Tandem-AusfUhrung flr hdhere Momentenaufnahme

¢ Bi-direktionale Ausflihrung fr synchrone gegenlaufige Bewegungen
e Integriertes Planetengetriebe

* Antriebswellen

des Antriebes selbst. —-Klemmnabe mit Zapfen flir Parallelantriebe mit Zwischenantriebswelle
—Hohlwelle mit Passfedernut
¢ Sonderantriebswellen auf Anfrage
KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..BHD
Bennenung Zahnriemenantriepl mit
integrierter Rollenfihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich S::X :8 +38%
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbauanlage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
Zahnriemenrad Aluminium
Fuhrung Aluminium-Rollenfihrung
5 Flhrungsschiene Aluminium
g Laufflachen Hochlegierter Federstahl
g Rollenkassette Stahlrollen in Aluminiumgeh&use
Abdeckband geharteter Stahl, rostbestandig *
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl -
Befestigungen verzinkter Stahl und Al -‘
Schutzart P 54 p—

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 10-6 kgm?]
bei Hub pro zus. bewegl. bei Hub pro zus. pro kg
Oom Meter Hub Masse Oom Meter Hub Masse
OSP-E25BHD |3,8 4,3 1,0 984 197 821
OSP-E32BHD |7,7 6,7 1,9 3498 438 1459
OSP-E50BHD  [22,6 15,2 4,7 19690 | 1489 3103
OSP-E25BHD* |5,7 4,3 2,0 1805 197 821
OSP-E32BHD* [11,3 6,7 3,8 6358 438 1459
OSP-E50BHD* |31,7 15,2 9,4 34274 | 1489 3103
* Ausfiihrung: Tandem und Bi-direktional (Option)
Installations-Anweisungen Wartung

In den Enddeckeln befinden sich Gewindebohrungen zur
Befestigung des Linearantriebes. Bitte prifen Sie anhand der
max. zulassigen Stitzweite auf Seite 22, ob eine Mittelstlitze
notwendig ist. Beim Einsatz einer Mittelstitze muss mindestens
ein Enddeckel gegen axiales Verschieben gesichert werden.

Inbetriebnahme

Die zuldssigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte durfen nicht Gberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
sicher stellen.

20

Alle beweglichen Teile sind mit einer Schmierung Uber die
gesamte Lebensdauer ausgestattet.

Abhangig von den Einsatzbedingungen wird nach einer
Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. nach einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung des Linearantriebes empfohlen.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebsanlei-
tung.

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Auslegung/ Leistungsiibersicht/Maximale Belastung
Belastungswerte @ Auslegung des Linearantriebes
KenngréBen Einheit Bemerkung )
- Nachfolgende Schritte werden zur Ausle-
BaugroBe OSP-E25BHD OSP-E32BHD  OSP-E50BHD gung empfohlen:
Max. Geschwindigkeit [m/s] 10 10 10
Linearer Weg pro Umdrehung 1. Ermittlung der Hebelarme 1, I, und |,
der Antriebswelle [m/S] 180 240 350 von me Zur M|tte|achse deS Llneal’aﬂ-
<1mfs: IN] 1070 1870 3120 tries.
Max. effektive Aktion-
skraft F, bei Geschw. 18 ms: (N] 890 1560 2660 2. Berechnung der Belastung F, bzw. F,
>3-10m/s:  [N] 550 1030 1940 durch m, auf den Mitnehmer F =m, - g
Leerlaufdrehmoment [Nm] 1,2 2,2 3,2 )
. - > 3. Berechnung der statischen und dyna-
Max. Beschleunig./Verzdgerung [m/s?] 40 40 40 mischen Kraft F, die vom Zahnriemen
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05 Ubertragen werden muss.
Max. Standard Hublange [mm] 5760% 56007 55007 Faporizonta) = Fa + Fo
Favertican = Fg + F4 + F
) . A(vertikal) g a 0
wie Seite 16 =Mg-a+My- 21/ Ug
=My g+My-a+My-2m/ Ug
Maximal zulassiges Moment an der Antriebswelle 4. Berechnung aller statischen und
Geschwindigkeit / Hub dynamischen Momente M,, M, und M,
OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD die in der Anwendung auftreten.
M=F-I

Geschw. Mom Hub Mom | Geschw. Mom Hub Mom | Geschw. Mom  Hub  Mom

[m/s]  [Nm] [m] [Nm] [m/s] [Nm] [m] [Nm] [m/s] [Nm] [m]  [Nm] 5. Treffen einer Auswahl (iber die Tabelle

1 st 1 st ! A 1 4 1 174 1 174 T3 der maximal zuldssigen Belastungen.

2 28 2 31 2 65 2 71 2 159 2 174

3 @ 3 31 3 59 3 60 3 153 3 138 6. Berechnung und Prufung der kombi-

4 3 4 o5 7 56 P 17 4 143 4 108 nierten Beﬂlastung, die nicht gréBer als 1
werden durfen.

5 2 5 @D |5 52 5 38 |5 135 5 89

6 21 6 17 6 50 6 32 6 132 6 76 7. Kontrolle von maximalem Moment,

7 19 7 15 7 47 7 o8 |7 126 7 66 das an der Antriebswelle auftritt, in

8 18 8 46 8 120 fabelle T2.

9 17 9 44 9 116 8. Prifung der Aktionskraft F in Tabelle T1

10 16 10 39 10 108 und Festlegung der maximalen

Stitzweite. FUr die Motorauslegung ist
die Ermittlung des effektiven Drehmo-
ments unter BerUcksichtigung der
Zykluszeit erforderlich.

Wichtig: Das maximal zulassige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des Geschwindigkeits-

oder hubabhangigen Momentenwertes.

Beispiel: OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2; Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und
Hub 5 m bedeutet 21 Nm. Das maximale Moment in dieser Anwendung ist 21 Nm.

Maximal zuldssige Belastung @
Baureihe Max. zuldssige Kraft | Max. Momente [Nm]
F, F,IN] M, M, M,

OSP-E25BHD 986 1 64 64

OSP-E32BHD 1348 19 115 115

OSP-E50BHD 3704 87 365 365
Legende
| = Abstand einer Masse in x-, y- und z-Richtung zur Fihrung [m] Fao = Aktionskraft [N]
m, = extern bewegte Masse [kg] M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]
mi 4 = bewegte Masse Linearantrieb [kg] U,z = Umfang Zahnriemenrad (linearer Weg pro Umdrehung) [m]
mg = gesamte bewegte Masse (M, + my,) kg g = Erdanziehung [m/s?]
Fyy = Belastung auf den Mitnehmer je nach Einbaulage [N] ama = Maximale Beschleunigung [m/s?]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantriebb mehreren Belastungen, Kréaften und Mo-

menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung

nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zuléssi-
gen Belastungen durfen nicht Uberschritten werden.

Gleichungfiirkombinierte Belastung

Fy F, M, M, M,

+ + + + <1
F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

F, (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Belastungen, Krafte und Momente

g

Mz LP q
!Or//?{;"/ Mx

[
My FYX

Maximal zuldssige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze

=F-1[Nm]
=M, statisch M, dynamisch
= My statisch My dynamisch
=M, statisch + M, dynamisch

Der Abstand I (Ix, ly, 1z) zur
Berechnung der
Biegemomente bezieht
sich auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

Fz Belastung
I FN]
: ——— ) l, 100000 ;
‘ —r ‘ 1=BHD-20Fz —]|
Fy‘/ 2=BHD-25Fz —]
k | | 7_6 3=BHD-32Fz _|
X < 6 = BHD-50Fz
ly 10000 == 4= BHD-20Fy =
Fz —\ S =
X\ N 5=BHD-25Fy —|
I R \ ~ 7=BHD-32Fy ]
8=BHD-50Fy —|
e —W\ N
| L : 1000 =XX }\‘\‘ S~
‘Fy/ Ca \‘:“ \ ‘\\\\ ‘\\ = by
k k DL VA N S
\ 2 \ O \6\\ \\
100 ) \\ NN
AN 3=
Fz Fz I, \
L I 1 & I - | 10
; ‘ x 0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 35 4i0 ]
| k [m
Fy — Fy ‘/k y Max. Abstand
Fz Fz
i/’ Q/’ 3
Fy F
K ‘ Yk

Maximal zuldssige Stiitzweite Hubldnge

Die Linearantriebe werden serienmaBig in 1 mm-Stufen bis zu einer max. Hublange von 5700 mm geliefert. Andere Hublangen auf
Anfrage. Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen
zusiétzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch min-

destens 100 mm.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei

Servosystemen.

FUr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrer értlichen Parker Vertretung beraten.

* Bei der bi-direktionalen Version ist die maximale Belastung (F) gleich der Summe der Belastung an beiden Mithehmern.

F = Fsenitten 1 + Fsoniitten 2

k = Maximal zulassiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstltze bei einer gegebenen Belastung F. Liegt die Belastung
unter oder an der Kurve in dem untenstehenden Diagramm, so betragt die Durchbiegung maximal 0,01% des Abstands k.

—Parker ’

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..BHD
Zahnriemenantrieb mit integrierter Rollenauffliihrung — Grundausfiihrung

Antriebswelle mit

Ml

Befestigungsbohrungen fiir
Motorflansch bzw. externes Getriebe
KU x KJ (4x)

A Bestellhub * A
- Klemmnabe
- Zapfen oder
- Klemmnabe und
Zapfen (Option) X 7 |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ] 7}7,%,
g T
B B
KF J Y x2Z2Z
X (4x) (10 Stiick)
>
Y e o 4
g N I e L ( ) |
& @7 @ | Li T g}’ ] ‘E
o @ o (_OJ < [T — ® + ° ®
1 <r—
FB 2

Hohlwellen-Ausfiihrung (Option)
MaBtabelle [mm]

Baureihe KB* KC KL KT KUxKJ KU x KJ (4x)
OSP-E25BHD 16H7 183 6 82  M8x8 =
OSP-E25BHD  22H7 248 6 106 M10x 12 P /@}
OSP-ESOBHD 32" 353 10 144 Mi2x 19 %\g ~ s
* Hinweis: ‘

1 1) Wichtig:

L CF

&
\

KT

KS

Die Befestigungsbohrungen fir das Kupplungs-
gehause/ den Motorflansch / das Getriebe befin-
den sich auf der gegenuberliegenden Seite des
Schlittens (Motoranbau Standard). Befestigungs-
bohrungen auf der gleichen Seite des Schlittens
sind verfligbar (Motoranbau 180° Standard).

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zuséatzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Umdrehung der
Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 100 mm betrégt. Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in
der Regel eine groBere Zusatz lange notwendig als bei Servosystemen. Fir weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrem Parker Vertriebsfachmann beraten.

Option Tandem

A

Bestellhub**

KM (min)

Verfahrweg

%%&L

** Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

MaBtabelle [mm]

Option - Bi-direktional

A

Bestellhub***

Verfahrweg

KM(min)

Verfahrweg

.
EE
L]

**  Bestellhub = 2 x benétigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Baureihe A B c E GxH J K M s v X YxZZ CE CF

OSP-E25BHD 218 880 93 25 M5x10 178 215 310 85 64 40 M6x8 42 52,5
OSP-EG2BHD 262 112 116 28 Mex12 218 285 380 100 64 40 M6x10 56 66,5
OSP-E50BHD 347 147 175 18 Mex12 263 430 490 124 90 60 M6x10 87 92,5
Baureihe  EC EF FBE FH KF KMpin KM, KN KO KP KR KS KT KUXKJ
OSP-E25BHD 79 27 92 395 490 210 250 34 217 30 16,, 1677 820  M8x8
OSP-EG2BHD 100 36 116 517 620 250 300 53 300 30 22, 2207 1060 M10x12
OSP-E50BHD 158 70 164 770 795 295 350 75 40 35 32, 3247 1440 M12x19

Andere Abmessungen fUr KS und KB flr Sonderantriebswellen auf Anfrage — siehe Bestellschlissel)

23
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Bestellangaben OSPE20 6 0 0 |02 | — 00000 - 0|00 O
A A A A A A A
BaugroBe
20 | BaugroBe 20 (nur Antriebsart 6)
25 | BaugroBe 25
32 | BaugroBe 32
50 |BaugroBe 50
Antriebsart
5 Zahnriemenantrieb mit integrierter Hublsnge
Rollenfihrung (BaugréBe 25, 32 und 50) Angabe (funfstellig) in mm
6 Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlaufflinrung 4 Antriebswelle Sonderantriebswelle auf Anfrage (8/9)
N Motoranbauseite siehe M
Mitnehmer
0 |[Standard 0A | Zapfen Ef
1* | Tandem M
M
2* | Bi-direktional
0B | Zapfen ﬁf
Betatigungsrichtung Ef
Standard rechts 02 | Klemmnabe
— M
0| [T
F:ﬂ:‘ ..... ;:4 ﬁ
H H 0 3* | Klemmnabe mit Zapfen
Standard links M
-—
1| (T 04 | Klemmnabe
[eFTH | ——
Bi-direktional rechts . Y
e -~ 0 5* | Klemmnabe mit Zapfen
2 g I T SrETSrar T ﬁf
=== ==:l
— - 06* | Hohlwelle [.lf
Bi-direktional links M
- —_—
° [e—=—=H | M
07* | Hohlwelle f
Integriertes Getriebe *
OSP-E.. BHD als Parallelantrieb 1 X** |Ubersetzung i=3
mit Zwischenantriebswelle MAS-.. H
OSP-E..60005-.. M %f 2 X** | Ubersetzung i=5 M
3 X** | Ubersetzung i=10
OSP-E..6010A-.. .
ﬁ; 4 X** | Ubersetzung i=3
OSP-E..60003-.. M M
%Z 5 X** | Ubersetzung i=5 H
kK N i
OSP-E.6010B-.. H 6 X Ubersetzung i=10
$7 Antriebswelle
Betatigungsrichtung
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Magnetfeldsensoren *

siehe Seite 165 ff

Anbausatz fiir Getriebe *

BaugroBe 20 | 25 | 32 | 50
A7 | PS60 x2 [ x1

A8 | PS90 x 1

A9 | PS115 x 1
CO | LP0O50/PV40-TA | x1

C1 | LPO70/PVBO-TA | x2 | x!

C2 | LP090/PV90-TA

x 1

C3 | LP120

x 1. Anbausatz fir Antriebswelle mit Klemmnabe

(02 /03 /04 /05)

x 2: Anbausatz fiir Antriebswelle mit Zapfen (OA / 0B)

Info: AnbaumaBe fir Motoren und Getriebe siehe Seite 191

— Niro

0 Standard

1* Niro Schrauben

* Option

** BaugroBe 25, 32 und 50

0 | Ohne

1St

RST-K 2NO / 5m Kabel

RST-K 2NC / 5m Kabel

1
2 |18t
3 |28t

RST-K 2NC / 5m Kabel

2 St.
1St

RST-K 2NC,
RST-K 2NO / 5m Kabel

1St

RST-S 2NO / M8 Stecker

1St

RST-S 2NC / M8 Stecker

~

2 St.

RST-S 2NC / M8 Stecker

2 St.
1St

©

RST-S 2NC,
RST-S 2NO / M8 Stecker

1St

EST-S NPN / M8 Stecker

2 St.

EST-S NPN / M8 Stecker

3 St.

EST-S NPN / M8 Stecker

1St

EST-S PNP / M8 Stecker

2 St.

EST-S PNP / M8 Stecker

MmO O|W|>

3 St.

EST-S PNP / M8 Stecker

Profilbefestigung *

siehe Seite 147 ff

0 Ohne

1 Paar Typ E1

1 Paar Typ D1

1 Paar Typ MAE

2 Paar Typ El

2 Paar Typ D1

2 Paar Typ MAE

3 Paar Typ E1

3 Paar Typ D1

3 Paar Typ MAE

4 Paar Typ E1

4 Paar Typ D1

O|m|pP|ow|lo(fN|odojan|bh|l|N|=

4 Paar Typ MAE

25

Deckelbefestigung *

siehe Seite 141 ff

0 Ohne

A 1 Paar Typ CN

B 1 Paar Typ CO

Sonstiges Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Seite
Motorbefestigung 135
Mehrachssystem fiir Linearantriebe 177 ff

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..BV

Vertikaler Zahnriemenantrieb
mitintegrierter Kugelumlauffiihrung

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Ubersicht 28
Technische Daten 31
Abmessungen 34
Bestellangaben 36
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Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffihrung

in Mehrachssystemen

Der vertikale Zahnriemenantrielb mit integrierter Kugelumlauffihrung

OSP-E..BV wurde speziell flr Hubbewegungen in der Z-Achse entwickelt. Mit dem
besonders schwingungsarmen Vertikalantrieb OSP-E..BV in Kombination mit der
Schwerlastbaureihe OSP-E..BHD werden héchste Anforderungen von Portal- und
Handlingsanwendungen optimal umgesetzt.

Vorteile

e geringe bewegte Masse durch feststehenden Antriebskopf

¢ hohe Momentenbelastung aufgrund der integrierten Kugelumlauffihrung
e berlihrungslose Positionserfassung durch Magnetfeldsensoren

¢ einfache Montage

e geringe Wartung

Charakteristiken

¢ hohe Beschleunigungen und Geschwindigkeiten
e Antriebswelle mit Klemmnabe oder Zapfen

e KraftUbertragung durch Zahnriemen

e bewegtes Achsprofil

e komplette Motor- und Steuerungspakete

Zahnriemen I

Zahnriemen-Spannseite

Laufwagen mit
Kugelumlauffiihrung

Prazisionsfilhrungschie-
ne aus Stahl

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
28
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Befestigungsplatte
mit Montagebohrungen

Zahnriemen-Festseite

Befestigung der extern
bewegten Masse

Magnetfeldsensor

Antriebswelle mit
Klemmnabe oder Zapfen

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Ausfihrung und Zubehoér

OSP-E..BV vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung

Standard Versionen
OSP-E..BV

Standard-Antriebskopf mit Antriebswelle
+Klemmnabe“ oder ,Zapfen® und integrier-
ter KugelumlauffUhrung mit zwei Laufwa-

gen.

Wahl der Seite an der das Getriebe oder

der Motor angebaut werden soll.

Antriebswelle
Zapfen

L) L)

L L
f-| .|

Optionen

Antriebswelle
Klemmnabe

Tandem

Erhéhte Momentenbelastung durch
Einbau von zwei weiteren Laufwagen
und einem Antriebskopf.

Antriebswelle

"Klemmnabe und Zapfen" oder
"Zapfen beidseitig"

z. B. fUr Parallelbetrieb von zwei

Z-Achsen mit einer Zwischenantriebswelle.

Antriebswelle
Zapfen
beidseitig

Antriebswelle
Klemmnabe
und Zapfen

L) L)

5

4 y|

Hohlwelle mit Passfedernut
Fur direkte Ankopplung von Getriebe oder
Motor mit Passfeder.

30

Zubehor

Motorbefestigung

Zur Anbindung von Getriebe oder
Motor direkt an Antriebswelle mit
Klemmnabe, oder mit einer Motor-
kupplung an Antriebswelle mit Zapfen.

S

Magnetfeldsensoren
Magnetfeldsensor mit Stecker, Be-
festigungsschiene und Magnete fur
bertihrungslose Positionserfassung
der Endlagen. Energiekettentaugliches
Kabel mit 5 m, 10 m oder 15 m kann
separat bestellt werden.

|
Magnet e |

",

Magnetschalter m— if:

Ty=

*
=

Magnetischalter pm— I.

Magnet B [

Mehrachs-Systeme

FUr den modularen Aufbau von Linea-
rantrieben zu Mehrachssystemen.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E OSP-E..BV Vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffilhrung
BaugroéBe 20, 25

Standardausfiihrung Optionen

¢ Zahnriemenantrieb mitintegrierter Kugelumlauffihrung ¢ Tandem-Ausfuhrung fur hdhere Momentenaufnahme
¢ Antriebswelle mit Klemmnabe oder Zapfen ¢ Antriebswelle

¢ Motoranbauseite wahlbar — Klemmmnabe mit Zapfen oder Zapfen beidseitig fur

Anbau einer Zwischenantriebswelle
— Hohlwelle mit Passfedernut
¢ Sonderantriebswellen auf Anfrage

KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..BV
Bennenung vertikaler Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
) Srin °C -30
Temperaturbereich . °C +80
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbauanlage vertikal
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
Zahnriemenrad Aluminium
& Fuhrung Kugelumlauffiihrung
% Fuhrungsschiene gehértete Stahlschiene mit hoher Fihrungsgenauigkeit, GKI. N
= FUhrungswagen Stahl, mit Abstreifersystem, Schmiernippel, Vorspannklasse 0,08 x C, GKI. N
Abdeckband geharteter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Schutzart IP 20
fl
Gewicht (Masse) und Massentragheit
B ih Gesamt-Gewicht bewegliche Masse Tragheitsmoment i
aureine (Masse) [kg] [kal [x 10-¢ kgm?]
! Antrigbskopf im ' !
beiHub Om Hub O m enthalien bei Hub O m pro zus. Meter Hub | bei Hub 0 m pro zus. Meter Hub | prokg Masse _B
OSP-E20BV 34 1,9 1,6 4,0 486 1144 289 |
|
OSP-E25BV 77 5,3 2,4 4,4 1695 2668 617 {
OSP-E20BV* 5,3 2x1,9 1,6 4,0 533 1144 289 ;
!
OSP-E25BV* 13 2x5,3 2,4 4,4 1915 2668 617 {
* Ausflihrung: Tandem (Option) i IL
Ly
Installations-Anweisungen Wartung
Stellen Sie sicher, dass der Antrieb OSP-E..BV antriebsseitig Abhéngig von den Einsatzbedingungen wird nach einer
immer mit einer Bremse betrieben wird. Zur Befestigung der Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von
extern zu bewegenden Masse befinden sich in den Enddeckeln  3.000 km die Uberprifung des Linearantriebs empfohlen.
Gewindebohrungen. Prifen Sie vor dem Anbau den korrekten Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebsan-
Schwerpunktabstand nach Tabelle. leitung.

Befestigen Sie die externe Masse auf der Zahnriemen-Festseite,
damit die Zahnriemenspannung auf der Zahnriemen Spannseite
ohne Demontage gepruft und eingestellt werden kann.

Inbetriebnahme

Die zuldssigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte dirfen nicht Gberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der
Anwender die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen

i. d. F. 2006/42/EG sicher stellen.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Auslegung des Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |,, I, und I,
von m,, zur Mittelachse des Linearan-
triebs.

2. Berechnung der statischen und dyna-
mischen Kraft F, die vom Zahnriemen
Ubertragen werden muss.

Fa =Fg+tF+Fo
=My~ g+My-a+My-2m/Usp

3. Berechnung aller statischen und dyna-
mischen Momente M,, M, und M, die
in der Anwendung auftreten. M = F - |

4. Treffen einer Auswahl Uber die Tabelle

T3 der maximal zulassigen Belastungen.

5. Berechnung und Prifung der kombi-
nierten Belastung, die nicht groBer als
1 werden durfen.

7. Kontrolle von maximalem Moment, das
an der Antriebswelle auftritt, in Tabelle
T2.

8. Prifung der Aktionskraft F, in Tabelle T1
und Festlegung der maximalen
Stitzweite.

FUr die Motorauslegung ist die Ermitt-
lung des effektiven Drehmoments unter
BerUcksichtigung der Zykluszeit erfor-
derlich.

Legende
| —

Auslegung Leistungsiibersicht / Maximale Belastung

Belastungswerte @
KenngroBen Einheit Bemerkung
BaugroBe OSP-E20BV OSP-E25BV
max. Geschwindigkeit [m/s] 3,0 5,0
Linearer Weg pro Umdrehung der Antriebswelle | [mm/U] 108 160
max. effektive im/s [N] 650 1430
@ZTEZSKE?TV.FS 1-2m/s N] 450 1200
digkeit >3-5m/s [N] - 1050
Leerlaufdrehmoment 2 INm] 0,6 1,2
max. Beschleunigung/Verzégerung [m/s?] 20 20
Wiederholgenauigkeit [J;T/{m] 0.05 0.05
max. Standard-Hublange ! [mm] 1000 1500
max. empfohlene, zuléssige Masse ® kal 10 20
langere Hiuibe auf Anfrage
2 resultierend aus Verschiebewiderstand
3 vertikal
Max. zulassiges Antriebsmoment an der Antriebswelle
Geschwindigkeit/Hub @
OSP-E-20BV OSP-E-25BV

Geschwindigkeit | Moment | Hub | Moment | Geschwindigkeit | Moment | Hub | Moment
[m/s] [Nm] [m] | [Nm] [m/s] [Nm] [m] [Nm]
1 19 1 17 1 36 1
2 17 2 1 2 30 2 36
3 16 3 (30D

4 28

5 27

Wichtig: Das maximal zulassige Moment ergibt sich aus dem niedrigsten Momen-
tenwert von maximaler Geschwindigkeit und maximalem Hub der Anwendung.

Beispiel:

OSP-E25BV mit geforderter maximalen Geschwindigkeit v = 3 m/s und Hub = 1 m.
Aus der Tabelle T2 ergeben sich entsprechend zuldssige Momente fir die Ge-

schwindigkeit 30 Nm und den Hub 36 Nm. Das maximale Moment an der Antriebs-
welle wird somit durch die Geschwindigkeit bestimmt und darf in dieser Anwendung

maximal 30 Nm betragen.

Abstand einer Masse in x-, y- und z-Richtung zur Flihrung [m]

m, = extern bewegte Masse [kg]

m, = bewegte Masse Linearantrieb [kg]

my, = gesamte bewegte Masse (Mg + M) [Kg]

Fa = Aktionskraft [N]

My = Leerlaufdrehmoment [Nm]

Uzr = Umfang Zahnriemenrad (linearer Weg pro Umdrehung) [m]
g = Erdanziehung [m/s?

amax. = Maximale Beschleunigung [m/s?]

32

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4P017DE
OSP-E

Maximal zulassige Belastung

max. zulassige

max. Momente

@ Belastungen, Krafte und Momente

Baureihe Kraft

FyIN] F.IN] M INm] | My[Nm] | M,[Nm]
OSP-E20BV | 1600 1600 20 100 100
OSP-E25BV | 2000 3000 50 200 200

Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und Mo-
menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung
nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zulassi-

gen Belastungen durfen nicht Gberschritten werden.

Gleichungfiir kombinierte Belastung

Fy

FZ MX

M, M,

+ <1

Fy (max)

+
F, (max)

M, (max) M, (max)

M, (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Schwerpunktabstand fiir externe Masse vom Mittelpunkt des Antriebes

Masse [kg] OSP-E-20BV OSP-E-25BV
Hebelarm |, max. zuléssige | Hebelarm |, max. zuléssige
[mm] Beschleuni- [mm] Beschleunigung/Verzé-
gung/Verzdge- gerung [m/s?]
rung [m/s?]
>3 bis5 20 50 20
>5bis10 20 40 20
>10bis 15 - - 35 20
>15bis 20 - - 30 15
m 33

M=F-I[Nm]
M, =M, statisch M, dynamisch
My = My statisch My dynamisch

=M, statisch M, dynamisch

Der Abstand I (Ix, ly, 1z) zur
Berechnung der
Biegemomente bezieht
sich auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

externe Masse

Hebelarm |,

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..BV

Vertikaler Zahnriemenantrieb mitintegrierter Kugelumlauffiihrung - Grundausfiihrung

Bestellhub* S
KO
- - ——
=z
(9]
< = [:::::: ‘ S
+%‘ —t —I— w @
; ‘ s
/ o ' /jo \‘ﬁ ° <
< = 1‘/ v - =T
5 ‘ e RS
A
_|B B GxH (8x)
- - E
EC
w YxZZ (8x) C
Ansicht A KT
I 59— I Befestigungsbohrungen***
> *gf > e —— —— ————- 4',734,, fiir Motorflansch oder externes Getriebe
L5 io il g I
m Antriebswelle mit Klemmnabe 5; Ajm :
i ! P\ =] =8
E g (@ 1555
< 6 2| x \ T % |
3| % —
FB Xl Q ‘
— -
Antriebswelle mit Zapfen Hohlwelle mitPassfedernut (Option)
& oo 6 Baureihe OKB KC KL KP  GKR
e OSP-E20BV 1207 13,8 4 28,5 12
OKR OSP-E25BV 16" 18,3 5 31,5 16,
*Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen
zusétzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens
100 mm betrégt.
Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als be
Servosystemen. FUr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer 6rtlichen Parker Vertretung beraten.
Option-Tandem
Bestellhub**
A

KM (min)

Verfahrweg

O::O
D f D
T
T

** Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

34
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Magtabelle [mm)]

Baureihe A B C E GxH J K M S v w X Y (o0} CE CF
OSP-E20BV 148 22 93 25 Mbx12 189 211 102,3 68 51 40 120 M6 40,4 34 123,3
OSP-E25BV 210 22 93 26 Mbx12 175 21,6 133,6 87 70 18 168 M6 49,0 42 164,5
Baureihe EC EF FB FH KDxKX  KF KM in KO KS KT KUxKJ KV 44
OSP-E20BV 50 21 73 360 - 61,3 155 16,0 1277 46,5 M6x10 - 10
OSP-E25BV 79 27 92 395 M6x16 76,0 225 21,56 16" 58,0 MB8x16 46 10

*** Die Befestigungsbohrungen fur das Kupplungsgehéuse befinden sich auf der Anbauseite des Motors.
Bitte beachten Sie daher die richtige Angabe der Motoranbauseite bei der Bestellung

(Andere Abmessungen fur KS und KB fur Sonderantriebswellen auf Anfrage — siehe Bestellschlissel)

Beruhrungslose Abtastung mit Magnetfeldsensoren

Das Magnetfeldsensor-Set, bestehend aus zwei Magnetfeldsensoren, einer Befestigungsschiene und zwei Magneten, ist fur die
bertihrungslose Abtastung der Endlagen. Die Befestigungsschiene und Magnetschalter werden an den Antriebskopf montiert und
die Magnete in der Schwalbenschwanznut des Profils befestigt. Die Magnetfeldsensoren sind vom Typ RS-S (Reed mit 0,3m
Stecker). Als Verbindungskabel empfiehlt Parker energiekettentaugliches Kabel.

Abmessungen

MaBtabelle [mm]

Magnetfeldsensor

Magnet

Magnetfeldsensor

==

MD

Befestigung von
Magnetfeldsensor
und Magnet beid-
seitig moglich

Baureihe MA MB MC MD
OSP-E20BV 46 23,7 423 35
OSP-E25BV 56 26,0 510 35

Befestigungsschiene

35

Magnet

Befestigungsschiene
Magnetfeldsensor

Bestellangaben

Magnet Benennung Ident-Nr.
Magnetfeldsensor-Set
bestehend aus:
2 Magnetfeldsensoren, Reed
NC, 'Igyp P8S-GESNXS 18210FIL
1 Befestigungsschiene
2 Magnete
Verbindungskabel energiekettentauglich
5m KL3186
10m KL3217
15m KL3216

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
Bestellangaben OSPE20 | — 710 02 00000 — | 0|00 0
A A A A A
BaugréBe
20 | BaugroBe 20
25 | BaugroBe 25
Antriebsart
Vertikaler Zahnriemenantrieb 2
7 mit integrierter Kugelumlauffthrung Hublange
Angabe [fiinfstellig) in mm
Antriebskopf .
Antriebswelle / Lage des Motors
0 |Standard Motoranbauseite sieche M
*
1 fandem 0A Welle mit Zapfen M *
0B Welle mit Zapfen '= M
; M '
Welle mit Zapfen
oc* beidseitig
; . M
Welle mit Zapfen
0D* beidseitig
02 Welle-Klemmnabe M '
- M
03* W(I-:‘lle Klemmnabe *
mit Zapfen
04 Welle Klemmnabe ' M
M
05* W?lle Klemmnabe *
mit Zapfen
M
Hohlwelle
06 mit Passfedernut .
M
Hohlwelle
o7 mit Passfedernut .
Sonderantriebswelle auf Anfrage (8/9)
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Magnetfeldsensor *

siehe Seite 165 ff

0 Ohne

2* | 2 Stiick RST-S NC /M8 Stecker/Magnete

Anbausatz fiir Motor und Getriebe *

BaugroBe 20 25
A3 [SMx82 xx xx 814 ... x 2 x 2
A7 | PS60 x 2 x1
CO |LP050/PV40-TA x 1
C1 |LP070/PV60-TA x 2 x1

X 1: Anbausatz fiir Antriebswelle mit Klemmnabe
(02 /03 /04 /05)

X 2. Anbausatz fur Antriebswelle mit Zapfen
(OA /0B /0C /0D)

Info: AnbaumaBe fir Motoren und Getriebe
siehe Seite 191

Niro

0 Standard

1* Niro Screws

* Option

37

Funktion und Motoranbau

Zahnriemen-Spannseite

Motoranbauseite
Antriebswellen
AC, 2,36

Zahnriemen-Festseite

Anbauseite fUr extern
bewegte Masse

Sonstiges Zubehor - bitte separat bestellen

Bennenung Seite
Motorbefestigung 135
Mehrachssystem fiir Linearantriebe 177 ff

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfihrung fir
Punkt-zu-Punkt-Anwendung

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fur lineare Antriebe lasst sich einfach und

passgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile

Genaue Weg- und Positionskontrolle

Hohe Geschwindigkeiten

Einfache Montage

Geringe Wartung

Ideal fur prézise Punkt zu Punkt Anwendungen

Charakteristiken

Integriertes FUhrungs- und Antriebssystem

Tandemausfuhrung mit verlangertem Mitnehmerabstand fir héhere
Momentenbelastungen

GroBe Hublangen

Komplette Motor- und Steuerungspakete

Umfangreiches Programm mit Befestigungen und Zubehor
Bi-direktionaler Antrieb und Sonderausfliihrungen auf Anfrage

Gewindebohrungen

zur Befestigung

Kugellager

Kugellager

Zahnriemenrad

Gewindebohrungen
zur Befestigung

Antriebswelle

Gewindebohrungen
fiir Motorbefestigung
(auf 2 Seiten)

Mitnehmer

Abdeckband aus
rostbestandigem Stahl

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Antriebswelle

Gewindebohrungen
fiir Motorbefestigung

(auf 2 Seiten)

—Parker o

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Abdeckband aus
rostbestindigem Stahl Einstellung Riemenspannung

Stitzringe mit geringer Reibung

Mitnehmer

Gewindebohrungen

Nippel fiir
Wartungsschmierung

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten Schwalbenschwanz-Nuten

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Zahnriemen

Stiitzringe Einstellung Riemenspannung
mit geringer Reibung

Mitnehmer

Gewindebohrungen

POWERSLIDE
Rollengelagerte

T
Prazisionsfiihrung =
fur gleichméBige ﬂ

Bewegung oder dy-
namische Beschleu-
nigung groBerer
Massen.

Nippel fiir
Wartungsschmierung PROLINE
Die kompakte Alumini-

um Rollenfiihrung fiir _1
Geschlitztes Aluminiumprofil hohe Belastungen und ﬁ '
mit integrierten Geschwindikeiten.

Schwalbenschwanz-Nuten

Zahnriemen

Tandemausfuhrung mit verlangertem Mitnehmerabstand fur

hdéhere Momentenbelastung bi-direktionale Ausfuhrung fur exakte Die Schwalbenschwanznuten
gegenlaufige Bewegungen .
— ‘) erweitern den neuen
~ — Linearantrieb zu einem
universellen Systemtrager.
Modulare Systemkomponenten
= werden einfach angeklemmt. ‘

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitflihrung

Standard Versionen

OSP-E..B

Mitnehmer mit interner Fiihrung und
Magnetpaket zur bertihrungslosen
Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehoérs und
des Antriebes selbst.

Antriebswelle
Zapfen beidseitig - z. B. fur Parallelantrieb
von zwei Linearantrieben.

[ H g | | Standard
i

[ H i | | Standard
i

[ H i | | Option

LI

Optionen

Tandem

fUr hdhere Momentenaufnahme

=

Bi-direktional
fUr perfekt synchronisierte bi-direktionale
Bewegungen

Zubehor

Motorbefestiung
4|
/—

Deckelbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an den
Stirnseiten.

>

Profilbefestigung

zur AbstUtzung langer Linearantriebe
bzw. zur Befestigung des Linearantriebs
an den Schwalbenschwanznuten.

-3

=

Beweglicher Mithehmer
Mitnehmer mit Toleranz- und Paralle-
litdtsausgleich zum Antrieb externer
Linear-FUhrungen.

42

Ausfihrung und Zubehoér

Umlenkung

zur Kraftlbertragung auf die Gegensei-
te mit einer am Mitnehmer befestigten
Umlenkung.

a

wi

Magnetfeldsensoren

zur berthrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen.
siehe Seite 165 ff.

= =

=

Parker Hannifin Corporation
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Standardausfiihrung

¢ Standard-Mitnehmer mitinterner GleitfUhrung.

e Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehérs
und des Antriebes selbst.

¢ | age der Antriebswelle

OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit integrierter Gleitfiihrung

BaugréBe 25, 32, 50

Optionen

¢ Tandem-Ausflhrung

¢ Bi-direktionale Ausftihrung fir synchrone gegenlaufige
Bewegungen

¢ Antriebswelle Zapfen beidseitig

[ H i ] i : .
| H : :
A i I -
| H : |
KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..BHD
Bennenung Zahnriemenantrieb mit interner Gleitflihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Umgebungstemperaturbereich S:‘:x :g fé%
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbauanlage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
.. Zahnriemenrad Aluminium
:(,é, Stltzringe reibungsarmer Kunststoff
§ Abdeckband geharteter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart P 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 10- kgm?2]
bei Hub  pro zus. bewegliche  beiHub  pro zus. pro kg ;
om Meter Hub ~ Masse im Om Meter Masse g 3
Hub Om Hub e
enthalten
OSP-E25B 0,9 1,6 0,2 25 6,6 9N 3
OSP-E32B 1,9 3,2 04 43 10 9N —
OSP-E50B 5,2 6,2 1,0 312 45 253
OSP-E25B* 1,2 1,6 0,5 48 6,6 9N =
OSP-E32B* 2,3 3.2 0,8 83 10 AN
OSP-E50B* 6,3 6,2 2,1 585 45 253
*Ausflhrung: Tandem und Bi-direktional (Option)
Installations-Anweisungen Wartung

In den Enddeckeln befinden sich Gewindebohrungen zur
Befestigung des Linearantriebes. Bitte priifen Sie anhand der
max. zulassigen Stitzweite auf Seite 45, ob eine Mittelstitze
notwendig ist. Beim Einsatz einer Mittelstltze muss
mindestens ein Enddeckel gegen axiales Verschieben gesichert
werden. Wird mit dem Linearantrieb eine extern geflhrte Masse
bewegt, muss ein beweglicher Mitnehmer verwendet werden.

Die Einbaulage des Linear-Antriebes ist beliebig. Um Versch-
mutzungen vorzubeugen sowie den Eintritt von Fllssigkeiten zu
vermeiden, muss das Abdeckband idealerweise nach

unten weisend montiert werden.

Durch die Verwendung einer Umlenkung erfolgt die KraftUbertra-
gung auf die gegenlberliegende Seite.

43

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur
normale Einsatzbedingungen ausgestattet.Abhangig von den
Einsatzbedingun-gen empfiehlt Parker nach einer

Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch
des Zahnriemens und der VerschleiBteile. Einfache Wartungssch-
mierung Uber Schmiernippel am geschlitzten Profilrohr.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebs- und
Schmieranleitung.

Inbetriebnahme

Die zulassigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte durfen nicht Uberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
sicher stellen.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Auslegung des

Auslegung / Leistungsiibersicht / Maximale Belastung

Belastungswerte

@

Linear-Antriebes KenngréBen Einheit Bemerkung
Nachfolgende Schritte werden zur BaugréBe OSP-E 25B | OSP-E 32B | OSP-E 50B
Auslegung empfohlen: Max. Geschwindigkeit msis] |2 3 5
1. Erforderliche Beschleunigung Linearer Weg pro Umdrehung der Antriebswelle | [mm] 60 60 100
siehe Diagramm Seite 42 Max. effoktive Aktionskiat F. boi <im/s |N] 50 150 425
ax. effe t|lve \ tionskraft F, bei 1-2mis |IN] 50 120 375
. . Geschwindigkeit
2 Erforderliches Drehmoment siehe somis |N] _ 100 300
Seite 46 und 47.
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,4 0,5 0,6
3. Beachten Sie, dass die max. Max. Beschleunigung/Verzbgerung [m/s?] 10 10 10
Belastungen laut Tabelle T3 nicht Wiederholgenauigkeit [mm] | +0,05 +0,05 +0,05
Uoerschritten werden. Max. Hublénge OSP-E..B [mm] | 3000 5000 5000
4. Kontrollieren Sie das maximal Max. Hublange OSP-E..B* [mm] | 2x 1500 2 x 2500 2 x 2500
zulassige Moment an der Antrieb- *Ausflhrung: bi-direktional
swelle in Tabelle T2, (Beachten Sie
den Hinweis unter der Tabelle). L .
Bei Uberschreitung des zulassigen ~ Max. zulassiges Antriebsmomentander
Momentes an der Antriebswelle Antriebswelle Geschwindigkeit/Hub @
verdndern Sie bitte Ihr Verfahrprofil OSP-E-25B OSP-E-32B OSP-E-32B
oder wahlen die néchst groBere Geschw. | Moment | Hub | Moment | Geschw.| Moment | Hub | Moment | Geschw. | Moment | Hub | Moment
Baureihe. [m/s] [Nm] [m] [Nm] [m/s] [Nm] [m] | [Nm] [m/s] [Nm] [m] [Nm]
o o 1 0,9 1 0,9 1 2,3 1 2,3 1 10,0 1 10,0
5. Fur die Motorauslegung ist eine p 09 > 09 5 20 p 5 or 5 00
Ermittlung des durchschnittlichen ’ ’ ’ @ ’ ’
Drehmoments unter Berlcksichti- 3 09 3 3 |23 3 9,0 3 9,0
gung der Zykluszeit notwendig. 4 23 4 8,0 4 7.0
5 1,8 5 7,5 5 6,0

6. Beachten Sie, dass die vorge-
gebene max. Stltzweite der Achse
nicht Uberschritten wird.

(siehe Seite 45).

Kombinierte Belastungen

Wichtig: Das maximal zuldssige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des
Geschwindigkeits- oder hubabhéngigen Momentenwertes.
Beispiel: OSP-E32B Hub 2 m, bendtigte Geschwindigkeit 3 m/s; Aus Tabelle T2:
Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 1,8 Nm und Hub 2 m bedeutet 2,3 Nm. Das maximale

Moment in dieser Anwendung ist 1,8 Nm.

Maximale zulassige Belastung

©)

Baureihe Max. zulassige Kraft Fz[N] Max. Momente [Nm]

Fy [N] Mx My Mz
OSP-E25B 160 12 8
OSP-E32B 300 25 16
OSP-E50B 850 16 80 32
OSE_E" B die maximale Kraft Fist gleichm&Big auf beide Mitnehmer zu verteilen
Bi-direktional

Belastungen, Krafte und Momente

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und Momen-
ten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung nach

=F-I[Nm]

nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zulassigen Be-

lastungen durfen nicht Gberschritten werden.

Gleichungfiirkombinierte Belastungen

F, M, M

Yy

M,

F, (max) M, (max) M, (max)

M, (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

M

My = M, gtatscn + My dynamisch
My = My statisch t My dynamisch
M,=M

z 7 statisch Mz dynamisch

| &
<S5 Mz :

Myc:‘

Der Abstand I (Ix, ly, 1z)
zur Berechnung der
Biegemomente bezieht
sich auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

-

Parker Hannifin Corporation
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Die Linear-Antriebe werden serienm&Big in 1 mm-Stufen bis zu folgenden max. Hublangen geliefert.
OSP-E25B:3m/2x1,5m*

OSP-E32B:5m/2x25m*

OSP-E50B:5m/2x2,5m*

* AusUhrung: Bidirektional

Andere Hublangen auf Anfrage.
Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig eine
zusétzliche Lange vor, die mindestens dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei
Servosystemen. Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer értlichen Parker Vertretung beraten.

Maximal zulédssige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze

Serie OSP-E..B ¢
}
| |
k k
k = Maximal zul8ssiger Abstand zwischen Deckel-
befestigung und Mittelstitze bei einer gegebenen
Belastung F.
Fz Fz
V'S V'S
v v
. k
Serie OSP-E..B b "
Ausfiihrung bi-direktional Fz Fz ) . )
9 e - Anbindung an die Antriebswelle
Setzen Sie die Antriebswelle keiner
) k % k y unkontrollierten axialen oder radialen
Belastung wéhrend der Montage der
Kupplung oder des Riemenrades aus.
Belastung F [N] Benutzen Sie eine Hilfsstiitze!
900 Riemenrader
-+~ OSP-E25Fz
~
800 \ - g:::szg Z Mindestens erforderliche Anzahl von
700 \ Zahnen Z (AT5) bei max. zuldssigem
\ Drehmoment.
600 \

500 \\
400 w\
300 -

Min. Z (AT5)
Min. @ (mm)

N ~ \\
200 S AN
[ —— — i —— ~
\h ~ ~
100 ~ ~ ) . .
F~. S~ Baureihe Min. Z Min @
0 = -
0 05 1,0 15 2,0 25 3,0 35 4,0 45 5,0 OSP-E25B 24 38
Max. Abstand k [m] OSP-E32B 24 38

(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k.)
OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Weg-Zeit-Diagramm
Anhand des erforderlichen Verfahrweges und der Gesamtzeit ist die erforderliche Beschleunigung basierend auf der max.
Geschwindigkeit den nebenstehenden Diagrammen zu entnehmen.

Die Diagramme gehen von einer gleich groBen Beschleunigung und Verzégerung aus. Bitte beachten Sie, dass die Zugrundelegung
einer UbermaBig hohen Beschleunigung oder einer tbermaBig kurzen Zyklus-Zeit zu einer Uberdimensionierung des Motors flhren.

Max. Geschwindigkeit1m/s Max. Geschwindigkeit2m/s
Weg [m] Weg [m]
) A A
/
' y//avi
| /4t
3 /\w‘ o /
y . /17
@y S;
4 2 yiravi
: ) ) /
< , - / / é”i
%2 NQ\b;f 1,5 / A
& y//avi
1 /,
/N
RN/
- /
0 0,5 L0 s 2.0 25 j'”= 0 0‘5/ 1,0 1,5 2,0 2,5 3 0=
Gesamtzeit [s] éesamtzeit [s]
Max. Geschwindigkeit3m/s Max. Geschwindigkeit5m/s
) Weg [m] A Weg [m]
5 [[] 1] - / /
. 1] , [
iy [
. I/ . ANARY
Ly fels
/=] 1] sl
3 4 i
</ /
. /v ) /
/1] /1]
. av . iaav
11 Y] i 7]
. /1] > ] [ 1/ Sl
/ [/ 1/ / /A
RN/ R
: / R/
/ /)
—/ - ‘/ 1,0 1,5 2,0 2,5 3 0=
' : . Gesa'mtzeiié [s] ) Gesamtzeit [s]
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Unter Verwendung der bekannten Masse, der Einbaulage und der erforderlichen Beschleunigung aus dem Weg-Zeit-Diagramm kann
die BaugroBe des Linear-Antriebes und das erforderliche Drehmoment aus den nebenstehenden Diagrammen ermittelt werden. Die in
den Diagrammen zugrundegelegte Masse setzt sich aus der externen Masse und der beweglichen Masse des Linearantriebes
zusammen (siehe Tabelle Seite 43ff).

Bitte beachten: Bei Verwendung einer zusétzlichen Fihrung ist die Masse des Fuhrungsschlittens zu bertcksichtigen.

BaugréBe OSP-E25B, Horizontaler Einbau BaugréBe OSP-E25B, Vertikaler Einbau

Drehmoment M [Nm] Drehmoment M [Nm]

A

a=10 7|5 3 |1mis? |

032 02

o

0 4 8 12 18 o o 1 2 3 4 -
Masse m [kg] Masse m [kg]
BaugréBe OSP-E32B, Horizontaler Einbau Baugr6Be OSP-E32B, Vertikaler Einbau
Drehmoment M [Nm] Drehmoment M [Nm]
A A
Bl as107 5] a] | 1w “

a=10 7 3 |1ms?

N IR/

Vvara

— =

a 10 20 30 40 50 &0 70 o 0 2 4 6 a 10 12 14
Masse m [kg] Masse m [kg]
BaugréBe OSP-E50B, Horizontaler Einbau BaugréBe OSP-E50B, Vertikaler Einbau
Drehmoment M [Nm] Drehmoment M [Nm]
A a=10 7 5 3 1 mis? A _a=107 5 3 1m/s?

—
—

-

o 40 &0 120 160 0 10 20 30 40
Masse m [kg] Masse m [kg]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4P017DE
OSP-E OSP-E Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung - Grundausfiihrung

OSP-E..B
Zahnriemenantrieb mitintener Gleitfiihrung - Grundausfiihrung

Befestigungsbohrungen
fiir Motorbefestigung
(2 Seiten) KG

KP x H (4x) KF

A Bestellhub* A

Iy,
70 5
PANE
o |
x KE 2
KH
oKJ
C
Enddeckel OSP-E50
25:7
i 32: 4
50:10
G xH (4x)/~—E

25:
Angaben zur Lage der Antriebswelle siehe Bestellangaben auf Seite 50. 32. gg

50: 04

* Hinweis:

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusatzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen
Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht.

Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen.

Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrer drtlichen Parker Vertretung beraten.

Option-Tandem
A Bestellhub** A
_ KM (min) Verfahrweg
I ! 1 Eiiij | | _
Pryye— =
N\ e

**  Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Option-Bi-direktional

A Bestellhub™* A

Verfahrweg KM(min) Verfahrweg

. N— =1
e\ e

***  Bestellhub = 2 x benétigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Mitnehmer

MaBtabelle [mm]

J S
|
\ ] = |
,,,,, %,7,7,4?4[ wL
i \ |
- X
Y x ZZ

Baureihe A B C E GxH J K M S \" X Y CF
OSP-E25B 125 22 M 27 M5x10 117 21,5 31 33 25 65 M5 52,5
OSP-E32B 150 25 52 36 Méx12 152 28,5 38 36 27 90 M6 66,5
OSP-E50B 200 25 87 70 Méx 12 200 43,0 49 36 27 110 M6 92,5
MaBtabelle [mm]

Baureihe FB FH KB KC KE KF KG KH KJ KL KM,.in KMempf_ KPxH 2zz
OSP-E25B 40 39,5 10 15 22,0 370 57 30 19H7 24 130 190 M5x10 8
OSP-E32B 52 51,7 10 18 17,5 36,5 61 38 26H7 26 170 230 M6x12 10
OSP-E50B 76 77,0 165 32 23,5 48,5 85 50 40H7 34 220 320 M8x16 10

49
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P-A4P017DE

OSP-E
Bestellangaben OSPE25 | — | 0| 0|0 ]| O 0 — 00000 —|/0|0]|O0O]|O0]|O
A A A A A A A A A
BaugroBe
25 | BaugroBe 25
32 | BaugroBe 32
50 | BaugroBe 50
Antriebsart
0 Zahnriemenantrieb mit interner
Gleitflhrung
Mitnehmer Hublange
0 | Standard Angabe (funfstellig) in mm
1* Tandem
- L Anbausatz fiir Motor und Getriebe *
2% Bi-direktional
BaugréBe 25 | 32 | 50
Antriebswelle / Motoranbauseite 0- |ohne X X X
Zapfen / & A0 | SY563T X X
0 | standard A1 |SveraT x | x| x
7 A2 | SMx60 xx xxx 8 11 ... X X
1 | Lanten/ ===
180°Standard A3 | SMx82 xxxx814 ... X X
o Zapfen E A4 SMx100 xx xx 5 19... X
beidseitig A7 | PS6E0 < N
* Option CO0 | LPO50/PV40-TA X X
C1 | LPQO70/PVBO-TA X X

Getriebeanbau *

BaugroBe 25 |32 |50
0 ohne X X X
1 LPO50i=5 X X
2 LPO50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 LPO70i=10 X X

Info: Flr die Getriebe muB der Anbausatz des Motors

spezifizi
LP050:

ert sein.
A0, A1, A2

LPO70: A1, A2, A3

50
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Info: AnbaumaBe flir Motoren und Getriebe
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OSP-E

Magnetfeldsensor * siehe Seite 165 ff

0 Ohne

1 St. RST-K2NO / 5m Kabel

Lage der Fiihrung

0 Standard

180°
Standard

0 |senders | I TN

Standard

0 |sendaa | WD =2

Uy ——
Standard

Externe Fithrung / Mitnehmeranbau*

siehe Seite 99 ff

0 Ohne

6 PL Proline

E PS Powerslide 25/25

F PS Powerslide 25/35, 32/35

G PS Powerslide 25/44, 32/44

H PS Powerslide 50/60

1 PS Powerslide 50/76

M Umlenkung

R Beweglicher Mitnehmer

S Beweglicher Mitnehmer spielarm
Niro

0 Standard

1* | Niro

Zubehor - bitte separat bestellen

1
2 1 St. RST-K 2NC / 5m Kabel
3 2 St. RST-K 2NC / 5m Kabel

2 St. RST-K 2NGC, 1 St. RST-K 2NO /
5m Kabel

1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker

1 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

~

2 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

2 St. RST-S 2NC, 1 St. RST-S 2NO /
M8 Stecker

-]

1 St. EST-S NPN / M8 Stecker

2 St. EST-S NPN / M8 Stecker

3 St. EST-S NPN / M8 Stecker

1 St. EST-S PNP / M8 Stecker

2 St. EST-S PNP / M8 Stecker

mMmoOo|O|wm|>

3 St. EST-S PNP / M8 Stecker

Profilbefestigung * s. Seiten 147 ff u. 161 ff

0 Ohne

1 Paar Typ E1

1 Paar Typ D1

1 Paar Typ MAE

2 Paar Typ Ef1

2 Paar Typ D1

2 Paar Typ MAE

3 Paar Typ E1

3 Paar Typ D1

3 Paar Typ MAE

1 Paar Typ E2

1 Paar Typ E3

1 Paar Typ E4

2 Paar Typ E2

2 Paar Typ E3

2 Paar Typ E4

3 Paar Typ E2

3 Paar Typ E3

-0V O[(V(Z(S(r(X|(o|jo/Njo|a|h (0w N =

3 Paar Typ E4

Deckelbefestigung *

siehe Seiten 141 und 161 ff

0

Ohne

Benennung Seite
Motorbefestigung 136 ff
Mehrachssystem flr Linearantriebe | 177 ff

1 Paar Typ Al (GroBe 25 und 32) oder C1 (GréBe 50)

1 Paar Typ A2 (GroBe 25 und 32) oder C2 (GroBe 50)

1 Paar Typ A3 (GroBe 25 und 32) oder C3 (GroBe 50)

1 Paar Typ B1 (GroBe 25 und 32) oder C4 (GroBe 50)

AR |WO|IN| =

1 Paar Typ B4 (GroBe 25 und 32)

51
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OSP-E

OSP-E..SB
Kugelgewindespindelantrieb mit
interner Gleitfiihrung
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Die System Idee

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung fiir
Anwendungen mit hoher Prazision

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fUr lineare Antriebe lasst sich einfach und
passgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile

e Genaue Weg- und Positionskontrolle

e Hohe Aktionskraft
¢ FEinfache Montage

¢ Ausgezeichneter Langsamlauf
¢ Die beste Ldsung flr genaues Positionieren (z. B. Zufuhr von Rohteilen in einer Maschine, Lift, usw.)

Charakteristiken

¢ |Integriertes FUhrungs- und Antriebssystem
e Komplette Motor- und Steuerungspakete

e Umfangreiches Programm mit Befestigung und Zuberhdr
e \erschiedene Spindelsteigungen (5, 10, 25 mm)

Deckelschrauben mit Innen-
gewinde zur Befestigung

Antriebswelle

Kugellager

Gewindebohrungen

Abdeckband aus
rostbestédndigem Stahl

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten Schwalben-
schwanznuten

Kugelgewindespindel

54

intern geschiitzte Kugelgewindemutter

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

.’"".’l/

Permane
zur Posi



P-A4P017DE
OSP-E

Reinraum-Ausfiihrung
zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

EEIEY Fraunhaler
[ 1 HH TESTED

.
;
IPA e

Stiitzringe mit hervorragenden
Gleiteigenschaften

Mitnehmer

>ntmagnet
lionserfassung

Die System Idee

SLIDELINE
Kombination mit
GleitfGihrungen flr
héhere
Beanspruchung

POWERSLIDE
Rollengelagerte
Prézisionsfuhrung
fUr gleichméBige
Bewegung

oder dynamische
Beschleunigung
groBerer Massen.

PROLINE

Die kompakte
Aluminium Rollen-
fUhrung fur hohe
Belastungen und

Geschwindikeiten.

HD-Schwerlast-
fiihrung

flr hochste
Belastungen

Sensoflex SFl-plus

Inkrementales
Wegmesssystem
mit praxisnaher
Aufldsung

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb
zu einem universellen Systemtréager.
Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

e

\

» @
5

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4P017DE
OSP-E

Ausfihrung und Zubehoér

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Standard Versionen Zubehér
OSP-E..SB

Mitnehmer mit interner Fliihrung und
Magnetpaket zur bertihrungslosen

Positionserfassung. Schwalbenschwanz-

Motorbefestiung

\
nuten zur Befestigung des Zubehdrs und iﬁ'_f
des Antriebes selbst. ‘9

8 |
)
=

o

|

Steigungen der Kugelgewindespindel
Die Kugelgewindespindel ist mit

Deckelbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an den

verschiedenen Steigungen lieferbar: Stirnseiten.

OSP-E25SB: 5 mm )
OSP-E32SB: 5, 10 mm

OSP-E50SB: 5, 10, 25 mm 0= —3

=

Optionen Profilbefestigung

zur AbstUtzung langer Linearantriebe
Tandem

an den Schwalbenschwanznuten.

fUr hdhere Momentenaufnahme
-— =
2 -

Reinraum
zertifiziert nach DIN EN ISO 14644-1

Beweglicher Mithehmer

Mitnehmer mit Toleranz- und Paralle-
litdtsausgleich zum Antrieb externer
= Linear-FUhrungen.

L e

¥

—Parker .

bzw. zur Befestigung des Linearantriebs

Umlenkung
zur Kraftlbertragung auf die Gegensei-
te mit einer am Mitnehmer befestigten

Umlenkung.
El
= |

e

Magnetfeldsensor
zur berthrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen.

— L

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Standardausfiihrung
¢ Standard-Mitnehmer mitinterner Gleitflhrung.
¢ Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehors
und des Antriebes selbst.
e Steigungen der Gewindespindel
Typ OSP-E25:5mm
Typ OSP-E32: 5,10mm
Typ OSP-E50: 5,10,25mm

OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

BaugroéBe 25, 32, 50

Optionen

¢ Tandem-Ausfuhrung

¢ Reinraum-Ausflihrung, zertifiziert nach DINENISO 14644-1
¢ Inkrementales Wegmesssystem SFI-plus

KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..SB
Bennenung Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Temperaturbereich g;:x Zg ;2800
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Kugelgewindespindel Stahl
.. Kugelgewindemutter Stahl
E’ Stitzringe reibungsarmer Kunststoff
%’3 Abdeckband Stahl, rostbesténdig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart IP 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 10-6 kgm?2]

bei Hub  pro zus. bewegliche bei Hub O m pro zus. pro kg Masse

Om Meter Hub  Masse Meter Hub 5 mm* 10 mm* 25 mm*
OSP-E25SB 0,8 2,3 0,2 2,2 " 0,6 - -
OSP-E32SB 2,0 4,4 0,4 8,4 32 0,6 2,5 -
OSP-E50SB 52 9,4 1,2 84,0 225 0,6 2,5 15,8

*Steigung

Installations-Anweisungen Wartung

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt,
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel mit
Mittelstltzen befestigt werden.

Bitte priifen Sie anhand der max. zulassigen Stiitzweite auf Seite
90, ob eine Mittelstitze notwendig ist. Beim Einsatz einer Mittel-
stltze muss mindestens ein Enddeckel gegen axiales Verschie-
ben gesichert werden.

Wird mit dem Linearantrieb eine extern geflhrte Masse bewegt,
muss ein beweglicher Mithnehmer verwendet werden (siehe Seite
109).Die Einbaulage des Linearantriebes ist beliebig. Um Versch-
mutzungen vorzubeugen sowie den Eintritt von Fllssigkeiten zu
vermeiden, solite das Abdeckband idealerweise nach unten wei-
send montiert werden.

Durch die Verwendung einer Umlenkung erfolgt die Kraftibertra-
gung auf die gegenUberliegende Seite.

m 57

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur nor-
male Einsatzbedingungen ausgestattet.

Abhangig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach
einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch
der VerschleiBteile.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebs- und
Schmieranleitung.

Inbetriebnahme

Die zuléassigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte dlrfen nicht Gberschritten werden. Vor
der Inbetriebnahme des Linearantriebes muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen 2006/42/EG sicher
stellen.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Auslegung des
Linearantriebes

Ausfiihrung Leistungsiibersicht / Maximale Belastung

Belastungswerte

KenngréBen Einheit Bemerkung

Nachfolgende Schritte werden zur BaugréBe OSP-E 25B | OSP-E 32B | OSP-E 50B

Auslegung empfohlen: Steigung [mmi 5 5 10| 5 10 25

1. Max. Beschleunigung siehe Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 025 05 |02 05 125
Diagramm auf Seite 61. Linearer Weg pro Umdrehung der [mm] 5 5 10 5 10 25

2. Erforderliches Drehmoment siehe Antriebswelle
Diagramme. Max. Drehzahl der Antriebswelle [min-1! 3000 3000 3000

8. Sef‘CTte” S'e’rﬁ?ass d'g mixb | Max. effektive Aktionskraft Fy bezo- | [N] 250 600 600 | 1500

.e as"ungswe. € aus ger labelle gen auf das Antriebsdrehmoment [Nm] 0,35 075 13 1,7 3,1 73
nicht Uberschritten werden.

4. Ftr die Motorauslegung ist eine Leerlaufdrenmoment [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 04 05
Ermittlung des durchschnittlichen Max. zuldssiges Moment der An- [Nm] 06 1,56 28| 42 75 20
Drehmoments unter Beriicksichti- triebswelle
gung der Zykluszeit notwendig. Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05

5. Beachten Sie, dass die vorgegebene "\, “standard-Hublinge [mm 1100 2000 3200
max. Stutzweite der Achse nicht

Uberschritten wird. (siehe Seite 59 ff)

Belastungen, Krafte und Momente Maximal zulassige Belastung

Baureihe Max. zuldssige Kraft [N] Max. Momente [Nm]
I Fz FF, Mo M, M,
OSP-E25SB 500 2 12 8
\_Z) Mz OSP-E32SB 1200 8 25 16
OSP-E50SB 3000 16 80 32
. — -C:"' Mx
"‘" My
M=F-I[Nm] Der Abstand | (Ix, ly, I12)
M, =M, qatoon * Mygymamisan 2" Berechnung der
MX - Mx sm_'sc " Mx y"amfsc Biegemomente bezieht
My - My smfsc: + My :y"amfsc: sich auf die Mittelachse
27 Tastatid Zcymamise des Linear-Antriebes.
Kombinierte Belastungen Gleichung fiir kombinierte Belastung
Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und Mo-
menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung F, F, M, M, M,
nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zuléssi- + + + + <1
F, (max) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

gen Belastungen durfen nicht Uberschritten werden.

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Maximal zuldssige Stiitzweite

Hublange
Die Linearantriebe werden serien-maBig in 1 mm-Stufen bis zu nachstehenden maximalen Hublangen geliefert:

OSP-E25SB: max. 1100 mm
OSP-E32SB: max. 2000 mm
OSP-E50SB: max. 3200 mm
Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie eine zusétzliche Linge
von beidseitig mindestens 25 mm zur Hublange vor.

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei
Servosystemen. Flr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer 6rtlichen Parker Vertretung beraten.

Maximal zuldssige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze

Fz -+- OSP-E258BFz
------ OSP-E32SB Fz
—— OSP-E50SB Fz

k = Maximal zulédssiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstiitze bei einer gegebenen

Belastung F.
Belastung F [N] Anbindung an die Antriebswelle
Setzen Sie die Antriebswelle keiner
3500 unkontrollierten axialen oder radialen
Belastung wahrend der Montage der
3000 Kupplung oder des Riemenrades aus.
\ Benutzen Sie eine Hilfsstltze!
2500
\ Riemenrader
2000 N Mindestens erforderliche Anzahl von
\ Zzhnen (AT5) und der minimale
1500 \ Durchmesser des Riemenrades bei
.......... - \ max. zulassigem Drehmoment.
1000 A N \
~ o NN
500 bk -
. Min. Z (AT5)
0 ] Min. @ (mm
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 32 I ( )
Max. Abstand k [m] \ [
(Bis zur Grenzkurve betrédgt die Durchbiegung max. 0,2% des Abstandes k.) ‘

Baureihe Min. Z Min @
OSP-E25B 24 38
OSP-E32B 24 38
OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Maximale Drehzahl/Hub

min-!

Bei langeren Hiben muss die
Drehzahl entsprechend dem 3000
nebenstehenden Diagramm
reduziert werden.
2000

1500

1000

500

200

Die im Diagramm dargestellte max. Drehzahl betrégt 80% der kritischen Drehzahl

Laufleistung/ Aktionskraft

Ar,
|
f

-

A

Max. Hub

OSP-E50=3.2m

-
Max. Hub

OSP-E32=2,0m

A7

|
|
|
|
|
|
|
|
;
\
|
|
|
\
|

Max. Hub
OSP-E25=1,1m

0,5

Aktionskraft [N]

1,5

N 4444444/
yd

[
4

HuS ]

Die zu erwartende Laufleistung ist
von der maximal bendtigten 2000
Aktionskraft der Anwendung N 1= OSP-E25SB - Steigung 5 mm
abhangig. \\ 3 = OSP-E32SB - Steigung 5 mm 1
Eine Erh6hung der Aktionskraft 2500 \‘\ 2 = OSP-E32SB - Steigung 10 mm 1
fuhrt zu einer verkUrzten Lauflei- \\\\\\ 4 = OSP-E50SB - Steigung 5 mm J
stung. 2000 NN TN 6 = OSP-E50SB - Steigung 10 mm ]
R 8~ 5 = OSP-E50SB - Steigung 25 mm
N, ~L 5 —~ —
1500 \\‘\\ 4 T~
™~ 3 ~.~—~~~~~_______..---~-—-.._._.____::::'.::::--.._.____
2 N— --.._________ —
1000 I —
500 =
]
0
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Laufleistung [km]
Weg/ZeitDiagramm
) ) Weg [m]
Das nebenstehende Diagramm zeigt
den Verfahrweg, die Gesamtzeit bei A
max.Geschwindigkeit und die 1,50 [T 1]
empfohlene max. Beschleunigung. i 1
Bei diesem Diagramm wurde davon 1,25 Steigung 25 mm
; 1,25 m/s
ausgegangen, dass Beschleunigung 16 a2
und Verzégerung gleich groB sind. 1 9o nvs
Steigung 10 mm | Steigung 5 m
0,5m/s 0,25 m/s
0,75 / | [4m/s? T 2m/s?
L1 ]
0,50 > ——
”,4 "
0,25 am— ]
é//

0 025 050 0,75 1,00

60

125 1,50 1,75 2,00 2,25 2,50 2,75 3,07

Gesamtzeit [s]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Erforderliches Drehmoment

Unter Verwendung der bekannten Masse, der Einbaulage und der erforderlichen Beschleunigung aus dem Weg-Zeit-Diagramm kann
die Baugr6Be des Linear-Antriebes und das erforderliche Drehnmoment aus den nebenstehenden Diagrammen ermittelt werden. Die in
den Diagrammen zugrundegelegte Masse setzt sich aus der externen Masse und der beweglichen Masse des Linearantriebes zusam-

men (siehe Tabelle Seite 61).

Bitte beachten:

Bei Verwendung einer zuséatzlichen Fuhrung ist die Masse des Fuhrungsschlittens zu berticksichtigen.
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BaugréBe OSP-E50SB, Steigung 10 mm
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BaugréBe OSP-E50SB, Steigung 25 mm
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OSP-E..SB
Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung - Grundausfiihrung

A Bestellhub* A

- -

CE

OKB
|
|

L
1 [WIO| S| Enddeckel OSP-E50

LA
G x H (4x)

Passfedernut-Ausfiihrung (Option)
MaBtabelle [mm]

o KO* = Baureihe 2KB,,; KC KL KO KPP? KR
L xw A i Opt.3 Opt.4
= = cedloe——- OSP-E25SB 6 6,8 17 24 2 2 12
KC A OSP-E32SB 10 11,2 31 4 5 3 16
A-A KL OSP-E50SB 15 17,0 43 58 6 5 28

Option 3: Passfedernut
Option 4: Passfedernut, lange Welle

* Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zuséatzlichen Sicherheitsabstan vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm betragt. Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen.
Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer drtlichen Parker Vertretung beraten.

Option-Tandem

Bestellhub**

KM (min) Verfahrweg

** Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Parker Hannifin Corporation
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Mitnehmer

( \ |
X
Y xZZ
i =
|
: =

MaBtabelle [mm]
Baurehe A B C E GxH J K M S V X Y CF FB FH KB KD KL KM,
OSP-E25SB 100 220 #1 27 M5x10 117 21,5 31 33 25 65 M5 525 40 395 6, 2 17 120 13 8

OSP-E32SB 125 255 52 36 M6x12 152 285 38 36 27 90 M6 665 52 517 10, 2 31 165 20 10

OSP-E50SB 175 330 87 70 M6x12 200 430 49 36 27 10 M6 925 76 770 15, 3 43 235 28 10

Parker Hannifin Corporation
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Bestellangaben OSPE25 1/0|3|0 0 — 00000 —- (O |0 |O 0
T A A A A A A A A t
BaugroBe
25 | GroBe 25
32 | GroBe 32
50 | GroBe 50
Antriebsart
Kugelgewindespindel mit
1 . e
interner Gleitflhrung
Hublange
Angabe (funfstellig) in mm
Mitnehmer
0 | Standard .| Antriebswelle
1* | T
andem 0_ Zapfen
3* | Reinraum
3 —* | Passfeder
4+ SFl-plus Wegmesssystem -
(Option) siehe Seite 171 ff 4 —* | lang mit Passfeder
Anbausatz Motor und Getriebe *
Steigung BaugroBe 25 32 50
3 | 5 mm (BaugrdBe 25, 32, 50) A0 SY563T x1 x1
4 | 10 mm (BaugroBe 32, 50) Al SY873T x1 x1 x 1
5 25 mm (BaugréBe 50) A2 SMx60 xx xxx 8 11 ... | x X1
* Option A3 SMx82 xx xx 8 14 ... X1 X1
A7 PS60 X1 X1
COo LP0O50 / PV40-TA X1 X1
C1 LPQO70 / PVBO-TA X1 X1
x 1. Wenn ein Anbausatz ausgewahlt wird, ist die
Getriebeanbau * Antriebswelle als Zapfen ausgefuhrt.
BaugroBe 25 (32 |50 Info: AnbaumaBe fiir Motoren und Getriebe siehe Seite 191
0 ohne X X X
LP0O50i=5 X X
2 LPO50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 LPO70i=10 X X
Info: Flr die Getriebe muss der Anbausatz des Motors
spezifiziert sein.
LP050: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Deckelbefestigung *

siehe Seite 141 ff und 161 ff

0 Ohne
1 1 Stck. Typ A1 (GroBe 25 und 32) oder C1 (GroBe 50)
2 1 Stck. Typ A2 (GroBe 25 und 32) oder C2 (GroBe 50)
3 1 Stek. Typ A3 (GroBe 25 und 32) oder C3 (GroBe 50)
4 1 Stek. Typ B1 (GroBe 25 und 32) oder C4 (GréBe 50)
5 1 Stck. Typ B4 (GroBe 25 und 32)
Zubehor - bitte separat bestellen
Benennung Seite
Motorbefestigung 137 ff
Mehrachssystem fUr Linearantriebe 177 ff

65

OSP-E
Magnetfeldsensor * siehe Seite 165 ff
0 Ohne
1 | 1St.RST-K2NO /5m Kabel
2 | 1St RST-K 2NC /5m Kabel
Lage der Fihrung 3 |25t RST-K 2NC/5m Kabel
0 |[standerd 4 |2StRSTK2NG,
1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel
] Externe Fiihrung / Mitnehmeranbau * 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker
siehe Seite 99 ff bzw. 155 ff 1 St. RST-S 2NC / M8 Stecker
0 |ohne 7 | 2 St. RST-S 2NC / M8 Stecker
2 SL Slideline 8 2 St. RST-S 2NC,
6 | PLProine 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker
D HD Heavy Duty (Schwerlast) A 1 St. EST-S NPN / M8 Stecker
E PS Powerslide 25/25 B 2 St. EST-S NPN / M8 Stecker
F | PS Powerslide 25/35, 32/35 C | 8 St EST-SNPN /M8 Stecker
G | PS Powerslide 25/44, 32/44 D | 1St EST-S PNP/M8 Stecker
H | PS Powerside 50/60 E |2 St EST-SPNP /M8 Stecker
I | PS Powerslide 50/76 F |35t EST-S PNP /M8 Stecker
M Umlenkung
R | Beweglicher Mithehmer Profilbefestigung *siehe Seiten 147 ff und 161 ff
S Beweglicher Mitnehmer, spielarm 0 Ohne
1 Paar Typ El
Niro 1 Paar Typ D1
0 Standard 1 Paar Typ MAE
1* | Niro Schrauben 2 Paar Typ E1

2 Paar Typ D1

2 Paar Typ MAE

3 Paar Typ Ef1

3 Paar Typ D1

3 Paar Typ MAE

1 Paar Typ E2

1 Paar Typ E3

1 Paar Typ E4

2 Paar Typ E2

2 Paar Typ E3

2 Paar Typ E4

3 Paar Typ E2

3 Paar Typ E3

0D O|D|Z|2|r|R|lojoNjoja|s|w(N|=

3 Paar Typ E4

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb
mit interner Gleitflihrung
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OSP-E Die System Idee

Trapezgewindeantrieb mit interner Gleitfiihrung fiir genaue

Verfahrbewegungen

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fur lineare Antriebe lasst sich einfach
und passgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile
e Genaue Weg- und Positionskontrolle

* Hohe Antriebskraft

® Selbsthemmend

¢ Gute Langsamlaufeigenschaften

¢ Einfache Montage

* Geringe Wartung

¢ |deal fur Niveauregelungen und Anwendungen, die genaues Anfahren von Zwischenpositionen erfordern

Mitnehmer

Charakteristiken

¢ Integriertes FUhrungs- und Antriebssystem

e Komplette Motor- und Steuerungspakete

e Umfangreiches Programm mit Befestigung und Zubehor

¢ Sonderausfihrungen auf Anfrage
Abdeckband aus
rostbestandigem Stahl

stark belastbare zweireihige
Schragkugellager

Kunststoffmutter

Trapezgewindespindel

Deckelschrauben

Antriebswelle mit Innengewinde
zur Befestigung

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Die System Idee

Stiitzring mit hervorragender Laufeigenschaft

Gewindebohrungen

SLIDELINE
Kombination mit

GleitfUhrungen fur
hohere ~ T
Beanspruchung E)- '
Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten
Schwalbenschwanznuten POWERSLIDE
Rollengelagerte
Prézisionsflhrung fr

gleichmaBige |
Bewegung oder r
Permanentmagnet zur dynamische
Positionserfassung Beschleunigung

groBerer Massen

PROLINE
Die kompakte
Aluminium Rollen-

flhrung fir hohe —
Belastungen und . l
Geschwindikeiten

HD-Schwerlast-
fiihrung

flr héchste
Belastungen

Sensoflex SFl-plus
Inkrementales
Wegmesssystem

mit praxisnaher = e
Auflésung % -

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb zu
einem universellen Systemtrager.
Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

Parker Hannifin Corporation
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Ausfihrung und Zubehoér

OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Standard Versionen

OSP-E..ST

Mitnehmer mit interner Flihrung und
Magnetpaket zur bertihrungslosen
Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehors und
des Antriebes selbst.

—

&

== __..-#1

=

Zubehor

Motorbefestiung

N
N

)
Deckelbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an den

Stirnseiten.

=

Profilbefestigung
zur AbstUtzung langer Linearantriebe

bzw. zur Befestigung des Linearantriebs

an den Schwalbenschwanznuten.

— 3
=

=

Beweglicher Mithehmer

Mitnehmer mit Toleranz- und
Parallelitatsausgleich zum Antrieb
externer Linear-FUhrungen.

—Parker o

Umlenkung
zur Kraftlbertragung auf die Gegensei-
te mit einer am Mitnehmer befestigten

Umlenkung.
l

- —

3

Magnetfeldsensoren
zur berUhrungslosen Erfassung von End-

und Zwischenpositionen.
=>

rﬂ—--n.‘

3 -

Parker Hannifin Corporation
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Standardausfiihrung
¢ Mitnehmer mitinterner Gleitfihrung.

¢ Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehdrs und
des Antriebes selbst.

e Steigungen der Trapezgewindespindel
Typ OSP-E25ST:4 mm
Typ OSP-E32ST: 4mm
Typ OSP-E50ST: 6 mm

OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

BaugroéBe 25, 32, 50

Optionen
¢ Inkrementales Wegmesssystem SFI-plus
¢ Passfedernut-Ausfiihrung

--"“"')

==
KenngréBen
Zeichen Einheit  Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..ST
Bennenung Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
Befestigung siehe Zeichnungen
Temperaturbereich g;:x :g +27%
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Trapezgewindespindel kalt gerollter Stahl
.. Spindelmutter Kunststoff
g Stitzringe reibungsarmer Kunststoff
g Abdeckband Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart IP 54
Gewicht (Masse) und Massentragheit
Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Tragheitsmoment [x 10-¢ kgm?2]
beiHUb Om  pro zus. bewegliche  beiHubOm pro zus. pro kg
Meter Hub Masse in Meter Hub Masse
Hub O m
enthalten
OSP-E25ST 0,9 2,8 0,2 6 30 04
OSP-E32ST 2,1 5,0 0,5 22 81 0,4
OSP-E50ST 51 10,6 1,3 152 400 0,9
Installations-Anweisungen Wartung

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt,
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel
mit Mittelstltzen befestigt werden.

Bitte priifen Sie anhand der max. zuldssigen StUtzweite auf Seite
73, ob eine Mittelstitzenotwendig ist. Beim Einsatz einer
MittelstUtze muss mindestens ein Enddeckel gegen axiales
Verschieben gesichert werden.

Wird mit dem Linearantrieb eine extern geflhrte Masse bewegt,
sollte ein beweglicher Mitnehmer verwendet werden.

Die Einbaulage des Linearantriebes ist beliebig.

Um Verschmutzungen vorzubeugen sowie den Eintritt von
FlUssigkeiten zu vermeiden, sollte das Abdeckband idealerweise
nach unten weisend montiert werden. Durch die Verwendung
einer Umlenkung erfolgt die Kraftibertragung auf die
gegenuberliegende Seite.

71

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur
normale Einsatzbedingungen ausgestattet.

Abhéangig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach
einer Betriebsdauer von 24 Monaten bzw. einer Laufleistung von
300 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch
der VerschleiBteile.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende Betriebs- und
Schmieranleitung.

Inbetriebnahme

Die zulassigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte dirfen nicht Gberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
sicher stellen.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Belastungswerte

Auslegung / Leistungsiibersicht / Maximale Belastung

Auslegung des Linearantriebes

KenngréBen Einheit Bemerkung Nachfolgende Schritte werden zur
BaugréBe OSP-E25ST | OSP-E32ST | OSP-E50ST  /\Uslegung empfohlen:
Steigung [mm] 4 4 6 1. Beachten Sie, dass die max.
. Belastungswerte aus Tabelle T3 nicht
Max. Geschwindigkeit [m/s] 01 01 015 tberschritten werden.
Linearer Weg pro Umdrehung der Antriebswelle | [mm] 4 4 6
- — 2. Prifen Sie die max. Werte im

Max. Drehzahl der Antriebswelle [min-1l 1500 1500 1500 Diagramm auf Seite 74 und achten
Max. effektive Aktionskraft F, bezogen auf das | [N] 600 1300 2500 Sie darauf, dass diese nicht
Antriebsdrehmoment [Nm] 1,35 3,2 8,8 tberschritten werden.
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,3 0,4 0,5 3. Fur die Motorauslegung ist eine

. . Ermittlung des durchschnittlichen
Max. zuldssiges Moment der Antriebswelle [Nm] 1,65 4,0 9,4 Drehmoments unter
Selbsthemmung F " IN] 600 1300 2500 Berucksichtigung der Zykluszeit

: o notwendig.

Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05
Max. Standard-Hublange [mm] 1100 2000 2500* 4. Beachten Se, dass die

vorgegebene max. Stltzweite der

1) bei Gewindespindeltypen Tr 16 x 4, Tr 20 x 4, TR 30 x 6

* Bei horizontalen Anwendungen mit Hiiben Uber 2000 mm bitten wir um Rucksprache bei unserem fur Sie zustandigen

Berater

Belastungen, Krafte und Momente

Der Abstand | (Ix, ly, 1)
zur Berechnung der
Biegemomente bezieht
sich auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

M=F-I[Nm]

Mx = Mx statisch + Mx dynamisch
My = My statisch T My dynamisch
M, =M

z 'z statisch + M, dynamisch

Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren Belastungen, Kraften und Mo-
menten gleichzeitig ausgesetzt, wird die maximale Belastung
nach nebenstehender Formel berechnet. Die maximal zulassi-

gen Belastungen durfen nicht Gberschritten werden.

Achse nicht Uberschritten wird.
(siehe Seite 73)

©)

Maximal zulassige Belastung

Baureihe Max. zuldssige Kraft [N] Max. Momente [Nm]
Fz, Fy Mx My Mz

OSP-E25ST 500 2 24 7
OSP-E32ST 1000 8 65 12
OSP-E50ST 1500 16 155 26
Gleichungfiirkombinierte Belastung

F, F, M, M, M,

+ + + + <1

F, (max) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Maximal zuldssige Stiitzweite Hublange

Die Linear-Antriebe werden serienmaBig in 1 mm-Stufen bis zu nachstehenden maximalen Hublangen geliefert:

OSP-E25ST: max. 1100 mm
OSP-E32ST: max. 2000 mm
OSP-E50ST: max. 2500 mm *
Andere Hublangen auf Anfrage.

* Bei horizontalen Anwendungen mit Hiiben tber 2000 mm bitten wir um Ricksprache bei unserem fUr Sie zustandigen Beratungs-Ingenieur.

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie eine zusétzliche Léange von beidseitig
mindestens 25 mm zur Hublange vor. Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine groBere
Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen. Flr weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer 6rtlichen Parker Vertretung
beraten. Werden mechanische Anschldge notwendig, missen externe StoBdampfer eingesetzt werden (siehe separates Datenblatt).
Dabei sind die Mittelachsen der StoBdampfer so dicht wie méglich mit dem Massenschwerpunkt auszurichten.

Maximal zulassige Stiitzweite - Platzierung einer Mittelstiitze

Fz

Anbindung an die Antriebswelle

Setzen Sie die Antriebswelle keiner
unkontrollierten axialen oder radialen
Belastung wahrend der Montage der
Kupplung oder des Riemenrades aus.
Benutzen Sie eine Hilfsstitze!

k= Maximal zulassiger Abstand zwischen Deckelbefestigung und Mittelstitze bei einer gegebenen Riemenrader

Belastung F. . .
9 Mindestens erforderliche Anzahl von

Belastung F [N] Zahnen Z (AT5) bei max. zuldssigem

Drehmoment.
1600
\L Min. Z (AT5)
1400 \ ] Min. @ (mm)
1200 ! [
--- OSP-E25STFz |
1000 «--- OSP-E32STFz |
\ — OSP-E50STFz
N
800 ‘\ —
AN . . .
600 N\ Baureihe Min. Z Min O
N N OSP-E25ST 24 38
400 | OSP-E32ST 24 38
. OSP-E50ST 36 57
200 !
. I
0 0,5 1,0 1,5 2,5

2,0
Max. Abstand k [m]

(Bis zur Grenzkurve betréagt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k.)

Parker Hannifin Corporation
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Maximale Drehzahl / Hub

Bei langeren Huben muss die Drehzahl entsprechend dem nebenstehenden Diagramm reduziert werden.

Maximale Drehzahl / Hub

min-!
A
1600 T T T . T, T 1
L4 1] Max.min ,,Jﬁij,‘,LL,,,

1400 . —-— OSP-E25ST| |

\ — —— OSP-E32ST| |

AR —— OSP-E50ST
1200 ¥

\\ v \
. AY
1000 \ \\
A
800 \ AN
Y
600 5
AN
400 A ~\ S
~ S ™~
<L T
200 mel e
0 -
0 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24 26
Hub [m]

Die im Diagramm dargestellte max. Drehzahl betragt 80% der kritischen Drehzahl

Laufleistung / Aktionskraft
Der Antrieb ist fur eine 10%ige Einschaltdauer konstruiert. Die zu erwartende Laufleistung ist von der maximal benétigten Aktions-
kraft der Anwendung abhangig. Eine Erhéhung der Aktionskraft fuhrt zu einer verkirzten Laufleistung.

Laufleistung in Abhédngigkeit der Aktionskraft

Aktionskraft [N]

3000 [ ———
—-—-0SP-E25ST
— — —OSP-E32ST
2500 OSP-E50ST
\\‘
2000
—
T —
T—
1500
1000 == =
-
500 . e
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Laufleistung [km]

Diagramm basiert auf einer 10%igen Einschaltdauer

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..ST

Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung - Grundausfiihrung

A Bestellhub*

A

JA—

111 (@) LLIS Enddeckel OSP-E50ST

G x H (4x)

Passfedernut-Ausfiihrung (Option) MaBtabelle [mm]

KR Baureihe OKB,; KC KL KP KO KPP? KR
o Koj Opt.3 Opt. 4

gl 7 <A OSP-E20ST 6 68 17 24 12

- = s OSP-E25ST 10 11,2 31 4 16

KC A OSP-E50ST 15 17,0 43 58 5 28

A-A KL Option 3: Passfedernut
Option 4: Passfedernut lang
* Hinweis:

Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Mitnehmer Baureihe OSP-E..ST

Sie beidseitig einen zusétzlichen Sicherheitsabstand vor, der dem linearen Weg einer Um-
drehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm betragt.

Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand i
I ! ] = )
, _ , o , = e ="'
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine £ * i !
groBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen. Fir weitere Informationen lassen Sie X
sich bitte bei lhrer 6rtlichen Parker Vertretung beraten. Y x 27
—
i | i >
%
MaBtabelle [mm]
Baureihe A B (o] E GxH J K M S v X Y CF FB FH KB KD KL KN 2z
OSP-E25ST 100 22,0 41 27 M5x10 117 21,56 31 33 25 65 M5 525 40 395 6, 2 17 13 8
OSP-E32ST 125 255 52 36 Mex12 152 285 38 36 27 90 M6 66,5 52 51,7 10, 2 31 20 10
OSP-E50ST 175 33,0 87 70 MB6x12 200 430 49 36 27 110 M6 925 76 770 15, 3 43 28 10

m 75

Parker Hannifin Corporation
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Bestellangaben OSPE25 2|0(4 |0 0 — 00000 | —|O0O|O0O|O]|O
A A A A A A A ﬁ
BaugroBe
25 | BaugroBe 25
32 | BaugroBe 32
50 | BaugroBe 50
Antriebsart
Trapezgewindespindel mit Hublange
2 interner Gleitfuhrung
Angabe (flnfstellig) in mm
Mitnehmer | Antriebswelle
0 Standard 0 — | zapfen
+ | SFl-plus Wegmesssystem —* | Passfed
4 siehe Seite 171 ff 3 assteder
4 —* | lang mit Passfeder
Steigung Anbausatz Motor und Getriebe *
4 | 4 mm (BaugréBe 25 und 32) BaugréBe 25 32 50
A0 | SY563T 1 1
6 6 mm (BaugréBe 50) X X
A1 | SY873T X X1 x 1
Option A2 | SMx60xxxxx811 ... | x! | x!
A3 | SMx82 xx xx 8 14 ... x 1 x1
A7 | PS60 x 1 x1
CO0 | LP0O50 / PV40-TA X x 1
C1 LPO70 / PVBO-TA X1 X1
x 1 Wenn ein Anbausatz ausgewahlt wird, ist die
Getriebeanbau * Antriebswelle als Zapfen ausgefiihrt.
BaugréBe 25 |32 |50 Info: AnbaumaBe furr Motoren und Getriebe
0 ohne X X X siehe Seite 191
1 LPO50i=5 X X
2 LPO50i=10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 LPO70i=10 X X
Info: FUr die Getriebe muss der Anbausatz des Motors
spezifiziert sein.
LP050: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Magnetfeldsensor * siehe Seite 165 ff
0 Ohne
1 1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel
2 1 St. RST-K 2NC / 5m Kabel
Lage der Fiihrung 3 |2 St RST-K 2NC / 5m Kabel
0 | standard 4 |2StRSTK2NG,
L 1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel
Externe Fiihrung / Mitnehmeranbau * 1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker
siehe Seite 99 ff bzw. 195 ff 1St. RST-S 2NC / M8 Stecker
0 _|Ohne 7 | 2St RST-S 2NC /M8 Stecker
2 SL Slide line
2 St. RST-S 2NC,
6 | PLProline 8 |1 st. RST-S 2NO / M8 Stecker
D | HD Heavy duty A | 1St EST-SNPN /M8 Stecker
E | PS Power slide 25/25 B |2 St EST-SNPN /M8 Stecker
F | PS Power slide 25/35, 32/35 C | 3St EST-S NPN/ M8 Stecker
G | PS Power slide 25/44, 32/44 D | 1St EST-S PNP /M8 Stecker
H | PS Power side 50/60 E | 2St EST-S PNP/ M8 Stecker
I | PS Power slide 50/76 F |35t EST-S PNP /M8 Stecker
M Umlenkung
R Beweglicher Mitnehmer
S Beweglicher Mitnehmer spielarm
Profilbefestigung *siehe Seite 147 ff u. 161 ff
0 Ohne
; 1 Paar Typ E1
Niro 2 | 1 Paar Typ D1
0 | Standard 3 |1 PaarTyp MAE
1* | Niro Schrauben 4 |2PaarTyp E
5 2 Paar Typ D1
6 2 Paar Typ MAE
7 3 Paar Typ Ef1
Deckelbefestigung * siehe Seiten 141 und 161 ff 8 | 3PaarTyp D1
0 Ohne 9 3 Paar Typ MAE
1 1 St. Typ A1 (BaugréBe 25 und 32) oder C1 (BaugréBe 50) K | 1 PaarTyp E2
2 | 1St Typ A2 (BaugroéBe 25 und 32) oder C2 (BaugrdBe 50) L |1 PaarTyp E3
3 | 1St Typ A3 (BaugrdBe 25 und 32) oder C3 (BaugréBe 50) M | 1 Paar Typ E4
4 | 1St Typ B1 (BaugroBe 25 und 32) oder C4 (BaugréBe 50) N | 2 Paar Typ E2
5 | 1St Typ B4 (BaugréBe 25 und 32) P | 2 Paar Typ E3
Q | 2PaarTyp E4
R 3 Paar Typ E2
S 3 Paar Typ E3
T 3 Paar Typ E4

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Seite
Motorbefestigung 137 ff
Mehrachssystem flir Linearantriebe 177 ff

7
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OSP-E..SBR Kugelgewindespindelantrieb
mit interner Gleitflihrung
und Kolbenstange
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OSP-E Die System Idee

Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und
Kolbenstange fiir prazises positionieren groBer Massen

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fur lineare Antriebe lasst sich einfach und
passgenau in jede Konstruktion formschon integrieren.

Vorteile
¢ hohe Kraftlibertragung

e hervorragende Gleit- u. Laufeigentschaften

® dynamische, prazise Positionierung

* sehr exakte Wiederholgenauigkeiten

e FEinfache Montage

e Geringe Wartung

¢ |deal fur Niveauregelungen und Anwendungen, die genaues Anfahren von Zwischenpositionen erfordern

Charakteristiken

¢ aufahrende Kolbenstange

¢ Kugelspindel

¢ verdrehgesicherte Kolbenstange
¢ Dauerbetrieb

e umfangreiches Zubehor

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten
Schwalbenschwanznuten

Deckelschrauben mit Innengewinde

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Antriebswelle

Stark belastbare
zweireihige
Schragkugellager

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Kolbenstangengewinde
nach ISO 15552 (6431)

Kolbenstange aus rostfreiem Stahl

Abdeckband aus rostbestandigem Stahl

Kugelgewindespindel

LUS
ORIGA SYSTEMP
IV i

Hiilse mit innenliegender
Kugelgewindemutter

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Ausfihrung und Zubehoér

OSP-E..SBR Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfilhrung und Kolbenstange

Standard Versionen

OSP-E..SBR

Mitnehmer mit interner Flihrung und
Magnetpaket zur bertihrungslosen

Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehors und

des Antriebes selbst.

Steigungen der Kugelgewindespindel

Die Kugelgewindespindel ist mit
verschiedenen Steigungen lieferbar:
OSP-E25SB: 5 mm

OSP-E32SB: 5, 10 mm
OSP-E50SB: 5, 10, 25 mm

Zubehor

Motorbefestigungen

Deckelbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an der
Kolbenstangenseite.

Flanschbefestigung C
zur Befestigung des Antriebes an der
Kolbenstangenseite.

[
" 4 s
8 o

Profilbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an
der Kolbenstangenseite

=y B
—

Schwenkzapfenbefestigung EN
Schwenkzapfenbefestigung EN mit
Gegenlager EL

- stufenlos in Axialrichtung verstellbar

82

Kolbenstangenbefestigung
Gelenkauge

Gabelkopf

Ausgleichskupplung
fUr radialen Ausgleich bzw.
Winkelausgleich der zu bewegenden Teile.

, J’,—';"”

Magnetfeldsensoren Typ RS und ES
zur berUhrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen.

g
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Standardausfiihrung

e Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehoérs und
des Antriebes selbst

e Steigungen der Gewindespindel
Typ OSP-E25SBR : 5mm
Typ OSP-E32SBR: 5, 10mm
Typ OSP-E50SBR: 5, 10,25mm

OSP-E..SBR Kugelgewindespindelantrieb m. interner Gleitfiihrung u. Kolbestange

BaugroBe 25, 32, 50

Optionen
¢ Passfedernut-Ausfuhrung

KenngréBen
Zeichen Einheit Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..SBR
Bennenung Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitflhrung und Kolbenstange
Befestigung siehe Zeichnungen
Temperaturbereich g:':x :g ;2800
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Kugelgewindespindel Stahl
Kugelgew-Mutter Stahl
% Kolbenstange Stahl, rostfrei
g Stltzringe reibungsarmer Kunststoff
§ Abdeckband Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart P 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) [kg] Bewegliche Masse Tragheitsmoment [x 10-6 kgm?]
[kg]
beiHub Om  pro zus. bei Hub pro zus. beiHub Om  pro zus. Meter
MeterHub  Om Meter Hub Hub
OSP-E25ST 0,7 3,0 0,2 0,9 1,2 11,3
OSP-E32ST 1,7 5,6 0,6 1,8 5,9 32,0
OSP-E50ST 4,5 10,8 11 2,6 50,0 225,0
Installations-Anweisungen Inbetriebnahme

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt,
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel mit
MittelstUtzen be-festigt werden.

Die Kolbenstange ist gegen Verdrehen gesichert, jedoch nicht
fir Momente M, , die grundsétzlich von einer externen Flhrung
aufgenommen werden mussen. Der Einsatz einer Ausgleichs-
befestigung wie z. B. ein Gelenkauge (s. BestellschlUssel S. 86)
wird empfohlen.

Wartung

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur
normale Einsatzbedingungen ausgestattet.

Abhangig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach
einer Betriebsdauer von 12 Monaten bzw. einer Laufleistung von
3000 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch
der VerschleiBteile. Bitte beachten Sie die dem Antrieb beiliegende
Betriebs- und Schmieranleitung.

83

Die zuldssigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte dirfen nicht Gberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
sicher stellen.

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Auslegung Leistungsiibersicht / Maximale Belastung
Belastungswerte Auslegung des Linearantriebes
KenngréBen Einheit Bemerkung Nachfolgende Schritte werden zur
BaugroBe OSP-E25SBR | OSP-E32SBR | OSP-E50SBR Auslegung empfohlen:
Steigung [mm] 5 5 10 5 10 25 1. Beachten Sie, dass die maximale
o Kraft aus dem nachstehenden
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,25 0,25 0,5 0,25 0,5 1,25 Diagramm Querkraft/Hub nicht
i Uberschritten werden darf.
LlnearerIWeg pro Umdrehung [mm] 5 5 10 5 10 o5 Uberschri wer
der Antriebswelle 2 Ub iifen Sie die Aktionskraft und
. . . Uberprufen Sie die Aktionskraft un
Max. Drehzahl d. Antriebswelle [min-] 3000 3000 3000 die Laufleistung in untenstehender
i i Tabelle.
Max. effektive Aktlongkraft Fa IN] 260 900 1200 abelle
bezogen auf das Antriebsdreh-
moment (Nm] 0,45 1.1 18 | 18 | 28 | 60 3 Firdie Motorauslegung ist eine
Ermittlung des durchschnittlichen
Leerlaufmoment [Nm] 0,2 02 0,3 0,3 04 0,5 Drehmoments unter Beriicksichtigung
4ssi der Zykl it notwendig.
Maxl. zuldssiges Moment an der INm] 06 15 0.8 42 75 20 er Zykluszeit notwendig
Antriebswelle
Max. zuléssige Beschleunigung | [m/s?] 5 5 5
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05
Max. Standard Hublange [mm] 500 500 500

Querkraft/Hub

Die zulassige Querkraft reduziert sich bei zunehmendem Hub entsprechend dem nebenstehenden Diagrammm.
Belastung F [N]

Fy 800 1\ E\‘ :

S 700 \ \\\ 6
A\N s

N\ :

MO N
~N

= OSI;-EZSSéR - Stéigung é mm

= OSP-E32SBR - Steigung 5 mm |
OSP-E32SBR - Steigung 10 mm—
= OSP-E50SBR - Steigung 5 mm _|
= OSP-E50SBR - Steigung 10 mm
= OSP-E50SBR - Steigung 25 mm |

[}
=3
S

—

N
2 N8 T4 \35 =
300 ™ S 6
N —
200 N S~ = \
N\ 1 —
100
\\
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Hub s [mm]

Maximale Drehzahl/Hub

Bei langeren Huben muss die Drehzahl entsprechend dem nebenstehenden Diagramm angepasst werden.

Drehzahl [1/min]

3000 :
\ \ 1 = OSP-E255BR

2750 —
\\ \ 2 = OSP-E32SBR

2500 \\ N 3 = OSP-E50SBR
2250 \\\ \\3

2000 \ N

1750 ) 1 \\2\ \\
I~
~

N
1500 \
~

1250

1000

\\
T~
T~

750
200 250 300 350 400 450 500
Hub [mm]
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OSP-E Laufleistung / Aktionskraft

Laufleistung in Abhdngigkeit der Aktionskraft

Die zu erwartende Laufleistung ist von der Aktionskraft [N]
maximal bendtigten Aktionskraft der
Anwendung abhéngig. 3000
Eine Erhdhung der Aktionskraft fiihrt zu einer \\ ; = 82?52232' 2:9'.9”"9 gmm ]
.. . = - - Steigung 5 mm
verklrzten Laufleistung. 2500 \\\ 2 = OSP-E32SBR - Steigung 10 mm|
\\\\\\ 4 = OSP-E50SBR - Steigung 5 mm -
2000-TNINCIN e 6 = OSP-E50SBR - Steigung 10 mm |
R T~ 5 = OSP-E50SBR - Steigung 25 mm
N ~_ 5 L - —
1500 \\‘\\ O i e
N , L3 ~\\\\\\\~::_~
3 — —
1000 T
500 — | .
0

1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Laufleistung [km]

OSP-E..SBR
Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange - Grundausfiihrung
lg + Bestellhub* cG
GxH (4%) - T 5
¥| Q
vy o I |
A mﬂ \
E g < KD | [Lam
slal
Co ~ KU -~ Bl
FB
C < KT @
o Q
= ] Y
Ay i
o) I ! i
N4
wl O
‘@ ® Iy Enddeckel OSP-ES0SBR
G x H (4x)
Passfedernut-Ausfiihrung (Option)
KR Baureihe oKBy,; KC KL KO KPP? KR
o ux: Opt.3 Opt.4
X
e OSP-E25SBR | 6 6,8 17 24 2 2 12
KC OSP-E32SBR | 10 11,2 31 4 5 3 16
Lo OSP-E50SBR | 15 17,0 43 58 6 5 28
Option 3: Passfedernut Option 4: Passfedernut, lange Welle

* Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusatzlichen Sicherheitsabstand vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm betragt.

Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen.

Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer rtlichen Parker Vertretung beraten.

MaBtabelle [mm]
Baureihe B C E GxH K g AM OCF CG FB FH OKB KD KK KL OKN OKS KT
OSP-E25SBR 22,0 41 27 M5x10 21,5 1100 20 22 26 40 395 6, 2 MI0x125 17 13 - -

OSP-E32SBR 255 52 36 Mo6x12 28,5 1755 20 28 26 52 517 10,, 2 M10x125 31 20 33 2

OSP-E50SBR 330 87 70 M6x12 43,0 2060 32 38 37 76 770 15, 3 Mi6x156 43 28 44 3

Parker Hannifin Corporation
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Bestellangaben OSPE25 0(5]|0 0— 00000 —-|0[0]|O0]O
A A A A A A
BaugréBe
25 | BaugroBe 25
32 | BaugroBe 32
50 | BaugroBe 50
Antriebsart -
Hublange
Kugelgewindespindelantrieb mit - —
4 | interner Gleitfihrung und Angabe (flinfstellig) in mm
Kolbenstange
| Antriebswelle
Steigung
0 — | Zapfen
5 B 6Be 25, 32 und 50
5 mm (BaugroBe und 50) 3 —* | Passfeder
7 10 mm (BaugréBe 32 und 50) 4 —* | lang mit Passfeder
8 25 mm (BaugréBe 50) Anbausatz Motor und Getriebe *
BaugroBe 25 32 50
A0 | SY563T X 1 X1
A1 | SY873T x 1 x 1 x1
A2 | SMxB0 xxxxx811 ... | x' X1
A3 | SMx82 xx xx 8 14 ... X1 X1
A7 | PS60 X1 X1
CO | LP0O50/ PV40-TA X 1 X1
C1 | LPO70/ PVBO-TA X1 x 1

Antriebswelle als Zapfen ausgefuhrt.

Getriebeanbau *

BaugréBe 25 | 32 | 50
0 ohne X X X
1 LPO50i=5 X X
2 LPO50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 LPO70i=10 X X

Info: Fir die Getriebe muss der Anbausatz des Motors

spezifiziert sein.
LPO50: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3

Info: AnbaumaBe fur Motoren und Getriebe
siehe Seite 191
* Option

x : Wenn ein Anbausatz ausgewahlt wird, ist die

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Magnetfeldsensor * siehe Seite 165 ff

0

Ohne

Kolbenstangenbefestigung *
siehe Seite 155 ff
0 Ohne
T Gelenkauge
U Gabelkopf
\'} Ausgleichskupplung
L Niro
0 Standard
1* | Niro Schrauben

87

1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel

1 St. RST-K 2NC / 5m Kabel

1
2
3

2 St. RST-K 2NC / 5m Kabel

2 St. RST-K 2NGC,
1 St. RST-K 2NO / 5m Kabel

1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker

1 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

2 St. RST-S 2NC / M8 Stecker

o)

2 St. RST-S 2NG,
1 St. RST-S 2NO / M8 Stecker

1 St. EST-S NPN / M8 Stecker

2 St. EST-S NPN / M8 Stecker

3 St. EST-S NPN / M8 Stecker

1 St. EST-S PNP / M8 Stecker

2 St. EST-S PNP / M8 Stecker

MmO O|W|>

3 St. EST-S PNP / M8 Stecker

Profilbefestigung * siehe Seite 141 ff

0

Ohne

1 Paar Typ E1

1 Paar Typ D1

1 Paar Typ MAE

2 Paar Typ E1

2 Paar Typ D1

2 Paar Typ MAE

3 Paar Typ E1

O |IN[fO|O DO |N|=

3 Paar Typ D1

9

3 Paar Typ MAE

siehe Seite 154

K

1 Paar Schwenkzapfenbefestigung EN

L

1 Paar Schwenkzapfenbefestigung EN
und Gegenlager EL

Deckelbefestigung *  siehe Seiten 141 ff

0 | Ohne

1 1 St. Typ A1SR (BaugréBe 25 und 32)
oder C1SR (BaugréBe 50)

2 | 1St TypC-E

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Seite
Motorbefestigung 137 ff
Mehrachs-Systeme 177 ff

Parker Hannifin Corporation
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Trapezgewindespindelantrieb mit
interner Gleitfihrung und Kolbenstange

=
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OSP-E Die System Idee

Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfuhrung und

Kolbenstange fiir genaue Positionieraufgaben

Die konsequent neu durchkonstruierte Produktgeneration fur lineare Antriebe lasst sich einfach und
passgenau in jede Konstruktion formschdn integrieren.

Vorteile
e genaue Weg- u. Positionskontrolle

¢ hohe Antriebskraft

® selbsthemmend

e gute Laufeigentschaften

e cinfache Montage

e geringe Wartung

¢ deal fUr Niveauregelungen und Anwendungen, die genaues Anfahren von Zwischenpositionen erfordern

Charakteristiken

¢ Kolbenstangengewinde nach ISO 6431

e Komplete Motor- und Steuerungspakete

e umfangreiches Program mit Befestigungen und Zubehor

e Sonderausfliihrungen auf Anfrage Kunststoffmutter

Permanentmagnet
zur Positionserfassung

Antriebswelle

Stark belastbare Stiitzringe mit geringer Reibung

zweireihige Schragkugellager

Deckelschrauben mit Innengewinde
zur Befestigung

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Kolbenstangengewinde
nach ISO 6431
(Pneumatikzylinder)

Kolbenstange
aus rostfreiem Stahl

Abdeckband aus rostbestindigem Stahl

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit integrierten Schwalbenschwanznuten

Trapez-Gewindespindel

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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Ausfihrung und Zubehér

OSP-E..STR Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfilhrung und Kolbenstange

Standard Versionen

OSP-E..STR

Mitnehmer mit interner Flihrung und
Magnetpaket zur bertihrungslosen
Positionserfassung. Schwalbenschwanz-
nuten zur Befestigung des Zubehors und
des Antriebes selbst.

Deckelbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an der
Kolbenstangenseite.

Flanschbefestigung C
zur Befestigung des Antriebes an der
Kolbenstangenseite.

Zubehor

Motorbefestigungen

Profilbefestigung
zur Befestigung des Antriebes an
der Kolbenstangenseite

g.#

Schwenkzapfenbefestigung EN
Schwenkzapfenbefestigung EN mit
Gegenlager EL

- stufenlos in Axialrichtung verstellbar

—Parker .

Kolbenstangenbefestigung
Gelenkauge

.

Gabelkopf

Kupplung
fUr radialen Ausgleich bzw.
Winkelausgleich der zu bewegenden Teile.

Magnetfeldsensor
zur berthrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen.

'

Parker Hannifin Corporation
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Standardausfiihrung

¢ Schwalbenschwanznuten zur Befestigung des Zubehdrs und des Antriebes selbst.

¢ Steigungen der Gewindespindel
Typ OSP-E25STR:3mm
Typ OSP-E32STR: 4mm
Typ OSP-E50STR: 5 mm

OSP-E..STR Trapezgewindespindelantrieb m. interner Gleitfiihrung u. Kolbestange

BaugroBe 25, 32, 50

KenngréBen
Zeichen Einheit  Bemerkung
Allgemein
Baureihe OSP-E..SBR
Bennenung Trapezgewindespindelatnrieb mit interner Gleitflhrung und Kolbenstange
Befestigung siehe Zeichnungen
Temperaturbereich 9:‘; Og +27%
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Trapezgew.-Spindel Kalt gerollter Stahl
Spindel-Mutter Kunststoff
£ Kolbenstange Stahl, rostfrei
g Stitzringe reibungsarmer Kunststoff
g Abdeckband Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Aluminium
Schutzart IP 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse) Bewegliche Masse Tragheitsmoment [x 10-5 kgm?]
[kg] [kg]
bei Hub  pro zus. beiHub  pro zus. bei Hub O m pro zus. Meter
Om Meter Hub  Om Meter Hub Hub
OSP-E25SBR 0,4 2,9 0,1 0,7 1,1 10,3
OSP-E32SBR 0,9 54 0,2 1,2 3,9 29,6
OSP-E50SBR 2,4 10,6 0,8 1,6 24,6 150
Installations-Anweisungen Inbetriebnahme

Wird der Motor am Innengewinde der Deckelschrauben befestigt,
dann muss der Linearantrieb unmittelbar nach dem Enddeckel
mit MittelstUtzen befestigt werden.

Die Kolbenstange ist nicht gegen Verdrehen gesichert und muss
extern gefuhrt werden. Der Einsatz einer Ausgleichsbefestigung
wie z. B. ein Gelenkauge (s. Bestellschllissel S. 96) wird
empfohlen.

Wartung

Alle beweglichen Teile sind mit einer Dauerfettschmierung fur nor-
male Ein-satzbedingungen ausgestattet.

Abhangig von den Einsatzbedingungen empfiehlt Parker nach
einer Betriebsdauer von 24 Monaten bzw. einer Laufleistung von
300 km eine Uberpriifung der Schmierung und ggf. ein Tausch der
VerschleiBteile. Bitte beachten Sie die dem Antrieb

beiliegende Betriebs- und Schmieranleitung.

93

Die zulassigen technischen Daten der in diesem Datenblatt
beschriebenen Produkte durfen nicht Uberschritten werden.
Vor der Inbetriebnahme des Linearantriebs muss der Anwender
die Einhaltung der EG-Richtlinie Maschinen i. d. F. 2006/42/EG
sicher stellen.

Beriihrungslose Positionserfassung
Verwenden Sie bitte nachstehend aufgeflhrte
Magnetfeldsensoren:

KL3096 (Typ RS-K, normal geschlossen, Reedkontakt, mit
Kabel)

KL3098 (Typ ES-S, Magnetfeldsensor elektronisch,
PNP-Schalter mit DIN-Stecker)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
Belastungswerte Auslegung des Linearantriebes
KenngréBen Einheit | Bemerkung Nachfolgende Schritte werden zur
BaugréBe OSP-E25STR | OSP-E32STR | OSP-E50STR ' USiegung empfohien:
Steigung [mm] 3 4 5 1. Beachten Sie, dass die max. Kraft aus
o dem nachstehenden Diagramm Querkraft/

Max. Geschwindigkeit (m/s] 0,075 01 0,125 Hub nicht Uberschritten werden darf.
Linearer Weg pro Umdrehung 3 4 5 3
der Antriebswelle (mm] 2. UberprUfen Sie die Aktionskraft und die
Max. Drehzahl d. Antriebswelle | [min”] 15002 1500 1500 Laufleistung in untenstehender Tabelle

Max. effektive Aktionskraft Fp IN] 800 1600 3300 3. Fur die Motorauslegung ist eine Ermitt-

bezogen auf das Antriebsdreh- lung des durchschnittlichen Drenmoments

moment (Nm] 1,35 34 925 unter Bertcksichtigung der Zykluszeit not-
Leerlaufmoment [Nm] 0,3 0.4 05 wendig.
Z/Ir?tfi.ezbusljvses”iges Moment an der INm] 17 44 12

Selbsthemmung F, " [N] 800 1600 3300

Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,05 +0,05

Max. Standard Hublange [mm] 500 500 500

" bei Gewindespindeltypen Tr 12x3, Tr 16x4, Tr 24x5 siehe Seite 93 - Tragheitsmomente
2 ab 0,4 m Hub max. 1200 min"' zuléssig

Querkraft / Hub
Die zulassige Querkraft reduziert sich bei zu-
nehmendem Hub entsprechend dem neben- Belastung
stehenden Diagramm. F IN]
I
300

—.— OSP-E25STR
250 - = = OSP-E32STR

— OSP-E50STR
F 200
S \
150

100 Lo S~

. ~ \
50 ~, Ss. __ —
\.\_5-_-..;._ ___________
— — . — — — i — e "=
0
0 100 200 300 400 500 s [mm]

Hub

Diagramm basiert auf einer 10%igen Einschaltdauer

Laufleistung / Aktionskraft

Der Antrieb ist fur eine 10%ige Aktionskraft [N]

Einschaltdauer konstruiert (bezogen auf 10 4000

Minuten, d. h. 1 Minute Laufzeit, 9 Minuten 3500

Pause). gggg ~—1_ OSP-E50STR

Die zu erwartende Laufleistung ist von der 2000 T

maximal bendtigten Aktionskraft 1500 == rm=l=r~o OSP-E32STR

der Anwendung abhéngig. 1000 [ e B o P N -
Eine Erhdhung der Aktionskraft fuhrt 500 =~~~ [OSP-Ep5STR

zu einer verkUrzten Laufleistung. 0 - -

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Diagramm basiert auf einer 10%igen Einschaltdauer Laufleistung [km]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..STR
Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange - Grundausfiihrung

ls + Bestellhub* CG
GxH (4x) -—
N4
; — I 4 |
= L
(@]
= g — — I
o Q KD AM
i KL B
—— —
C

Enddeckel OSP-E50STR

FB
Passfedernut-Ausfiihrung (Option) MaBtabelle
KR Baureihe  ¢KB,, KC KL KO KPP KR
o o KO Opt.3 Opt.4
< ! o OSP-E25SBR | 6 68 |17 24 2 2 12
Tl = OSP-E32SBR | 10 12 |3 41 5 3 16
KC OSP-E50SBR | 15 170 |43 58 6 5 28
AR Ko Option 3: Passfedernut Option 4: Passfedernut lang

*Hinweis: Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusatzlichen Sicherheitsabstand vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 25 mm betrégt.

Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand

Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzldnge notwendig als bei Servosystemen.

Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrer &rtlichen Parker Vertretung beraten.

MaBtabelle [mm]
Baureihe B C E GxH K Iy AM CF CG FB FH KB KD KK KL KN
OSP-E25STR 22,0 41 27 M5x10 215 830 20 22 26 40 395 6, 2 MiOx 1,25 17 13

OSP-E32STR 25,5 52 36 M6x12 285 940 20 28 26 52 517 10, 2 M10x1,25 31 20

OSP-E50STR 33,0 87 70 M6x12 430 1200 32 38 3r 76 770 15, 3 M16 x 1,5 43 28

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
Bestellangaben OSPE25 3(0(3]|0 0 — 00000 -|/0|]O0O|O0O|O0O]|O0]|O
A A A A A A A
BaugroBe
25 | BaugroBe 25
32 | BaugroBe 32
50 | BaugroBe 50
Antriebsart
Trapezgewindespindelantrieb mit Hublénge
3 interner Gleitfihrung und Angabe (funfstellig) in mm
Kolbenstange
" L | Antriebswelle
Steigung
0 — | Zapfen
3 3 mm (BaugroBe 25)
3 —* | Passfeder
4 4 mm (BaugroBe 32) 4 —* | lang mit Passfeder
5 5 mm (BaugroBe 50)
Anbausatz Motor und Getriebe *
BaugréBe 25 | 32 | 50
A0 | SY563T x| x1
A1 | SY873T xT | x| x1
A2 | SMxB0 xx xxx 8 11 ... x1 | x1
A3 | SMx82 xx xx 8 14 ... x| x1
A7 | PS60 x| x1
CO0 | LPO50 / PV40-TA x| x1
C1 | LPO70/ PVBO-TA x1 | x1
x 1: Wenn ein Anbausatz ausgewahlt wird, ist die
Getriebeanbau * Antriebswelle als Zapfen ausgefihrt.
BaugréBe 25 (32 |50 Ian: AnbaumaBe flr Motoren und Getriebe siehe
Seite 191
0 ohne X X X it
1 LPO50i=5 X X
2 LP0O50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 LPO70i=10 X X
Info: FUr die Getriebe muss der Anbausatz des
Motors spezifiziert sein.
LP0O50: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Kolbenstangenbefestigung *
siehe Seite 155 ff
0 Ohne
T Gelenkauge
U Gabelkopf
v Ausgleichskupplung
L Niro

0 Standard
1* | Niro Schrauben

* Option

Magnetfeldsensor * siehe Seite 165 ff
0 Ohne
1 1 St. RS-K 2NO / 5m Kabel
2 1 St. RS-K 2NC / 5m Kabel
3 2 St. RS-K 2NC / 5m Kabel
4 2 St. RS-K 2NG,
1 St. RS-K 2NO /5m Kabel
D 1 St. ES-S PNP / M8 Stecker
E 2 St. ES-S PNP / M8 Stecker
F 3 St. ES-S PNP / M8 Stecker
L__| Profilbefestigung * siehe Seite 141 ff
0 Ohne
1 1 Paar Typ E1
2 1 Paar Typ D1
3 1 Paar Typ MAE
4 2 Paar Typ E1
5 2 Paar Typ D1
6 2 Paar Typ MAE
7 3 Paar Typ E1
8 3 Paar Typ D1
9 3 Paar Typ MAE
siehe Seite 154
K 1 Paar Schwenkzapfenbefestigung EN
L 1 Paar Schwenkzapfenbefestigung EN
und Gegenlager EL
Deckelbefestigung * siehe Seiten 141 ff
0 Ohne
1 St. Typ A1SR (BaugroBe 25 und 32)
1 oder C1SR (BaugréBe 50)
2 1St. Typ C-E

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Seite
Motorbefestigung 137 ff
Mehrachssystem fUr Linearantriebe 177 ff

97
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Linearfiihrungen Baureihe OSP-E

—Parker -
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OSP-E Flihrungen

Adaptives Baukastensystem

Das Origa System Plus — OSP- bietet die Moglichkeit, verschiedene Fiihrungen an den pneumatischen und elektrischen
Linear-Antrieb zu adaptieren.

Ausfiihrungen: Vorteile:

Elektrischer Linearantrieb Baureihe: ¢ Aufnahme von hohen Belastungen und Momenten
*OSP-E..B ® hohe Prézision

*OSP-E..SB e gute Laufeigenschaften

¢ OSP-E..ST ¢ auch nachtréglicher Anbau maglich

e BaugroBen: 25, 32, 50 * beliebige Einbaulage

Elektrischer Linear-Antrieb

- Baureihe OSP-E..B (Zahnriemen)

- Baureihe OSP-E..SB (Kugelgewindespindel)
- Baureihe OSP-E..ST (Trapezgewindespindel)

SLIDELINE
Die kostengunstige Gleitfuhrung

far mittlere Belastungen. \ =
— nur fUr Spindelantriebe § e ﬂ
Baureihe OSP-E..SB, OSP-E..ST | i Iﬂ n

Siehe Seite 101ff

POWERSLIDE
Die Rollenftihrung fur hohe
Belastungen.

Siehe Seite 103ff

PROLINE
Die kompakte Aluminium-Rollenflihrung
for hohe Belastungen und
Geschwindigkeiten.

Siehe Seite 1071f

HD-Fiihrung (Schwerlastfiihrung)
Die Kugelumlauffiihrung
fUr héchste Belastungen und
Prazision.
— nur fUr Spindelantriebe

Baureihe OSP-E..SB, OSP-E..ST

Siehe Seite 111ff

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Baureihe SL 25 bis 50 fiir Linear-Antrieb
¢ Baureihe OSP-E Spindel

Technische Daten:

Die Tabelle gibt die hochstzuldssigen Werte bei leichtem und
stoBfreiem Betrieb an, die auch im dynamischen Betrieb nicht
Uberschritten werden durfen.

Lasten- und Momentenangaben beziehen sich auf Geschwindig-
keiten v < 0,2 m/s.

Ausfiihrungen

— fur elektrischen Linear-Antrieb:
Baureihe OSP-E Spindel

i . B

SLIDELINE Gileitfiihrung

Merkmale:

¢ cloxierte Alu-FUhrungsschiene mit prismenférmiger Anordnung
der Laufbahnen

e cinstellbare Kunststoff-Gleitelemente

¢ kombiniertes Abdichtsystem aus Kunststoff und Filzelementen
zum Abstreifen von Schmutz und Schmieren der Laufbahnen

e auf Anfrage auch rostbestandige Ausflhrung lieferbar

Kunststoff-  gefettete Filzab- Al-Flihrungsschlitten
Abstreifer  streifer

Schmiernippel

Druckplatte und
Stellschrauben

Al-FUhrungs- Gleitelemente,
schiene einstellbar
Belastungen, Krafte und Momente
Fz
Mz \.P
i e \“\ ] Mx
My Z Fy
Baureihe = Max. Momente Max. Masse des Antriebes mit Masse Ident-Nr.
[Nm] Last[N] Fiihrung [kg] Fiihrungsschlitten  SLIDELINE
ohne Bremse fiir
OSP-E Spindel
bei 0 mm Hub Zuschlag
pro 100 mm Hub
OSP-E OSP-E
M, My M, F Spindel Spindel kgl
SL25 14 34 34 675 1,8 0,42 0,61 20342FIL
SL32 29 60 60 925 3,6 0,73 0,95 20196FIL
SL50 77 180 180 2000 8,7 1,44 2,06 20195FIL

1) Rostbestandige Ausfiihrung auf Anfrage

Linearantriebe siehe Seite 149

Parker Hannifin Corporation
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Abmessungen
B Hub +2x A -
A Hub N o
4>Z<7 =EC=
N
NY e ) i ‘ JJ
L T i C ol _[ o
A 4 % 2| o -+ o — - Em“ !
= ——— - Ay “LIJ -
ey N — w Yy
— S———— .
— Y & i eTell Y
B M
- J - — - —-—
B - CF o
-t 4 —
:DD=
/ ® & ? & o[p
o — o%,i,i,i,i,i,,,ﬁ
T O
\ e o l o le
- BB - Weitere Befestigungselemente und
- AA - Optionen siehe Zubehor.
MaBtabelle [mm]
Baureihe A B J M z AA BB DD CF EC ED EE EG EW FF FT FS GG JJ 2z
SL 25 100 22,0 117 40,56 M6 162 142 60 72,5 47 12 53 39 30 64 735 20 50 120 12
SL 32 1256 255 162 490 M6 205 185 80 91,0 67 14 62 48 33 84 880 21 64 160 12
SL 50 175 330 200 620 M6 284 264 120 17 94 14 75 56 39 110 1185 26 90 240 16
Befestigungen fiir Fiihrungen
(AusfUhrungen siehe Seite 149)
Zur Vermeidung von zu starker Durch-
biegung und von Schwingungen des Belastungsfall 1 = Belastungsfall 2
Antriebes werden ab bestimmten Hub- Schlitten oben Qa2 Schiitten seitlich
langen Mittelsttitzen erforderlich.
Die Diagramme zeigen die mogliche maxi-
male Stitzweite in Abhangigkeit von der
Last.
Belastung F [N]
F
2500 1= OSP-E25
Schiitten oben (Fz)
2= OSPE25
K 2000 5 Schitten seitlich (Fy)
3= OSPE3R2
Schiitten oben (F2)
4= OSPER2
1500 6\ Schitten seitich (Fy)
5= OSP-E50
\ Schiten oben (F2)
6= OSP-E50
1000 B
3 N Schiitten seitich (Fy)
1 \
~ \
500 \<\
2 \\
\ \
0 -
0 0,5 1,0 2,0 2,5 3,0 3,5

102

Max. Abstand k [m]

(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k)

Parker Hannifin Corporation
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Baureihe PS 25 bis 50 fiir Linear-Antrieb

¢ Baureine OSP-E Zahnriemen *
¢ Baureihe OSP-E Spindel

Technische Daten

Die Tabelle gibt die hdchstzuldssigen Werte bei leichtem und
stoBfreiem Betrieb an, die auch im dynamischen Betrieb nicht
Uberschritten werden duirfen.

Weitere technische Daten siehe Datenblatter flr Linear-Antriebe

Ausfilihrungen

POWERSLIDE Rollenfiihrung

Merkmale
e cloxierter Alu-FUhrungsschlitten mit einstelloaren,

zweireihig kugelgelagerten Laufrollen

¢ gehartete Flhrungsschiene aus Stahl
¢ mehrere FUhrungsgréBen kdnnen mit dem gleichen Antrieb

kombiniert werden

* max. Geschwindigkeit v =3 m/s
e robuste Rollen-Abdeckung mit Abstreifer und Schmiernippel
e variable Hublangen bis 3500 mm (l&ngere Hibe auf Anfrage).

Die maximalen Hubléngen der Antriebe OSP-E..B, OSP-E..SB
und OSP-E..ST sind zu berUcksichtigen.

OSP-E Zahnriemen: Lage der Fiihrungen siehe Seite 109

*

Baureihe PS fur OSP-E mit bi-direktionalem Antrieb auf Anfrage

- fiir elektrischen Linear-Antrieb:
Baureihe OSP-E Zahnriemen
Baureihe OSP-E Spindel

Al-FUhrungsschlitten

Al-Klemm-
leiste

gehértete
Stahlschiene

Abdeckung mit
Abstreifer und
Schmier-nippel

Belastungen, Kréfte und Momente

Fz

Mz

oy )

Fy

MV

Beispiel: PS 25/35

Breite der
Flhrungschiene
(85 mm)

Baugr6Be des
Antriebes
(OSP-E25)

Baureihe = Max. Momente Max. Masse des Antriebes mit Masse *  Ident-Nr.
[Nm] Last[N] Fiihrung [kg] Powerslide fiir
bei 0 mm Hub i?osiglggmm Hub F;:r:lLljtr’Ersl_
Mo My M RE e as  zawemen S "9 zamreme S
PS 25/25 14 63 63 910 1,9 1,8 0,30 0,37 0,7 20304FIL 20015FIL
PS 25/32 17 70 70 1010 2,1 1,9 0,34 0,41 0,8 20305FIL 20016FIL
PS 25/44 20 175 175 1190 3,0 2,7 0,42 0,49 1,5 20306FIL 20017FIL
PS32/35 20 70 70 1400 3,1 3,2 0,51 0,63 0,8 20307FIL 20286FIL
PS 32/44 50 176 175 2300 4,0 4,1 0,59 0,70 15 20308FIL 20287FIL
PS50/60 90 250 250 3000 8,8 8,7 1,04 1,36 2,3 20309FIL 20288FIL
PS50/76 140 350 350 4000 12,2 12,0 1,28 16 4,9 20310FIL 20289FIL
Befestigungen siehe Seite 149
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Abmessungen - Baureihe OSP-E Zahnriemen

i

Hub + 2x A +AZ *

A+AZ*

Hub

KG

A

Y

J

i

*Bitte beachten: Das MaB3 "AZ" muf3 zusatzlich zum Maf3 "A" addiert werden. Die zu bestellende Hublange betragt: Hub + min. MaB "AZ" + zusatzliche Lange Bitte beachten
Sie ebenfalls die Auswirkung von MaB3 "AZ" bei Nachriistung einer Fiihrung — halten Sie bitte Riicksprache mit unseren Anwendungstechnikern

Abmessungen - Baureihe OSP-E Spindel

Hub +2x A -~
A - Hub - FF
W _CC
i - 2
________ | Y
f ] EZZZZZ:=:Z [ 1 i
— L — ‘(5“ d = H [
i . 1 w / ' T8
] - S = 6)
= - ele ll |
B B |
- - — _ CF |
- AA -
- JJ -
Gewindebohrungen Z x EF tief
,,‘
& E &
@0 0® |
I_I—]E Gl o o o Pounn I
Lk ® ® = ]
Y 00 .l !
Masgtabelle [mm]
Baureihe A B z AA AZ BB CC CF EE EF EG FF FS FT GG JJ KG
OSP-E | ogp.g | OSP-E| ogp.g
Zahnrie- Spindel Zahnrie- Spindel
men pinde men pinde
PS 25/25 125 100 22 220 6xM6 145 5 90 47 79,5 53 11,0 39,0 80 20,0 73,5 64 125 57
PS 25/35 125 100 22 220 6xM6 156 10 100 57 895 525 12,56 375 95 215 73,0 80 140 57
PS 25/44 125 100 22 220 6xM8 190 27 118 73 100,0 58 15,0 39,0 116 26,0 78,5 96 164 57
PS 32/35 150 125 25 255 6xM6 156 - 100 &7 955 585 125 435 95 215 845 80 140 61
PS 32/44 150 125 25 255 6xM8 190 6 118 73 1070 64 15,0 450 116 26,0 90,0 96 164 61
PS 50/60 200 175 25 330 6xM8 240 5 167 89 130,56 81 170 61,0 135 28,5 1235 115 216 85
PS 50/76 200 175 25 33,0 6xM10 280 25 178 119 1555 93 20,0 64,0 185 39,0 1355 160 250 85
Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Zahnriemen - Bei Kombination mit Fiihrung bitte auch die Lage der Fiihrung angeben!

Lage der Antriebswelle

Lage der Antriebswelle

Lage der Antriebswelle

Standard = 0 gegeniiber Standard = 1 beidseitig = 2
Lage der Fiihrung Lage der Fiihrung Lage der Fiihrung
Standard Standard Standard

Lage der Fuhrung gegentber der Antriebswelle

Lage der Fihrung gegeniiber der Antriebswelle

D —A

Lage der Fuhrung gegentber der Antriebswelle

Gegenuber Standard

Lage der Fiihrung auf der Seite der Antriebswelle

Gegenlber Standard
Lage der Fihrung auf der Seite der Antriebswelle

D

Gegenuber Standard
Lage der Fiihrung auf der Seite der Antriebswelle

Belastungsfall 1 - Schlitten oben

Belastung F, [N]

4500 T T
1 = PS25/25 Schiitten oben
2 = PS25/35 Schiitten oben
4000 3 = PS25/44 Schitten oben
\ 4 = PS32/35 Schiitten oben
3500 5 = PS32/44 Schiitten oben
\ 6 = PS50/60 Schiitten oben
\ 7 = PS850/76 Schiitten oben
3000 \ \
2500 \\ 7
\ "\
2000 \\ \\\
1500 \
41 \ N
3
R
1000 T2 SN
\
500 x
——
0 +
0 0,5 1,0 15 2,0 25 3,0 3,5

Max. Abstand k [m]

(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k)

Belastungsfall 2 - Schlitten seitlich

Belastung F, [N]
4500
1 = PS25/25 Schlitten seitlich
2 = PS25/35 Schlitten seitlich
4000 7 3 = PS25/44 Schiitten seitlich |
4 = PS32/35 Schlitten seitlich
3500 5 = PS32/44 Schlitten seitlich |
6 = PS50/60 Schlitten seitlich
7 = PS50/76 Schlitten seitlich
3000 6 \\
2500 \\\
: AN
\ .
1500 2 N
3 \ \
—\
1000 0 N \ Ny
k \
500 N —
0 \:\—
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5

Max. Abstand k [m]

(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k)

1056

Mittelstiitzen (siche Seite 149)

Zur Vermeidung von zu starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
Antriebes werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstitzen erforderlich.
Die Diagramme zeigen die mogliche
maximale Stutzweite in Abhangigkeit
von der Last.

Belastungsfall 1
Schlitten oben

Belastungsfall 2
Schlitten seitlich

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4P017DE
OSP-E Lebensdauer / Schmierung

1. Berechnung des Belastungsfaktors Lg

Lebensdauer

Die Berechnung der Lebensdauer F, F, M, M, M,

erfolgt in zwei Schritten: Le= + + + +

Fymax Fzmax Mxmax My max MZ max
¢ Ermittlung des Belastungsfaktors L darf bei kombinierter Belastung den Wert 1 nicht Uberschreiten
Lr aus den auftretenden Belastungen
® Berechnung der Lebensdauer in km
2. Lebensdauerberechnung

Schmierung 106

Zur Erreichung der maximalen e fiir PS 25/25, PS 25/35 Lebensdauer [km] = L+ 0.02)°

Lebensdauer ist eine stindige und aus- und PS 32/35 (Le +0,02)

reichende Schmierung der Laufrollen 314

erforderlich. Es sollten nur hochwertige * fiir PS 25/44, PS 32/44 Lebensdauer [km] =L+ 0,015)°

Lithiumseifen-Fette verwendet werden. und PS 50/60: Fo

Schmierfristen sind sehr stark abhan- * fir PS 50/76: Lebensdauer [km] = __ 680 s
(L + 0,015)

gig von den Umgebungsbedingungen
(Temperatur, Verfahrgeschwindigkeit,
Fettqualitat) und miUssen daher im Ein-
zelfall gepruft werden.

Parker Hannifin Corporation
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Baureihe PL 25 bis 50 fiir Linear-Antrieb
¢ Baureihe OSP-E Zahnriemen *

¢ Baureihe OSP-E Spindel

Merkmale:

¢ hohe Prazision

¢ hohe Geschwindigkeiten (10 m/s)

¢ hohe Laufkultur — ruhiger Lauf

Ausfilihrungen

— fir elektrischen Linear-Antrieb:
Baureihe OSP-E Zahnriemen
Baureihe OSP-E Spindel

Belastungen, Krdfte und Momente

Fz

Fy

PROLINE Aluminium Rollenfiihrung

e integriertes Abstreifersystem
¢ Gebrauchsdauerschmierung
e geringe Einbaumale — kompatibel zur Gleitfihrung Slideline

¢ variable Hublangen bis 3750 mm, die maximalen Hubléngen
der Antriebe OSP-E..B, OSP-E..SB und OSP-E..ST sind zu
bertcksichtigen

* Baureihe PL fir OSP-E mit bi-direktionalem Antrieb auf Anfrage

i Aluminium
Abstreifer- i )
Deckel Flihrungsschlitten

Seitlicher
Filzabstreifer

Schienenkorper
aus Aluminium

Aluminium
Rollenschuh

Nadelgelagerte Laufrollen
kreuzweise angeordnet
Kunststoff-

Abstreifer
Geschliffene und

kalibrierte Lauf-  Kunststoffabdeckkappen
bahnen

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen kénnen der untenstehenden
Tabelle entnommen werden. Wirken gleichzeitig mehrere Kréafte
und Momente auf die FUhrung, so muss folgende Gleichung er-

fllt sein: M M M
Fy & F, + X+ Y + z <1

Fy max FZ max MX max My max Mz max

Bei einem Belastungsfaktor < 1 betrégt die Lebensdauer 5000 km.
Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden

Die Tabelle gibt die hochstzulassigen Werte bei leichtem und stoB3freiem Betrieb an, die auch im dynamischen Bereich nicht

Uberschritten werden durfen.

Baureihe Max. Momente Max. Masse des Antriebes Masse L e
[Nm] Last [N] mit Fiihrung [Kg] Fuhrungs- RROEINE Y
glkg schlitten
) Zuschlag
bei O mm Hub pro 100 mm Hub
OSP-E OSP-E OSP-E OSP-E OSP-E* OSP-E
M, MV M, FV‘ E Zahnriemen Spindel Zahnriemen Spindel kel Zahnriemen Spindel
PL25 19 44 44 986 1,9 1,8 0,33 0,40 0,75 20874FIL 20856FIL
PL32 33 84 84 1348 3,6 3,7 0,58 0,70 1,18 20875FIL 20857FIL
PL50 128 287 287 3582 8,9 8,8 1,00 1,32 2,50 20876FIL 20859FIL
Parker Hannifin Corporation
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Abmessungen Baureihe OSP-E Zahnriemen PL, 25, PL32, PL50

A Hub +2xA + AZ* .
: A+AZ —— b —— A ;
<« KG N ol e

J | S .
N o @] T )
(19| | [@] ]
77,4'7,,7 S I -
e |

*Bitte beachten: Das MaB "AZ" muss zusétzlich zum MaB "A" addiert werden. Die zu bestellende Hubléange betragt: Hub + min. MaB "AZ" + zusétzliche Ldnge
Bitte beachten Sie ebenfalls die Auswirkung von MaB "AZ" bei Nachristung einer Fiihrung. —halten Sie bitte Riicksprache mit unseren Anwendungstechnikern

MaBtabelle [nm] Baureihe OSP-E Zahnriemen PL25, PL32, PL50

Serie A B J M Z AA AZ BB DD CF EC EE EG FF FS FT GG JJ KG 2Zz
PL25 126 22 117 40,5 M6 154 10 144 60 725 32,5 53 39 64 23 73,5 50 120 57 12
PL32 150 256 152 49,0 M6 197 1 187 80 91,0 420 62 48 84 25 88,0 64 160 61 12
PL50 200 25 200 62,0 M6 276 24 266 120 117,0 63,0 75 57 10 29 118,56 90 240 85 16
Abmessungen Baureihe OSP-E Spindel PL, 25, PL32, PL50
. Hub +2x A _
: A - Hub . o
N oZ o _EC__
| Bl I R |
! ———f—— = I
t k |
an | s = A oty
@ | [@ L] K<kl
e el ———— =T %
L ® \ @ | [ ‘ @ }
= B Dl J - - B —~ LL»
- CF -—
—gt JJ —
DD
|
L]Te ¢o éf 4o ¢
w
E—“—w—f———i————— o (OSSP = -
0]
[l 906 o & o -
|
- BB -
= m -
MaBtabelle [nm] Baureihe OSP-E Spindel PL25, PL32, PL50
Serie A B J M z AA BB DD CF EC EE EG FF FS FT GG JJ zz
PL25 100 22 117 40,5 M6 154 144 60 72,5 32,5 53 39 64 23 74 50 120 12
PL32 126 255 152 49,0 M6 197 187 80 91,0 420 62 48 84 25 83,0 64 160 12
PL50 175 33,0 200 620 M6 276 266 120 1170 63,0 75 57 110 29 119 90 240 16
Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Zahnriemen - Bei Kombination mit Fiihrung bitte auch die Lage der Fithrung angeben

Lage der Antriebswelle

Lage der Antriebswelle

Lage der Antriebswelle

Standard = 0 gegeniiber Standard = 1 beidseitig = 2
Lage der Fiihrung Lage der Fiihrung Lage der Fiihrung
Standard Standard Standard

Lage der Fiihrung gegeniiber der Antriebswelle

¥ T—

Lage der Fiihrung gegeniiber der Antriebswelle

D T—2

Lage der Fiihrung gegeniiber der Antriecbswelle

¥ T—

Gegenlber Standard

Lage der Fiihrung auf der Seite der Antriebswelle

Gegenlber Standard

Lage der Fiihrung auf der Seite der Antriebswelle

GegenUber Standard

Lage der Fiihrung auf der Seite der Antriebswelle

Mittelstiitzen (siche Seite 149)

Zur Vermeidung von starker Durchbiegung und von Schwingungen des Antriebes werden ab bestimmten Hublangen Mittelstiitzen
erforderlich. Die Diagramme zeigen die mogliche maximale Stitzweite in Abhangigkeit von der Last.

Belastung F [N]

4000
3500 ‘\ ‘\
N\
3000
\ \
2500 \ \
2000 \\ ™N
A D © N ° l\
1500
N ‘ \ N
1000 - N ™
500 - \\ \‘:
0 05 1,0 15 2,0 25 3,0 35

Max. Abstand k [m]

(Bis zur Grenzkurve betragt die Durchbiegung max. 0,2 % des Abstandes k)

OSP-E25 Schiitten seitlich (F,)
= OSP-E32 Schiitten seitlich (F,)

OSP-E50 Schiitten seitlich (Fy)
= OSP-E25 Schiitten oben (F,)
OSP-E32 Schiitten oben (F,)
= OSP-E50 Schiitten oben (F,)

Il
<

oA N W
|

109

Belastungsfall 1
Schlitten oben

Belastungsfall 2
Schlitten seitlich
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Baureihe HD 25 bis 50 fir Linear-Antrieb
¢ Baureine OSP-E..SB, ..ST ¢ hdchste Belastungen in allen Richtungen
¢ hdchste Prézision

Merkmale: e integrierte Abstreifer
¢ Fiihrungssystem 4-reihige Kugelumlauffiihrung * Schmiernippel fur Nachschmierung
* geschliffene und gehartete Flihrungsschienen aus Stahl * eloxierter Fuhrungsschlitten mit gleichen Anschlussmaie

wie OSP-Fuhrung GUIDELINE
¢ maximale Geschwindigkeit v =5 m/s

¢ hochste Belastungen in allen Richtungen

Ausfiihrung - fiir elektrischen Linearantrieb Baureihe OSP-E Spindel

Al-Flhrungsschlitten

geschliffene und gehartete Stahlfiihrungsschiene
T-Nut zur Befestigung

Belastungen, Krafte und Momente OSP-E..SB, ..ST

Technische Daten

Die héchstzulassigen Belastungen kdnnen der untenstehenden Die Tabelle gibt die héchstzulassigen Werte bei leichtem und
Tabelle entnommen werden. Wirken gleichzeitig mehrere Kréfte stoBfreiem Betrieb an, die auch im dynamischen Bereich nicht
und Momente auf die Flhrung, so muss folgende Gleichung Uberschritten werden durfen.

erfullt sein:

F, F M M M
Y 4+ 2 4+ Xy V4 <1

z

F.

y max Fz max Mx max My max Mz max

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden

Baureihe Max. Momente Max. Masse des Antriebes Masse Ident-Nr.

[Nm] Last [N] mit Filhrung [kg] Fiihrungs- HD-Fiih-

schlitten rung fiir

) Zuschlag OSP-E
bei 0 mm Hub pro 100 mm Hub
M, M, M, Fy F, OSP-E..SB  OSP-E..ST OSP-E..SB OSP-E ..ST kgl

HD 25 260 320 320 6000 6000 3,215 3,315 0,957 1,007 1,289 21246FIL
HD 32 285 475 475 6000 6000 4,868 4,968 1,198 1,258 1,367 21247FIL
HD 50 1100 1400 1400 18000 18000 13,218 13,318 2,554 2,674 3,551 21249FIL

Parker Hannifin Corporation
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Abmessungen Baureihe OSP-E Spindel HD25, HD32, HD50

Hub +2x A
FU _ FB
B A —— Hub - B FT o
w
— 1T il i i ! [
- o - - N E‘ h‘u? : u.ﬂ?l o El
, — ! s o T
Eeeseoeeeitooeoe ‘—f ————————— S s Ges < 2 1 1@ Ly
~Fo FP FP - FP ] TA E‘ = E‘
TB_
- FC TH
FD OFL
i . R
° %P o . F
I -— - o) o) o -
® ¢ ole
" —ee —F——————
S NE I ———
¢ @ o ¢

Hinweis: Die Schwerlast-Fuhrung HD muss auf der gesamten Lange auf einer ebenen Flache montiert werden.

Bei Verwendung von T-Nutsteinen darf der Abstand nicht mehr als 100 mm betragen.

Anordnung von Magnetfeldsensoren:

Die Montage von Magnetfeldsensoren ist an
beiden Seiten jeweils auf der gesamten Lange
maglich.

Magnetfeldsensor

Option — Kabelkanal

Parker Hannifin Corporation
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MaBtabelle [mm]

Baureihe A B AF FB FC FD FE FF FG FH FI FJ OFL
HD25 100 22,0 22 120 145 110 70 M6 11 78 100 73 6,0
HD32 125 25,5 30 120 170 140 80 M6 11 86 112 85 6,0
HD50 175 33,0 48 180 200 160 120 M8 14 118 150 118 75
Baureihe FM FN FP FQ FR FS FT FU TA B TE TF TH
HD25 17,5 8 100 45 31 25,0 59 28 5,2 11,5 1,8 6,4 50
HD32 17,5 8 100 45 31 25,0 63 30 5,2 11,5 1,8 6,4 60
HD50 22,0 10 100 58 44 35,5 89 30 8,2 20,0 45 12,3 76
FO FO FO
OSP-E..SB, ..ST OSP-E..SB, ..ST OSP-E..SB, ..ST
X HD25 |HD32 |HDS0 X HD25 |HD32 [HD50 66 33,0 58,0 58,0
00 50,0 75,0 75,0 33 66,5 41,5 91,5 67 33,5 58,5 58,5
01 50,5 75,5 75,5 34 67,0 42,0 92,0 68 34,0 59,0 59,0
02 51,0 76,0 76,0 35 67,5 42,5 92,5 69 34,5 59,5 59,5
03 51,5 76,5 76,5 36 68,0 43,0 93,0 70 35,0 60,0 60,0
04 52,0 77.0 77,0 37 68,5 43,5 43,5 71 35,5 60,5 60,5
05 52,5 775 775 38 69,0 44,0 44,0 72 36,0 61,0 61,0
06 53,0 78,0 78,0 39 69,5 44,5 44,5 73 36,5 61,5 61,5
07 53,5 78,5 78,5 40 70,0 45,0 45,0 74 37,0 62,0 62,0
08 54,0 79,0 79,0 41 70,5 455 455 75 37,5 62,5 62,5
09 54,5 79,5 79,5 42 71,0 46,0 46,0 76 38,0 63,0 63,0
10 55,0 80,0 80,0 43 71,5 46,5 46,5 77 38,5 63,5 63,5
11 55,5 80,5 80,5 44 72,0 47,0 47,0 78 39,0 64,0 64,0
12 56,5 81,0 81,0 45 72,5 47,5 47,5 79 39,5 64,5 64,5
13 56,5 81,5 81,5 46 73,0 48,0 48,0 80 40,0 65,0 65,0
14 57,0 82,0 82,0 47 73,5 48,5 48,5 81 40,5 65,5 65,5
15 57,5 82,5 82,5 48 74,0 49,0 49,0 82 41,0 66,0 66,0
16 58,0 83,0 83,0 49 74,5 49,5 49,5 83 41,5 66,5 66,5
17 58,5 83,5 83,5 50 75,0 50,0 50,0 84 42,0 67,0 67,0
18 59,0 84,0 84,0 51 75,5 50,5 50,5 85 42,5 67,5 67,5
19 59,5 84,5 84,5 52 76,0 51,0 51,0 86 43,0 68,0 68,0
20 60,0 85,0 85,0 53 76,5 51,5 51,5 87 43,5 68,5 68,5
21 60,5 85,5 85,5 54 77,0 52,0 52,0 88 44,0 69,0 69,0
22 61,0 36,0 86,0 55 77,5 52,5 52,5 89 44,5 69,5 69,5
23 61,5 36,5 86,5 56 78,0 53,0 53,0 90 45,0 70,0 70,0
24 62,0 37,0 87,0 57 78,5 53,5 53,5 91 455 70,5 70,5
25 62,5 37,5 87,5 58 79,0 54,0 54,0 92 46,0 71,0 71,0
26 63,0 38,0 88,0 59 79,5 54,5 54,5 93 46,5 71,5 71,5
27 63,0 38,5 88,5 60 80,0 55,0 55,0 94 47,0 72,0 72,0
28 64,0 39,0 89,0 61 80,5 55,5 55,0 95 475 72,5 72,5
29 64,5 39,5 89,5 62 81,0 56,0 56,0 96 48,0 73,0 73,0
30 65,0 40,0 90,0 63 82,0 56,5 56,5 97 48,5 73,5 73,5
31 65,5 40,5 90,5 64 82,0 57,0 57,0 98 49,0 74,0 74,0
32 66,0 41,0 91,0 65 32,5 57,5 57,5 99 49,5 74,5 74,5
Hinweis:

Das MaB FO wird abhangig von
den letzten beiden Stellen des
Hubes ermittelt:
Beispiel:

Hub 15 mm
X

FUr einen Zylinder OSP-E25 er-
gibt sich laut Tabelle fir x = 25
mm: FO = 62,5 mm
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PS /RS
Planetengetriebe / Winkelgetriebe
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Planetengetriebe
Serie PS60, PS90, PS115

Die Anforderungen zwischen Ubertragbarer Leistung und BaugréBe an ein Getriebe wird von der Aufgabe und der ausflhrbaren
L6sung bestimmt. Ein Getriebe wird eingesetzt um den erforderlichen Drehmoment des Motors zu reduzieren und ein gutes Trag-

heitsverhaltnis zu erzielen.

Die Getriebe verflgen Uber zweireihige Schréagkugellager, welche eine stark erhdhte Achsialbelastung zulassen, bei gleichzeitiger
Beibehaltung der Drehzahl. Durch die Verwendung geschlossener Nadellager ist die Lebensdauer signifikant gesteigert worden.

Wartung: Die Baureihe PS ist lebensdauergeschmiert.

Technische Daten PS60

Kennwert Symbol Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung [ 3 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Tnom Nm 27 37 32 37 37 32
max. Beschleunigungsmoment Tacc Nm 34 48 37 48 48 37
Not-Aus-Moment Tem Nm 80 70 60 70 70 60
Nenndrehzahl Nnom min-"| 3.000 3.500| 4.000| 4.500| 4.800| 5.200
max. Drehzahl Nmax min-’ 6.000
Massentragheitsmoment J| kgemz| 025] o015 o014] o015] 013] o013
Verdrehspiel arcmin <6 <8
Wirkungsgrad bei Nenndrehmoment n % 97 94
Laufgerausch bei 3000 min-" dB(A) <62
Lebensdauer h >20.000
Schutzart IP 65
Betriebstemperatur °C - 20 bis +90
Gewicht m kg 1,3 1,7
Technische Daten PS90
Kennwert Symbol | Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung [ 3 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Toom Nm 76 110 93 110 110 93
max. Beschleunigungsmoment Tace Nm 105 128 12 123 123 12
Not-Aus-Moment Tom Nm 260 230 200 230 230 200
Nenndrehzahl Nrom min-1| 2.500| 3.000| 3.500| 4.000| 4.400| 4.800
max. Drehzahl max min-1 5.500
Massentragheitsmoment J| kgem| o097| os1| o087] os1] o037] o087
Verdrehspiel arcmin <6 <8
Wirkungsgrad bei Nenndrehmo- n % 97 94
ment
Laufgerausch bei 3000 min -1 dB(A) <62
Lebensdauer h >20.000
Schutzart IP 65
Betriebstemperatur °C - 20 bis +90
Gewicht m kg 3,0 5,0
—_—
: “
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Serie PS60, PS90, PS115

Technische Daten PS115

Kennwert Symbol Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 3 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Toom Nm 172 230 205 230 230 205
max. Beschleunigungsmoment Tace Nm 225 285 240 285 285 240
Not-Aus-Moment Tem Nm 600 500 430 500 500| 430
Nenndrehzahl Nrom min-'| 2.000| 2.500| 3.000| 3.500| 3.800| 4.200
max. Drehzahl Ninax min-’ 4.500
Massentragheitsmoment J| kgemz| 340 170] 110] 170] 110 110
Verdrehspiel arcmin <4 <6
Wirkungsgrad bei Nenndrehmoment n % 97 94
Laufgerausch bei 3000 min-1 dB(A) <65
Lebensdauer h >20.000
Schutzart IP 65
Betriebstemperatur °C - 20 bis +90
Gewicht m kg 7,0 10,0
~ E BT
[—— I
\ ] FB
P
S o
O uw
} .
! ——— |\
_ G L1/L2 | MT B
- — ——— co
A
MaBtabelle [mm]
Typ oA oB BT OC| oD E o Fg FB G
PS60 70 55 8 62 50 11,0 16 M5x8 40
PS90 100 6,5 10 90 80 15,0 22| M8x16 52
PS115 130 8,5 14 115 110 16,0 32| M12x25 68
Typ MF* MG** MT L1 (1-stufig) L2 (2-stufig)
PS60 <14 19-95 195 59,8 94,8
>35-41 22,5
PS90 <19 2049 200 69,5 13,0
>40-48 28,5
PS115 <24 2259 240 90,2 1434
> 50 - 61 35,0

* MF = maximal zulassiger Motorwellendurchmesser
** MG = Lange der Motorwelle, von der die Dicke der Flanschplatte MT bestimmt wird.
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Winkelgetriebe RS Serie RS60, RS90, RS115

Die Anforderungen zwischen Ubertragbarer Leistung und BaugréBe an ein Getriebe wird von der Aufgabe und der ausflhrbaren
Lésung bestimmt. Ein Getriebe wird eingesetzt um den erforderlichen Drehmoment des Motors zu reduzieren und ein gutes
Tragheitsverhaltnis zu erzielen.

Die Getriebe verflgen Uber zweireihige Schragkugellager, welche eine stark erhdhte Achsialbelastung zulassen, bei gleichzeitiger
Beibehaltung der Drehzahl. Durch die Verwendung geschlossener Nadellager ist die Lebensdauer signifikant gesteigert worden.

Winkelgetriebe werden oft eingesetzt wenn eingeschrankte Platzverhaltnisse herrschen und ein besonders kompakter Motor- und
Getriebeanbau erforderlich wird.

Wartung: Die Baureihe RS ist lebensdauergeschmiert.

Technische Daten RS60

Kennwert Symbol Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung [ 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Thom Nm 13 24 35 35 30
max. Beschleunigungsmoment Tace Nm 19 36 45 45 37
Not-Aus-Moment Tom Nm 40 72 80 80 60
Nenndrehzahl Niom min| 3.200| 3.200 3.700| 4.200 4.200
max. Drehzahl Ninax min-! 6.000
Massentragheitsmoment J| kgem?| 022| o019] o017] o015] o015
Verdrehspiel arcmin <14 <12
Wirkungsgrad bei Nenndrehmoment n % 94

Laufgerausch bei 3000 min- dB(A) <65

Lebensdauer h >20.000

Schutzart IP 65

Betriebstemperatur °C - 20 bis +90

Gewicht m kg 2,0

Technische Daten RS90

Kennwert Symbol Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Trom Nm 55 80 88 88 86
max. Beschleunigungsmoment Tace Nm 83 120 123 123 12
Not-Aus-Moment Tom Nm 150 240 250 250 200
Nenndrehzahl Nrom min'| 2.800| 2.800| 3.300| 3.800 3.800
max. Drehzahl Ninax min-! 5.300
Massentragheitsmoment J| kgeme| o081] o061 051 040] 040
Verdrehspiel arcmin <12 <10
Wirkungsgrad bei Nenndrehmoment n % 94

Laufgerausch bei 3000 min-" dB(A) <68

Lebensdauer h >20.000

Schutzart P 65

Betriebstemperatur °C - 20 bis +90

Gewicht m kg 6,0

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Winkelgetriebe RS
Serie RS60, RS90, RS115

Technische Daten RS115

Kennwert Symbol | Einheit 1-stufig 2-stufig
Ubersetzung i 5 10 20 50 100
Nenndrehmoment Toom Nm 85 160 220 220 195
max. Beschleunigungsmoment Tace Nm 127 240 255 255 240
Not-Aus-Moment Tom Nm 270 480 510 510 430
Nenndrehzahl Nnom min-! 2400| 2400| 2.900 3.400 3.400
max. Drehzahl Nmax min-! 4.500
Massentragheitsmoment J kgem? 2,50 1,90 1,40 | 1,10 | 1,10
Verdrehspiel arcmin <12 <10
Wirkungsgrad bei Nenndrehmoment il % 94
Laufgerausch bei 3000 min- dB(A) <68
Lebensdauer h >20.000
Schutzart P 65
Betriebstemperatur °C - 20 bis +90
Gewicht m kg 11,0
A G L
co E |BT
L ét \
gl
== ]
L © L [l 0 [
:
MasBtabelle [mm]
Typ oA oB BT oc o Dy E o Fig FB G
RS60 70 55 8 62 50 11,0 16 M5x8 40
RS90 100 6,5 10 90 80 15,0 22| M8x16 52
PS115 130 8,5 14 115 110 16,0 32| M12x25 68
Typ MF* MG** MT H L M
RS60 <14 19-% 195 470 76,8 1247
> 35 - 41 22,5
20 - 40 20,0
RS90 <19 58,0 103,0 177,0
>40-48 28,5
RS115 <24 22-50 24,0 74,0 132,0 211,0
> 50 - 61 35,0

* MF = maximal zulassiger Motorwellendurchmesser
** MG = Lange der Motorwelle, von der die Dicke der Flanschplatte MT bestimmt wird.
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EasyDrive Antriebspakete
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Mikroschritt & Servo Controller

Mikroschritt Controller

Der Mikroschritt Controller zeichnet sich besonders durch seine hervorragenden Gleichlaufeigenschaften aus, egal ob bei lang-
samen oder schnellen Verfahrbewegungen. Die Schrittaufldsung von 400 bis 51.200 Schritten pro Umdrehung ist frei programmier-
bar und bietet so die Moglichkeit Anforderungen an Geschwindigkeit und Resonanzverhalten der Anwendung optimal einzustellen.

Technische Daten - Mikroschritt Controller

Kennwert Symbol Einheit

Spannungsversorgung Leistung Upp VDC 48 - 80 (+5% bis -15%)
Ausgangsnennstrom lp A 5,6
Ausgangsspitzenstrom lop A 8
Motorinduktivitat mH 0,5 bis 20
Spannungsversorgung Logik UpL VDC 24 (+/- 12,5%)
Nennstrom Logik I mA 250
Motorauflésung (frei einstellbar) Inc./rev 400 bis 51.200
Digitaleingénge 5
Digitalausgange 3
Schnittstelle RS232
User Interface EasyDrive
Zertifizierung CE / UL (E194158)

Servo Controller

Der Servo Controller zeigt seine Starken besonders bei Anforderungen an ein dynamisches Fahrverhalten, da der Controller einen
Spitzenstrom bis zu dem dreifachen des Nennstroms fiir den Motor bereit stellen kann. Mit dem Optimieren der Regelkreis’-
parameter kann die Systemsteifheit an die jeweiligen Gegebenheiten angepasst und so ein hervorragendes Bewegungsprofil
erzeugt werden.

Mit der Benutzeroberflache EasyDrive lasst sich jede Inbetriebnahme schnell und einfach realisieren, ohne das Walzen von
Benutzerhandbuchern.

Technische Daten - Servo Controller

Kennwert Symbol Einheit

Spannungsversorgung Leistung Upp VDC 48 - 80 (+5% bis -15%)
Ausgangsnennstrom lnp A 5
Ausgangsspitzenstrom lop A 15
Motorinduktivitat mH 0,5 bis 10
Spannungsversorgung Logik UpL VDC 24 (+/- 12,5%)
Nennstrom Logik Int mA 250
Resolver pulses/rev 4.096
Digitaleingéange 5
Digitalausgénge 3
Schnittstelle RS232
User Interface EasyDrive
Zertifizierung CE /UL (E194158)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Versorgungs- und Motoranschluss
Klemmleiste X1

Pin Anschluss

Mikrostepper Servo

-

Motorphase B- Bremse

Motorphase B+ Motorphase W

Motorphase A- Motorphase V

Motorphase A+ Motorphase U

Motor Masse

Logik OVDC

Logik +24VDC

Masse

oo N[Ol M|l XN

Leistung OVDC

-
o

Leistung +48 bis +80VDC

5000001
10000008
1500000n

Resolver Feedback
D-SUB 15-polig X2

Pin Connection
1 -

2 -

3 Ground

4 REFres +
5 + 5V supply
6 Motor -

7 - Sin

8 + Sin

9 -

10 Motor +
11 - Cos

12 + Cos
13 -

14 -

15 REFres -

123

EasyDrive Controller

Anschliisse

Pin

[y

RS232 Schnittstelle
D-SUB 9-polig X3

Anschluss

Controller I6schen (low aktiv)

Masse

Rx

Tx

Tx (D loop)

Ol N[O~ OOIDN

+ 5V Versorgung

5000001

9 000O0s

1@ ¢ @ @ 05

60 © ® ® © 10
10 © @ © 015

Digitale Ein- und Ausgénge
D-SUB 15-polig X5

Pin  Anschluss

1 oV

2 oV

3 oV

4 Ausgang 2

5 Ausgang 1

6 Eingang 5

7 Eingang 4

8 Eingang 3 (Referenz)
9 Eingang 2

10 Eingang 1 (Start / Stop)
11 +24V

12 +24V

13 +24V

14 Ausgang 3

15 Analogmonitor

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Serie SY563T, SY873T
Schrittmotor

Die 2-phasigen Hybirdschrittmotoren sind besonders geeignet flir sémtliche industriellen Anwendungen, bei denen es auf Robust-
heit und Zuverléssigkeit ankommt.

Den typischen Verlauf fir den maximalen Drehmoment des Schrittmotors zeigt die charakteristische Drehmomentkurve, die nicht
Uberschritten werden darf. FUr industrielle Anwendungen empfiehlt es sich innerhalb der sicheren Drehmomentkurve auszulegen.

Technische Daten

Kennwert Symbol Einheit SY563T SY873T
Haltemoment M, Nm 1,2 54
Nenndrehzahl Ny min-! 900 900
Nenndrehmoment M, Nm 0,8 2,5
Grenzdrehzahl n min-! 1.800 1.800
Drehmoment bei Grenzdrehzahl M, Nm 0,5 1,2
Strom pro Phase (parallel) lon A 6,5 8,4
Induktivitat pro Phase mH 1,2 1,7
Tragheit J kgem? 0,38 1,95
Gewicht m kg 1,4 3,7

Drehmomentverlauf SY563T

1,2
1,0
y \
€ \\
Z 08 .
- ~'~ \
c AN
“E’ 06 ~x
g , \\
13
T 04 ‘. E—
S
a "
0,2 L
0,0

0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
Geschwindigkeit [min-]
— Charakteristische Drehmomentkurve
sichere Drehmomentkurve

Drehmomentverlauf SY873T

Drehmoment [Nm]

0,5 D

0,0
0 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
Geschwindigkeit [min-]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E EasyDrive Schrittmotor
Serie SY563T, SY873T
Abmessungen
BT | ] ‘
[T S s i
N <2 @+
. ‘ ’ g S /\ ,
g8 '
: ) \ ‘\\ \J ”
‘ | \ , ¥
i O &
E, bR
G L - - ct
A -
DC Schrittmotor SY
MaBtabelle [mm]
Typ oA oB BT ocC oD E oF G L R
SY563T 66,5 53 5 56,5 38,1 2,5 6,35 21,0 130,0 56,5
SY87aT 99,0 6,5 6 86,0 73,0 3,0 9,52 31,5 149,5 86,0
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E EasyDrive Servo Motor
Serie SMB60, SMB32

Servo Motor

Der dynamische, birstenlose SMB Servomotor zeichnet sich durch hervorragende Energiedichte aus. Durch Einsatz hochwertiger
Neodym Magneten werden auBerordentliche Werte fur Drehmoment und Dynamik erziehlt bei gleichzeitig sehr kompaktem Design.

Technische Daten

Kennwert Symbol Einheit SMB60-30 SMB82-25
Motor

Stillstandsdrehmoment Mgs Nm 1,4 3,0
Stillstandsstrom lss A 1,0 1,2
Nenngeschwindigkeit o min-! 3.000,0 2.500,0
Nenndrehmoment M, Nm 1,0 1,5
Nennstrom [ A 0,9 1,1
Spitzendrehmoment M, N, 3,0 4,5
Spitzenstrom lo A 2,7 3,3
Drehmomentkonstante K Nm/A 0,90 0,73
Rotortragheit J kgcm?2 0,3 1,4
Gewicht m kg 1,5 3,5
Haltebremse SMBAG0-30 SMBA82-25
Haltemoment Mgr N 2,2 5,0
Versorgungsspannung Ugr VDC 24,0 24,0
Stromaufnahme lsr A 0,34 0,50
Tragheit Jer kgcm? 0,13 0,43
Gewicht MgR kg 0,3 0,7

Den typischen Verlauf des Drehmoments zeigt die Grafik anbei. Kurzzeitig kann ein Servomotor Spitzendrehmomente bereitstellen
(z. B. fur Beschleunigung). Der durchschnittliche Drehmoment des Zyklus darf fUr einen sicheren Betrieb nicht den
Nenndrehmoment Uberschreiten. (typisch 10% ED max. 1s)

Drehmomentverlauf SMB60 Drehmomentverlauf SMB82

Drehmoment [Nm]
Drehmoment [Nm]
N

0 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Geschwindigkeit [min™'] Nenndrehmoment Geschwindigkeit [min-']

Spitzendrehmoment

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E
Serie SMB 60, SMB82
Abmessungen
- U —
G —y
e T ﬂ:
'_
1l
S x '
SIS j
| m
ans
| |
= J
- L(L1) |
- c -
|~ A —
Abmessung [mm]
Typ oA oB BT ocC o D¢ E o Fe G
SMx60 63 5,5 7 60 40 2,5 11 23
SMx82 100 6,5 10 82 80 3,5 14 30
Typ L (ohne Haltebremse) L1 (mit Haltebremse) R T U
SMx60 129,5 161,0 60 70 62
SMx82 163,5 206,5 82 81 62

Parker Hannifin Corporation

Pneumatic Division - Europe
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EasyDrive Antriebspakete Schrittmotor

Antriebstyp Kupplungsgehduse | Motorkupplung | Motorflansch
10802FIL 12020FIL
OSP-E25B 20606FIL
18284FIL 15021FIL ll |
-- 12164FIL 16083FIL &5 [
OSP-E32B 20607FIL
10842FIL 12022FIL
OSP-E50B 20608FIL 10845FIL 16072FIL
12071FIL 12058FIL
OSP-E25S* 3 20137FIL
B — = 16004FIL 12181FIL
12164FIL 12163FIL
OSP-E32S* 20138FIL
‘L/;P 10842FIL 12063FIL
OSP-E50S* 20139FIL 12079FIL 16072FIL

EasyDrive Antriebspakete Servomotor

Antriebstyp Kupplungsgehause | Motorkupplung | Motorflansch
OSP-E25B 20606FIL 10803FIL 16060FIL
12074FIL 16021FIL ¥
OSP-E32B " — —] 20607FIL
-" 10801FIL 15293FIL
OSP-E50B 20608FIL 10804FIL 12024FIL
OSP-E25S* 20137FIL 12070FIL 16068FIL
— =3
I 12074FIL 18315FIL i
OSP-E32S* 20138FIL
10801FIL 12134FIL l I
- - I
= &, - !
OSP-E50S* 20139FIL 12075FIL 12065FIL

*OSP-E, ..SB, ..SBR, .. STR

** EasyDrive Antriebspakete bestehen aus Controller, Motor und 5m Kabel (Motor/Geber)

Zubehor

Bennenung Beschreibung Ident-Nr.
Netzteil XLPSU 80VDC@3A / 24VDC@0,25A 18356
1/O Anschlusskabel D-SUB 15-polig, offenes Ende 5m 18357
Kommunikationskabel RS232 COM Kabel, 2m 18358

128
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EasyDrive Antriebspakete**

18300FIL (EasyDrive Schrittmotor SY563T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

18300FIL (EasyDrive Schrittmotor SY563T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

18300FIL (EasyDrive Schrittmotor SY563T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

18300FIL (EasyDrive Schrittmotor SY563T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

18301FIL (EasyDrive Schrittmotor SY873T)

(]
]
]
¥
¥
»
1
I
3
[
¥
N

EasyDrive Antriebspakete**

18302FIL (EasyDrive Servomotor SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servomotor SMBAB0)

18302FIL (EasyDrive Servomotor SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servomotor SMBAG0)

18303FIL (EasyDrive Servomotor SMB82)

18303FIL (EasyDrive Servomotor SMB82)

(
18304FIL (EasyDrive Servomotor SMBA82)
(
18304FIL (EasyDrive Servomotor SMBAS82)

18302FIL (EasyDrive Servomotor SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servomotor SMBAB0)

18302FIL (EasyDrive Servomotor SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servomotor SMBAG0)

18303FIL (EasyDrive Servomotor SMB82)

18303FIL (EasyDrive Servomotor SMB82)

(
18304FIL (EasyDrive Servomotor SMBA82)
(
18304FIL (EasyDrive Servomotor SMBA82)

s = s
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OSP-E Zubehor fiir elektrische Linearantriebe
Benennung Abbildung Seite
Kupplungsgehause,
@ Motorflansch, Motorkupplung
) 133 ff
Motorbefestigungen
o Zahnriemengetriebe
- ..’- 47
| L (—;\,
Deckelbefestigungen — 141 ff
:l:l Flansch C-E
B Mittelstiitze
L o BT Verbindungsschiene
Profilbefestigungen T S, 147 ff
o % l a//f" Profilbefestigung
—__= Schwenkzapfenbefestigung
I L N Gegenlager
L e g,
_" 1> = Beweglicher Mitnehmer
N —.
. ) | Umlenkung
Ausgleichsbefestigungen G 155 ff
Gelenkauge fur Kolbenstange,
m & Gabelkopf fiir Kolbenstange,
?e O Ausgleichskupplung fur
Kolbenstange
) P Deckelbefestigung
Befestigungen fur Fihrungen b :,.,4 161 ff
= Profilbefestigung
Magnetfeldsensor \ 165 ff
Wegmesssystem g“% 171 ff
SFl-plus —
Kabelkanal % 175 ff
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Technische Anderungen vorbehalten

Motorbefestigungen

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Kupplungsgehause, Motorflansche (OSP-E..BHD) 134
Kupplungsgehause, Motorflansche, Motorkupplungen (OSP-E..BV) 135
Kupplungsgehause, Motorflansche, Motorkupplungen (OSP-E..B) 136
Kupplungsgehause, Motorflansche, Motorkupplungen (OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR) 137
Motorflansche flr frei wahlbare Anbauabmessungen (OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR) 138
Zahnriemengetriebe fur frei wahlbare Anbauabmessungen (OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR) 140

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Kupplungsgehause / Motorflansch
BaugréBe 20, 25, 32, 50

¢ Baureihe OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Flihrung

Uber das Kupplungsgehéuse kann mit einem Motorflansch das Getriebe oder der Motor direkt am Antrieb befestigt und die
Antriebswellen verbunden werden.

Der Motorflansch passt zu dem oben genannten Kupplungsgeh&use und muss zur Anpassung
an den jeweiligen Motortyp nachbearbeitet werden.

Motorflansche fUr die verflgbaren Getriebe, Servo- und Schrittmotoren sind in dem jeweiligen
Datenblatt enthalten, mit technischen Daten und Abmessungen. Siehe die jeweiligen Kataloge.

Kupplungsgehéuse (fiir Getriebe- oder Motoranbau)

(Motorflansch) Kupplungsgehéuse (fiir Getriebe- oder Motoranbau)

Baureihe gA L M N OO0 Bestell-Nr.
OSP-E20BHD 65,8 19 60 60 48 16215FIL
OSP-E20BHD* 65,8 79 60 60 48 16269FIL
OSP-E25BHD 82,0 22 76 76 68 12300FIL
OSP-E32BHD  106,0 30 98 98 88 12301FIL
OSP-E50BHD 144,0 4 130 130 118 12302FIL

* Kupplungsgehause fur Motor- und Getriebeanbau mit einer Motorkupplung

Motorflansch (teilbearbeitet)

Baureihe OCc CB gL OGN @0 P R S O RS Bestell-Nr.

OSP-E20BHD 75 10 25 6,6 11 3,2 46,5 46,5 658 16216FIL

OSP-E25BHD 90 14 36 90 15 55 579 579 820 12308FIL

8 OSP-E32BHD 100 14 55 11,0 18 35 749 749 106,0 12309FIL
OSP-E50BHD 125 18 77 135 20 55 1018 101,8 1440 12310FIL

CB

Motorflansch (bearbeitet)

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*
OSP-E20BHD flr PV40-TA / LPO50 fur Standard-Klemmnabe 16224FIL
OSP-E20BHD flr PV60-TA / LPO70 fur glatte Welle 16273FIL
OSP-E20BHD flr PS60 fir glatte Welle 18283FIL
OSP-E25BHD flr PV60-TA / LPO70 12311FIL
OSP-E25BHD flr PS60 18413FIL
OSP-E32BHD flr PV90-TA / LPO90 12312FIL
OSP-E32BHD flr PS90 18419FIL
OSP-E50BHD fir PV115-TA/ LP120 12313FIL
OSP-E50BHD fir PS115 18422FIL

*Motorkupplung nicht enthalten

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Kupplungsgehause / Motorflansch / Motorkupplung
BaugroBe 25

e OSP-E..BV Vertikaler Linearantrieb mit Zahnriemen und intergrierter Kugelumlaufiihrung

Das Kupplungsgehause mit passendem Motorflansch sichert eine saubere Anbindung zwischen Antriebswelle des Linearantrieb
und der Getriebewelle bzw. Motorwelle. Wahlweise kann der Anbau von Getriebe bzw. Motor an den Linearantrieb direkt oder
indirekt erfolgen.

Beim Einsatz eines Getriebes von Parker bietet sich die direkte Klemmung der Getriebewelle in der Antriebswelle mit
Klemmnabe an. Alternativ kann die Montage von Getriebe oder Motor an den Linearantrieb mit einer Motorkupplung erfolgen.

Y Hinweis: Beachten Sie bitte bei der Auswahl der Motorbefestigungen die jeweilige Antrisbswellenausfiihrung laut Bestellschllissel
des Linearantriebes (Seite 36).

Kupplungsgehéuse

fur direkte Klemmung fir Klemmung mit Motorkupplung Baureihe GA L M N @O Bestel-Nr.
IT OSP-E20BV 658 19 60 60 48 16215FIL
(Motorflansch) Cw—
‘ OSP-E20BV* 658 79 60 60 48 16269FIL
[y _ s & | 9 (Motorflansch)
o = ,L,Pt OSP-E25BV 820 22 76 76 68 12300FIL
o  (Getriebe) | ! (Motor) R
| %ﬁ o ‘ ® OSP-E25BV* 65,0 84 87 87 483 20139FIL
@ : |
L © * Kupplungsgehéuse fiir Motor- und Getriebeanbau mit einer Motorkupplung
i
-
20

Baureihe O FH7 @FH OFY7 gK L L, L, @0 Bestell-Nr.
OSP-E20BV 12 95 8-24 40 66 25 16 46 16268FIL
OSP-E25BV 16 95 8-24 40 66 25 16 46 10845FIL

L1 L2 L1

oF2”

oF1"

l:.ﬂ x
s

B-B

Motorflansch

ac Baureihe OC CB@L ON 00 P R S O RS Bestell-Nr.
cs 5 OSP-E20BV 75 10 25 6,6 11 3,2 46,5 46,5 658 16216FIL
OSP-E20BV* 120 15 25 6,6 11 3,0 46,5 46,5 658 16267FIL
OSP-E25BV 90 14 36 9,0 15 55 58,0 58,0 82,0 12308FIL
OSP-E25BV* 120 15 35 6,6 11 3,0 46,0 46,0 650 12069FIL

acC

Motorflansch (bearbeitet) bg
~ N

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.
OSP-E20BV fur PV40-TA / LPO50 (fur Standard-Klemmnabe) 16224FIL

L

OSP-E20BV far PV60O-TA / LPO70 (fur glatte Welle) 16273FIL j”’
OSP-E20BV far PS60 (fur glatte Welle) 18283FIL }
OSP-E25BV flr PV60-TA / LPO70 12311FIL 72

OSP-E25BV flr PS60 18413FIL &

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Kupplungsgehause / Motorflansch / Motorkupplung
BaugréBe 25, 32, 50

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb

Mit dem Kupplungsgeh&use und passendem Motorflansch ist eine formstabile Anbindung von Getriebe oder Motor an den
Linearantrieb leicht mdglich.

Tip: Geben Sie uns einfach die Anbaudaten lhres Motors. Auf Wunsch prifen und fertigen wir gerne lhren Motorflansch, angepasst auf
lhre individuellen BedUrfnisse. (Siehe auch "Motorflansch flr frei wahlbare Anbau-Abmessungen” Seite 126 ff)

Kupplungsgehause (fiir Getriebe- oder Motoranbau)

Baureihe oA L M N @0 Bestell-Nr.
OSP-E25B 33,5 47 40 30 25 20606FIL
OSP-E32B 42,0 49 49 38 33 20607FIL
OSP-E50B 59,4 76 65 54 48 20608FIL

Motorkupplung MaBtabelle [nm] und Bestellnummern

U e u L Baureihe OF,H7 GF,H OGFY K L L1 L2 @0 Bestell-Nr.
U ~

R . OSP-E25B 10 40 4-11 20 30 10 10 234  12073FIL

ﬁl §§ 5 g, E @ OSP-E32B 10 60 5-16 30 35 11 13 322  15197FIL

St g il ‘ OSP-ES0B 16 95 8-24 40 66 25 16 460  10845FIL
B-B A

Motorflansch (universal)

Baureihe OCcC CB OL ON ©O P R S ORS Bestell-Nr.

Pl0

cB 5 OSP-E25B 100 20 16 55 10 30 300 150 33,5 12050FIL
OSP-E32B 100 20 22 66 1A 4,0 38,0 18,0 42,0 12053FIL

OSP-E50B 120 15 35 90 15 30 500 320 59,4 12056FIL

1 meB

Motorflansch (bearbeitet)

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*
OSP-E25B  flr PV40-TA / LP0O50 (Motorkupplung 12080) 16076FIL
OSP-E32B  fur PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 10841) 16090FIL
OSP-E32B  fur PVB0O-TA / LPO70 (Motorkupplung 12980) 15930FIL
OSP-E32B  fur PS60 (Motorkupplung 12980) 18272FIL
OSP-E50B  fur PV6B0O-TA / LPO70 (Motorkupplung 12981) 16057FIL
OSP-E50B  fur PS60 (Motorkupplung 12981) 18277FIL

*Motorkupplung nicht enthalten

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Kupplungsgehause / Motorflansch / Motorkupplung

¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

BaugroéBe 25, 32, 50

¢ OSP-E..SBR, ...STR Spindelantrieb mit interner Gleitfilhrung und Kolbenstange

Mit dem Kupplungsgeh&use und passendem Motorflansch ist eine formstabile Anbindung von Getriebe oder Motor an den

Linearantrieb leicht moglich.

Tip: Geben Sie uns einfach die Anbaudaten lhres Motors. Auf Wunsch prifen und fertigen wir gerne lhren Motorflansch, angepasst auf
Ihre individuellen Bedurfnisse. (Siehe auch "Motorflansch fUr frei wéhlbare Anbau-Abmessungen” Seite 128)

Kupplungsgehause (fiir Motor)

Baureihe gA L M N g0 Bestell-Nr.
OSP-E25S... 38,2 38 4 4 25 20137FIL
OSP-E32S... 50,9 54 52 52 33 20138FIL
OSP-E50S... 65,0 84 87 87 48 20139FIL

Motorkupplung MaBtabelle [mm] und Bestellnummern

U, L u L Baureihe O F,H7 @ F,H7 @ FH7

OK L L1 L2 @ O Bestell-Nr.

20 30 10 10 23,4 12073FIL

QF2

A
) NS OSP-E25S.. 6 60  4-11
72\ [

B OSP-E32S... 10 60 5-16

30 35 11 13 322 15197FIL

oF1"
I
-

40 66 25 16 46,0 12079FIL

li‘ ‘ E} OSP-E50S.. 15 95 8-24

@
w
+>

Baureihe OoCc CB OL ON @O0
- OSP-E25S... 100 20 16 55 10

P R S O RS Bestell-Nr.
30 270 270 38,2 12060FIL

OSP-E32S... 100 20 22 66 M

4,0 36,0 36,0 50,9 12064FIL

OSP-E50S... 120 15 35 66 M

3,0 46,0 46,0 650 12069FIL

Motorflansch (bearbeitet)

Baureihe Bemerkung Bestell-Nr.*
OSP-E25S... fur PV40-TA / LP050 (Motorkupplung 12072) 16058FIL
OSP-E32S... fur PV40-TA / LPO50 (Motorkupplung 10841) 16070FIL
OSP-E32S... fur PV60-TA / LPO70 (Motorkupplung 12980) 15803FIL
OSP-E32S... fur PS60 (mit Motorkupplung 12980) 18281FIL
OSP-E50S... fur PV60-TA / LPO70 (Motorkupplung 15227) 15526FIL
OSP-E50S... fur PS60 (mit Motorkupplung 15227) 18283FIL

*Motorkupplung nicht enthalten

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Motorflansch fir frei wahlbare Anbau-Abmessungen
BaugroBe 25, 32, 50

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb

e OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitfilhrung und Kolbenstange

Der Motorflansch fur Motoren mit frei wahlbaren Anbau-Abmessunen bietet idealste Voraussetzungen, um unterschiedlichste
Motoren flexibel an die elektrischen Linearantriebe OSP-E anzubinden.

Die Antriebswellen von Linearantrieb und Motor werden mit einer Motorkupplung im Kupplungsgehause verbunden und der
Motorflansch zentriert.

Hinweis: Folgende Daten zur Anbindung des Motors an den frei wahlbaren Motorflansch bitte prifen und bei der Bestellung angeben:

1. Anbauwinkel W des Motors

2. Bohrungsausfuihrung B als Gewinde M oder Senkung S
3. Teilkreisdurchmesser A in Abhangigkeit von M oder S
4. Durchmesser Zentrierbund

5. Lange der Motorwelle G

Variable Flanschabmessungen

Ausfiihrung Gewinde ,,M* Ausfiihrung Senkung ,,S* Ausfiihrung Gewinde ,M*
Flanschplatte mit Gewinde, v v
Motorflansch mit Durchgangs-
schrauben
- dé

o)

] =

Q 3 m

Flanschplatte W /W
B

Ausfiihrung Senkung ,,S* — ‘
|
\

Flanschplatte mit Durchgangsbohrung

Motorflansch mit Gewinde — = / /
g3
Flanschplatte !
do Tl
oo
Abmessungen der Senkung [mm] oD L
Schr. GroBe @d4 2d5 dé
M4x16 4,5 8,0 4,6
M5x22 55 10,0 57
M6x20 6,6 11,0 6,8
M8x25 9,0 15,0 9,0
M10x25 11,0 18,0 i
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MasBtabelle der variablen Abmessungen [mm] — Ausfiihrung fiir Zahnriemenantrieb

W 45° 90 °
BaugréBe 25 32 50 25 32 50
A min. Ausf. S 48 + @d5 60 + @d5 80 + @d5 40 + @d5 49 + @d5 65 + @d5
max. Ausf. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Ausf. M 45 +B 55+B 75+B 40+ B 48 + B 50+ B
max. Ausf. M 135-B 135-B 160 - B 96 -B 96-B 116 -B
B max. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
max. 98 98 118 85 85 105
G min. 18 21 32 18 21 32
max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
MaBtabelle der variablen Abmessungen [mm] — Ausfiihrung fiir Spindelantrieb
W 45 ° 90 °
BaugréBe 25 32 50 25 32 50
A min. Ausf. S 58 + @d5 74 + @d5 123 + @d5 41 + @d5 52 + @d5 87 + @d5
max. Ausf. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Ausf. M 52+B 68 +B 82 +B 30+B 40+ B 50+B
max. Ausf. M 135-B 135-B 160 - B 96 -B 96-B 116 -B
B max. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
max. 98 98 118 85 85 105
G min 18 21 32 18 21 32
max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
Legende
W] = Winkel Befestigungsbohrung
A [mm] = Teilkreisdurchmesser
B = GewindegroBe Befestigungsschraube (Ausfihrung: M = Gewinde S= Senkung)
D [mm] = Durchmesser Zentrierbund
E [mm] = Tiefe Zentrierbund
F [mm] = Durchmesser Motorwelle
G [mm] = L&nge Motorwelle
Bestellangabe
Bemerkung Ident-Nr.
Artikel ist konfigurierbar nach Kundenwunsch 18184FIL
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OSP-E Zahnriemengetriebe fiir frei wahlbare Anbau-Abmessungen
BaugroBe 25, 32, 50

eBaureihe OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR Linearantriebe mit Spindel

Das Zahnriemengetriebe mit seinen frei wahlbaren Anbau-Abmessungen schafft den konstruktiven Freiraum, verschiedenste
Motoren achsparallel an den Linearantrieb anzubauen. Nach Prifung der Flanschabmessungen des Motors, mit denen des
Zahnriemengetriebes, wird die Anbauseite des Motors auf die individuellen Kundenbedurfnisse hin bearbeitet.

Bitte beachten Sie bei der Bestellung die Ausflihrung der Antriebswelle vom Linearantrieb OSP-E mit Spindel. Diese kann
wahlweise mit Zapfen oder Passfedernut (Option) bestellt werden. (Bei der Ausfliihrung Passfedernut kann es zu verlangerten
Lieferzeiten kommen)

Ausfiihrungen der Antriebswelle OSP-E mit Spindel Max. zuldassiges Moment M [Nm] fiir das Zahnriemengetriebe
Bestell-Code Antriebswelle BaugréBe :l:)ersetzung -
OSP-E.-*.. .. .0-.... Zapfen : :
b 25 5 5

P-E.-*. .. .3-.... Passfi
(OF] 3 assfeder 2 10 10

P-E.-*. .. 4-.. Passfi . Well
(O] assfeder, lange Welle 50 20 20

*1=8B, 2=ST, 3=STR, 4=SBR - . ; .
Beachten Sie das max. zulassige Antriebsmoment des gewéhlten Antriebes

Zahnriemengetriebe
L1
La L3 MaBtabelle [mnm] und Bestellangaben
Baureihe | L1 L2 L3 La B o F Bestell-Nr.
| - ) I e B 11 2
: OSP-E25 186 101 30 110 109,3 6,738,910, 11 15576FIL
S A - OSP-E32 196 101 37 110 1114 M4-MI0 8,9,10,11,12, 14 15576FIL
=B OSP-E50 {234 101 50 135 1337 12, 14,16, 19 15576FIL
! * andere Durchmesser auf Anfrage
Antriebsseite éSP—E) OF Motorseite

Variable Motoreinbauabmessungen

Ausfiihrung Gewinde ,M* Ausfiihrung Gewinde  Ausfilhrung Senkung
Flanschplatte mit Gewinde, oM’ »S"
Motorflansch mit Durch- v Y ods
gangsschrauben —
B © Qd4
Flanschplatte ©
{% i ="
0] R ‘ // " -
! 4 | - < Schr.GréBe ©d4 ©@d5 d6
oF "~
— : M4 4,5 8 4,5
‘ J‘L - | ;%
g ! \ @ @ M5 5,5 10 53
IS jﬁ /ﬁ{} M6 66 11 63
N y @ @ M8 90 15 55
| TR 4 % M10 1 18 67
¢ A
Ausfiihrung Senkung ,,S* gbn;(essu;]gen) der MaBtabelle der variablen Abmessungen [mm]
Flanschplatte mit enkung (mm = X
Durchgangsbohrung W 45 90
Motorflansch mit Gewinde BaugroBe o5 32 | 50 25 32 50
Flanschplatte A min. 30 30
max. Ausf. S 110 - @d5 70-@d5 | 70-@d5 | 80-@d5
max. Ausf. M 110 - @d4 70-@d4 | 70-Q@d4 | 80-@d4
B max. M8 M8
D min. 20 20
max. 80 80 100 60 60 70
G min. 16 20 30 16 20 30
max. 23 30 40 23 30 40
6,789 18791011, 8,9,10, 11,
@OF [mm] 10,11 .14 12,14,16,19 |6,7,8,9,10, 11 .14 12,14, 16,19
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Deckelbefestigung

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Deckelbefestigung (OSP-E..BHD) 142
Deckelbefestigung (OSP-E..SBR, ..STR) 144
Flanschbefestigung C (OSP-E..SBR, ..STR) 146
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OSP-E

Deckelbefestiung
BaugréBe 20, 25, 32, 50

¢ Baureihe OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je acht Innengewinde zur Befestigung des Zylinders.

Werkstoff: Aluminium, eloxiert.

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Baureihe OSP-E20BHD bis E32BHD: Typ CN-20, CN-25, CN-32

V]

U

==

Iy
<
AB W AC
DG AD
Baureihe OSP-E50BHD: Typ CN-50M
|
(o @‘—a} )
el —u | S ||
ol el e <
I
AB w AC
<
AG AD
DG
MaBtabelle [mm]und Bestellangaben
Baureihe Typ E U AB AC AD AE AF AG DG Bestell-Nr.*
OSP-E20BHD CN-20 27 66 40 100 20 20 22 - 74 16213FIL
OSP-E25BHD CN-25 27 66 52 160 25 25 22 - 91 12266FIL
OSP-E32BHD CN-32 36 90 64 180 25 25 30 - 114 12267FIL
OSP-ES0BHD CN-50 70 9,0 48 125 30 30 48 128 174 12268FIL
(*=Paar
-
-
> Pt
. 7 -
N :I. - [ 4
& P
a2
m 142
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OSP-E Deckelbefestigung
BaugroéBe 20, 25, 32, 50

¢ Baureihe OSP-E..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung
An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je acht Innengewinde zur Befestigung des Zylinders.
Werkstoff: Aluminium, eloxiert.

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Baureihe OSP-E20BHD bis E32BHD: Baureihe OSP-E50BHD:
Typ CO-20,C0-25,C0O-32 Typ CO-50

[
[}
<<
w| w Y
<< << B
\
. | |
) =)
SIS Y z ‘
\ (&) 1 3 8 ‘
] <. o ST
A < = Z| o
A Y 4 T <
‘ - A
AB AB
MaBtabelle [mm]und Bestellangaben
Baureihe Typ GU AB AC AD AE AF AG QUH DG Bestell-Nr. (*
OSP-E20BHD CO-20 66 18 15 22 42 45 39 11 40 16241FIL
OSP-E25BHD CO-25 66 14 10 25 44 48 30 11 40 16245FIL
OSP-E32BHD CO-32 90 19 12 28 60 62 42 15 56 16246FIL
OSP-E50BHD CO-50 9,0 45 16 32 90 92 50 15 87 16247FIL
(*=Paar
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e OSP-E...B Zahnriemenantrieb

Deckelbefestigung
BaugroBe 25, 32, 50

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Antriebs.
Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann.

Werkstoff: Serie OSP-25 bis 32: Stahl, verzinkt.
Serie OSP-50: Aluminium, eloxiert.
Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Baureihe OSP-E25 bis E32: Typ A1

AF
(B)
- \\.I.I’
cL
AE

Baureihe OSP-E50: Typ C1

AF

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe E gU AB AC AD AE AF CL

OSP-E25 2r 58 27 16,0 22 18 22 2,5

AC

AD_

AD

DG Bestell-Nr. (*

Typ C1

OSP-E32 36 66 36 18,0 26 20 30 3,0

Typ A1
39  2010FIL
50  3010FIL

OSP-E50 70 90 40 12,5 24 30 48 -

86 -

5010FIL

1

44

(=Paar
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OSP-E Deckelbefestigung

BaugroéBe 25, 32, 50
e OSP-E..SBR, ..STR Spindelantrieb mit Kolbenstange

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Zylinders.
Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann.

Werkstoff: Serie OSP-25 bis 32: Stahl, verzinkt.
Serie OSP-50: Aluminium, eloxiert.

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bisE32 SBR, 32STR: Typ A1SR

U
@) @)
A \& & —
S S B =
%r ) e
AB )
DG _ - AD
Baureihe OSP-E50SBR,50STR: Typ C1SR
KU
]V

w <
< =
>
AB AC <
E AD
DG
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe E gu AB AC AD AE AF CL DG oKU KV Bestell-Nr. (*
Typ A1SR Typ C1SR
OSP-E25SBR,STR 27 58 27 160 22 18 22 25 39 - - 12263FIL -
OSP-E32SBR,STR 36 66 36 180 26 20 30 30 50 - - 12264FIL -
OSP-E50SBR,STR 70 90 40 125 24 30 48 - 86 15 15 - 12265FIL
(*=Stuck
=
=4

Bitte beachten: Bei der Baureihe OSP-E Spindel kénnen die Deckelbefestigungen nur
einseitig, gegenUber der Antriebswelle, montiert werden. ’

Auf der Seite der Antriebswelle empfehlen wir, beidseitig unsere Mittelstltzen (Seite 150)
zu verwenden.
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OSP-E Flanschbefestiung C-E
BaugroBe 25, 32, 50

¢ Baureihe OSP-E..SBR, ..STR Spindelantrieb mit Kolbenstange

Der C/E-Flansch kann nur auf der Kolbenstangenseite des Antriebes montiert werden

Werkstoff: Aluminium

Baureihe OSP-E25SBR, STRbis E50SBR, STR: Typ C-E..

_,._FB
= G — |
— ®
S SIS © Bt
— ‘
= o o Rl
- MF R
W -
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe Typ OFB E MF R TF UF w Bestell-Nr.
OSP-E20SBR, STR CE25 7 50 10 32 64 79 16 12232FIL
OSP-E32SBR, STR C-E32 9 56 10 36 72 90 16 12233FIL
OSP-E50SBR, STR C-EBO 12 100 16 63 126 153 21 12234FIL
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Profilbefestigung

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Profilbefestigung 148
Befestigungsschienen 151
Verbindungsschienen 153
Schwenkbefestigung EN/EL 154
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OSP-E Profilbefestigung BaugréBe 20, 25, 32, 50

e Baureihe OSP-E Gewicht (Masse) [kg]

) ) Baureihe Gewicht (Masse) [kg]
Werkstoff: Aluminum eloxiert je Paar
Rostfreie Ausflhrung auf Anfrage. MAE-20 0,3
Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise. MAE-25 03
MAE-32 0,4
MAE-50 0,8
Baureihe OSP-E25 bis E50, Typ MAE-..
DQ
OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR
U
i \
T =
L
Oy L + : ® <
D D oc
<O==O= —DK [a]
DP DM
DN
Baureihe OSP-E20BHD bis ES0BHD, Typ MAE-..
DQ
U
N\ Y
=JIENE
‘ [ T T ‘ v L<L
A A
o
=DOV‘DO= =‘DK - 5
- PP DM
-~ DN
= _ | RE | _ o
-
-
MasBtabelle [mm] und Bestellangaben
Baureihe Typ R U AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DT EF EM EN EQ RE Bestell-Nr.
OSP-E20 MAE-20 M5 55 22 27 38 26 335 410 40 92 280 8 10 41,5 285 49 23 23 12278FIL
OSP-E25 MAE-25 M5 55 22 27 38 26 40,0 475 40 92 345 8 10 415 285 49 36 26 12278FIL
OSP-E32 MAE-32 M5 55 30 33 46 27 46,0 545 40 92 405 10 10 485 355 57 43 32 12279FIL
OSP-E50 MAE-50 M6 70 48 40 71 34 59,0 670 45 112 520 10 11 64,0 450 72 57 44 12280FIL
Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Profilbefestigung

e Baureihe OSP-E ..BHD Zahnriemenantrieb mit integrierter Fiihrung

Hinweis zu Typ E1 und D1: Die Montage der Mittelstltzen ist auch an der Unterseite der Zylinder mdglich.
Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden MaBe in Bezug auf die Zylindermitte.

Rostfreie Ausfihrung auf Anfrage.
Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stlickweise.

Baureihe OSP-E20BHD bis ES0BHD: Typ E1
(Befestigung mit Durchgangsbohrung)

DQ
%]V]V]
Y
T
) Zl h“ 81\ 1w
o B "
! o
)
Baureihe OSP-E20BHD bis E50BHD: Typ D1
(Befestigung mit Innengewinde)
pam= = !
@) . A VY o
' : g =
| ! I\
DO a)
(>
DP_ LEIREIREIDE - '
S =
———

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben

Bauresihe R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT FEF EM EN EQ RE Bestell Nr.
Typ E1  Typ D1

OSP-E20 M5 55 10 22 205 38 26 335 410 36 50 280 8 57 10 411 281 486 356 23  20009FIL 20008FIL
OSP-E25 M5 556 10 22 270 38 26 400 4756 36 50 345 8 57 10 415 285 490 360 26 20009FIL 20008FIL
OSP-E32 M5 556 10 30 330 46 27 460 545 36 50 405 10 57 10 485 355 570 430 32 20158FIL 20157FIL
OSP-E50 M6 70 - 48 400 71 34 590 670 45 60 520 10 - 11 640 450 720 57,0 44  15536FIL  15534FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
149




P-A4P017DE
OSP-E Profilbefestigung - BaugroBe 25, 32, 50

e OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung
e OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Hinweis zu Typ E1 und D1:
Die Montage der MittelstUtzen ist auch an der Unterseite der Zylinder moglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden MaBe

in Bezug auf die Zylindermitte.
Rostfreie AusfUhrung auf Anfrage.

Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ E1
(Befestigung mit Durchgangsbohrung)

DQ

[%[8]V]

[T
<
i
a
Baureihe OSP-E25, E32, E50, Typ D1
(Befestigung mit Innengewinde)
DQ
e
1 —+ r
s <
g3 & 5y Ty
R
AF DF

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben

Baureihe R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ Bestell-Nr.
Typ E1 Typ D1

OSP-E25 M5 556 10 22 27 38 26 40 475 36 60 345 8 57 10 415 285 49 36 20009FIL 20008FIL
OSP-E32 M5 556 10 30 33 46 27 46 545 36 60 405 10 57 10 485 355 67 43 20158FIL 20157FIL
OSP-E50 M6 7,0 - 48 40 71 34 59 670 45 60 520 10 - 11 640 450 72 57 20163FIL 20162FIL
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OSP-E Befestigungsschiene - BaugroéBe 25, 25, 32, 50

¢ OSP-E Befestigungsschiene OSP

e zur universellen Befestigung diverser Bauelemente
¢ \/olimaterial

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stiickweise.

Baureihe OSP-E25bis E50

OSP-E..B,..SB,..ST,..SBR, ..STR
Antriebs-Profilrohr

o o ‘ FL(%\ ‘

S L ‘ —

N

=

Baureihe OSP-E20BHD bis E50 BHD

Antriebs-Profilrohr

X
L L
i = 1
I T
(6]
m
L
MaBtabelle [mm] und Bestellangaben =
Baureihe A B C D E F L X RE Bestell-Nr. = /
Standard Rostfrei - =
OSP-E20 16,0 23,0 320 M5 105 240 500 360 230 20006FIL  20186FIL \.__,,---/"/
OSP-E25 16,0 23,0 320 M5 105 30,5 500 360 26,0 20006FIL  20186FIL >
OSP-E32 16,0 23,0 320 M5 105 365 500 360 320 20006FIL  20186FIL /,,,/'
OSP-E50 20,0 330 430 M6 140 520 80,0 650 440 20025FIL  20267FIL -
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OSP-E Befestigungsschiene T-Nut - BaugroéBe 20, 25, 32, 50

e Baureihe OSP-E T-Nutschiene OSP

zur universellen Befestigung diverser Bauelemente mittels Nutsteinen. Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stickweise.

Baureihe OSP-E25bis E50

OSP-E..B,..SB,..ST, ..SBR, ..STR

Antriebs-Profilrohr

TD

TL

TG

Baureihe OSP-E20BHD bis ES0BHD

Antriebs-Profilrohr

@é

| |
T o |
i i | ‘
I T ‘
! o
——— Lo e
‘ O
'_
TL F TE
| — s i
|l —
TF
TG
RE TH

MaBtabelle [nm] und Bestellangaben

Baureihe RE TA TB TC TD TE TF TG TH TL Bestell-
Nr. Rostfrei
Standard

OSP-E20 23 50 115 16 32 18 64 145 28 50  20007FIL 20187FIL
OSP-E25 26 50 115 16 32 18 64 14,5 34,5 50 20007FIL 20187FIL
OSP-E32 32 50 115 16 32 18 64 14,5 40,56 50 20007FIL 20187FIL
OSP-E50 44 82 200 20 43 45 123 20,0 58,0 80 20026FIL 20268FIL
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OSP-E Verbindungsschiene - BaugroBe 25, 32, 50

zur Verbindung von ® OSP-E mit Systemprofilen
e OSP-E mit Baureihe OSP-E oder OSP-P

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stlickweise.

Verbindungsschiene

Antriebs-Profilrohr

F
MaBtabelle [nm] und Bestellangaben
Baureihe zur Verbindungam A B C D E F G H L X Bestell-Nr.
Mitnehmer von
OSP-E25 OSP32-50 16 23 32 85 105 305 66 M 60 27 20850FIL
OSP-E32 OSP32-50 16 23 32 85 105 365 66 1 60 27 20850FIL
OSP-E50 OSP32-50 20 33 43 8,0 14,0 52 66 11 60 27 20851FIL

Verbindungsmaéglichkeiten

Verbindung von Baureihe OSP-E mit Systemprofilen

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Schwenkzapfenbefestigung EN / Gegenlager EL
- BaugréBe 25, 32, 50

e OSP-E..SBR, ..STR Fiir Linearantrieb mit Spindel und Kolbenstange

Die Schwenkzapfenbefestigung wird an den Schwalbenschwanznuten des Antriebsprofiles befestigt und lasst sich stufenlos in
Axialrichtung verschieben.

Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bis 50SBR, 50STR: Typ EN-..

I | s s

| — ]
XV min = =

XV+1/2 Hub

XV+ max. Hub

Werkstoff: Al

MaBtabelle [mm] und Bestellangaben - Schwenkzapfenbefestigung EN-..

Baureihe Typ | @TD TL TM UW XV XV+ XV+ Bestell-Nr.
e9 min 1/2Hub max. Hub

OSP-E25SBR, STR EN-E25 50 12 12 63 42 730 83 62,0 12235FIL

OSP-E32SBR, STR EN-E32 50 16 16 75 52 76, 90 69,5 12236FIL

OSP-E50SBR, STR EN-ES0 80 20 20 108 &7 110 110 84,0 12237FIL

Baureihe OSP-E25SBR, 25STR bis 50SBR, 50STR: Typ EL-..

Schwenkzapfenbefestigung EN

—— D1 pH7
\ \ \ [
g e ‘ [ ‘ ! ! [
g N o
ol © | ‘ | { <! | ‘ | _
| | ' | ! | o
8 | | s !
P Olp ‘
; N
Gegenlager EL
|
T T
[ ! [
o | ,‘7‘, — L
Lo
! { !
Werkstoff: Al
MaBtabelle [nm] und Bestellangaben - Gegenlager EL-..
Baureihe Typ A A, B (o C, D" oD, @D, E Gew. Bestell-Nr.
(Masse) (kg)
OSP-E25SBR, STR  EL-032 55 36 20 26 18 12 135 84 9 0,06 PD23381
OSP-E32SBR, STR  EL-040/050 55 36 20 26 13 16 135 84 9 0,06 PD23382
OSP-E50SBR, STR  EL-063/080 65 42 25 30 15 20 16,5 10,6 11 0,10 PD23383
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OSP-E

Ausgleichsbefestigungen

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Beweglicher Mitnehmer (OSP-E..B, ..SB, ..ST) 156
Umlenkungen (OSP-E..B, ..SB, ..ST) 158
Gelenkauge nach ISO 8139 159
Gabelkopf nach ISO 8140 159
Ausgleichskupplung 160
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OSP-E Beweglicher Mitnehmer - BaugréBe 25, 32, 50

e OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit integrierter Kugelumlauffiihrung
¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Bei gleichzeitiger Verwendung von externen Fuhrungen kann es zu Parallelitdtsabweichungen kommen, welche zu mechanischem
Zwang auf den Kolben flhren. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. Die Bewegungsfreiheit ist
bei normaler Lage in folgenden Richtungen gegeben:

* in Bewegungsrichtung kippen

e \ertikalausgleich

e seitliches Kippen

® Horizontalausgleich - optional ist eine rostfreie AusfUhrung lieferbar.

Baureihe OSP-E25bis E32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

J PP
ss NN I s
(] Z i I =
o | z Y
=)
o =)
X A ) 3 -
ng,’;,i,i,i,i,i,i,# A h B
= -
ST - [
T <
| Bl [ 14
T —
— =
T x Rx90°
Baureihe OSP-E50
OSP-E..B, ..SB, ..ST
J - PP
SS= s in Bewegungsrichtung
8 % = kippen
I L 5 seitlich kippen ﬁ
b
« [ T T ] 2 ) ‘ Horizontalaus-
~ . | | . Vertikalausgleich ﬁglewch
} ] > -
[
f {
ST
: oo [o |
MR
t | & .
T

MaBtabelle [mm]

Baureihe J Q T oR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Bestell-Nr.
Standard Rostfrei

OSP-E25 17 16 M5 55 35 52 39 19 2 9 38 40 30 16 21 20005FIL 20092FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 60 68 50 28 2 13 62 60 46 40 30  20096FIL 20094FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 60 79 61 28 2 13 62 60 46 - 30  20097FIL 20095FIL

* DasMafB NN gibt das mdogliche Spiel in Plus- und Minusrichtung fur die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an, womit auch seitliches Kippen erméglicht wird.
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P-A4P017DE
OSP-E Beweglicher Mitnehmer, spielarm - BaugréBe 25, 32, 50

e OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung
¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Bei gleichzeitiger Verwendung von externen Fuhrungen kann es zu Parallelitdtsabweichungen kommen, welche zu mechanischem
Zwang auf den Kolben flhren. Dieser wird durch den Einsatz eines beweglichen Mitnehmers verhindert. In Antriebsrichtung ist der
Mitnehmer mit einer spielarmen Passung ausgefihrt. Die Bewegungsfreiheit ist bei normaler Lage in folgenden Richtungen gegeben:
¢ in Bewegungsrichtung kippen

¢ \ertikalausgleich

e seitliches Kippen

® Horizontalausgleich

Optional ist eine rostfreie Ausflihrung lieferbar.

Baureihe OSP-E25bis E32

OSP-E..B, ..SB, ..ST
J PP

SS NN

HH
MM

KK
— -
9]V)

Baureihe OSP-E50

00

uu

KK

in Bewegungstrich-
tung kippen

Y = —————— seitlich kippen ﬁ
! A 9 Horizontalaus-

MaBtabelle [mm]
Baureihe J Q@ T eR HH KK LL MM NN* 00 PP SS ST TT UU Bestell-Nr.

Standard Rostfrei
OSP-E25 17 16 M5 55 35 52 39 19 2 9 49 40 40 16 21 20496FIL 20498FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 60 68 50 28 2 183 69 60 46 40 30  20497FIL 20499FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 60 79 61 28 2 13 69 60 46 - 30  20812FIL 20818FIL

* DasMaB NN gibt das mégliche Spielin Plus- und Minusrichtung fur die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an, womit auch seitliches Kippen ermaglicht wird.
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P-A4P017DE
OSP-E Umlenkung - BaugroBe 25, 32, 50

® OSP-E.. Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung

e OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

In Fallen besonderer Platzverhéltnisse oder aus Griinden des Umfeldes, wie erhebliche Verschmutzung sind Umlenkungen empfeh-
lenswert. Hierbei wird der Kraftabtrieb des Zylinders auf der gegentberliegenden Zylinderseite ermoglicht. Die sich dort ergebenden
Anschlussmale entsprechen in Lage und GroBe denen des Standard-Mitnehmers.

Rostfreie Ausfuhrung auf Anfrage.

Bitte beachten:
Anbauteile des OSP-Programmes wie Mittelstlitze und Magnetfeldsensoren kdnnen an der freien Seite des Zylinders montiert wer-
den. Bei zusatzlicher Verwendung des beweglichen Mitnehmers unbedingt die Abmessungen auf Seite 144 / 145 beachten.

Baureihe OSP-E25bis E32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

Ill1I||II

|
|
|
o 4
'
I
1]
\Y

Baureihe OSP-E50

BC o
OSP-E..B, ..SB, ..ST
| |
: S o
4 o ~
Y —— — - -
)\ E = M
,,,Ll:l ,,,,,,,,, I:lj,,
X
Y xZZ
\ : = |
;Jﬁ,i,i,i,,;’:‘t;’:;’:iii, S
) IR [

MaBtabelle [mm]und Bestellangaben

Baureihe Vv X Y BC BE BH BJ zz Bestell-Nr.
OSP-E25 25 65 M5 117 31 43 33,5 6 20037FIL
OSP-E32 27 90 M6 150 38 51 39,5 6 20161FIL
OSP-E50 27 110 M6 200 55 65 52 8 20166FIL

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE
OSP-E

Gelenkauge nach ISO 8139 / Gabelkopf nach ISO 8140

® OSP-E..SBR. ..STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Gelenkauge nachISO 8139 (CETOP RP103P) Typ: GA-..

LE

Y
AN T TN
T AT
—
& sw
w
CE
CN A
Zzl o [ == S
4 ’ il = ——|—

MaBtabelle [nm]und Bestellangaben, Gewicht

Baureihe Typ A CE OCN EN ER KK LE Sw U W 09Z, Gewicht[kg] Bestell-Nr.
OSP-E25SBR,STR GA-M10x1,25 20 43 14 M10x1,256 15 17 10,5 57 15 0,072 KY6147
OSP-E32SBR,STR  GA-M10x1,25 20 43 14 M10x1,25 15 17 10,56 57 15 0,072 KY6147
OSP-E50SBR,STR  GA-M16x1,5 28 64 21 Miex1,5 22 22 15 85 22 0,21 KY6150
Gabelkopfnach1SO 8140(CETOP RP102P) Typ: GK-..
w
-
(@]
=
(@]
MasBtabelle [nm]und Bestellangaben, Gewicht
Baureihe Typ OCK CE CL CM KK LE w Gewicht[kg] Bestell-Nr.
OSP-E25SBR,STR  GK-M10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135
OSP-E32SBR,STR  GK-M10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135
OSP-E50SBR,STR  GK-M16x1,5 16 64 32 16 M16x1,5 32 83 0,30 KY6139
Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE
OSP-E Ausgleichskupplung

OSP-E..SBR, STR Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung und Kolbenstange

Winkelausgleich Radialausgleich der Mittelachse
<
— YL c\! _ s ol
1{: [ 1 (>t<$ 1H—H — - — —t——
. - on S p— 0
3 I

Ausgleichskupplung fiir Kolbenstangen Typ: AK-..

A
I

A
Y
)]
=
~

SW5 Swi1

- fr | ﬂ T =
= e I
—
< B o
D -

MaBtabelle[mm] und Bestellangaben, Gewicht
Baureihe Typ B C D2 E OF KK SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 Gewicht Bestell-Nr.
OSP-E25SBR,STR  AK-M10x1,25 20 23 73 31 21,5 M10x1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129
OSP-E32SBR,STR  AK-M10x1,25 20 23 73 31 21,5 M10x1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129
OSP-E50SBR,STR  AK-M16x1,5 40 32 108 45 33,5 Mi6x1,5 19 41 41 30 30 0,637 KY1133
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P-A4P017DE
OSP-E

Befestigungen fir Flihrungen

il
I.. g < = - = — -"@
/e bl
- K v /
- = = =
o _./ #
/'/-i]h '
" - ,
Inhaltsverzeichnis
Benennung Seite
Ubersicht 162
Deckelbefestigung 163
Profilbefestigung 164

Technische Anderungen vorbehalten
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P-A4P017DE )
OSP-E Ubersicht Befestigungen fiir Linearantriebe mit OSP-Flihrungen

¢ OSP-E..B Zahnriemenantrieb mit interner Gleitfiihrung

¢ OSP-E..SB, ..ST Spindelantrieb mit interner Gleitfiihrung

Ubersicht
Befestigungsart Typ Ausfiihrungen - OSP-Fuhrungen
des Zylinders SLIDELINE POWERSLIDE
PROLINE
MULTIBRAKE
25 32 50 |25/ 25/ 25/ 32/ 32/ 50/ 50/
25 35 44 35 44 60 76
Deckelbefestigung Typ Al
3 TypA2 | O | O
A Typ A3
Deckelbefestigung, Typ B ¢ ¢ ¢ = ¢ a .
verstarkt‘ L/’I’J Typ B3
i
A Typ B4 o (o)
Deckelbefestigung Typ C1 a a .
o=t = Typ C2 o
1 Typ C3 fo)
A Typ C4 o
Mittelstlitzen, schmal Typ D1
Mittelstltzen, breit Typ E1
- T e Typ E2 oO|lO|O
==
\i- T — Typ E3 oO| o0 o o
! : A
A Typ E4 o o o

X = Einbaulage Schlitten oben (12 Uhr Position)
O = Einbaulage Schlitten seitlich (3 oder 9 Uhr Position)
= verflgbare Komponenten

* Bitte beachten: Bei der Serie OSP-E Spindel kdnnen die Deckelbefestigungen A, B und C nur einseitig, gegenlber der
Antriebswelle, montiert werden. Auf der Seite der Antriebswelle empfehlen wir, beidseitig unsere Mittelstltzen Seite 139 ff
zu verwenden.

.r"’ﬂﬂ
/ -
(g =
= = =
~ /
| .
? 2 "
o, ¢ E g
’)/--,." W;iy ’;/’,,/‘
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P-A4P017DE
OSP-E

Baureihe OSP- E25,E32: TypA

OSP-E..B,..SB,..ST

@)
A4

AF

AF

Deckelbefestigungen

Baureihe OSP- E25,E32: TypB

OSP-E..B,..SB,..ST

©

[T
2 O TE
i\ i . Y 2 w }\l
|
Typ Al
y yp
|
AB P A2 AC |
DG P AS AD
L ! L ’7 L
(A ‘ N

oU

Typ B1

Typ B3
AC
Typ B4

An den Deckeln befinden sich in den Stirnseiten je vier Innengewinde zur Befestigung des Antriebes. Der Lochabstand liegt quadratisch, so dass

die Befestigung wahlweise unten, seitlich oder oben erfolgen kann.

Werkstoff: Serie OSP-25, 32: Stahl, verzinkt. Serie OSP-50: Aluminium, eloxiert. Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise.

MaBtabelle [mm]

- MaBe AE und AF (befestigungsvariantenabhéngig)

Baureihe OSP- E50: TypC

Bef.- | MaBe AE bei MaBe AF bei BaugroBe
Art BaugréBe
25 32 50 |25 32 50 é = T
Al 18 20 - 22 30 - - T
A2 33 34 - 37 44 - o
A3 45 42 - 49 52 - Typ C1 /—I‘_
T
B1 42 55 - 22 30 - ill
B3 - - - - - -
AC| |
B4 80 85 - 60 60 - D
C1 - 30 - - 48
C2 - 39 - - 57
C3 - 54 - - 72
C4 - 77 - - 95 -
MasBtabelle [mm] ’
Baureihe oU AB AC AD CL D
OSP-E25 5,8 27 16 22 2,5 39
OSP-E32 6,6 36 18 26 3,0 50 R -
- "Sb’/
OSP-E50 9,0 40 12,6 24 - 86

*siehe Ubersicht filr Befestigungen Seite 129 f.
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P-A4P017DE
OSP-E Profilbefestigung

Baureihe OSP-E25, E32, E50: Typ E (Befestigung mit Durchgangsbohrung)

DQ

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

DH
DR|
DR,
or || ||
DR

[ [
Typ E1 \ \
Typ E2 it i
Typ E3
Typ E4

DN

Hinweis zu Typ E1 und D1: Die Montage der Profilbefestigung ist auch an der Unterseite des Antriebes moglich. Bitte beachten Sie hierbei die abweichenden MaBe
in Bezug auf die Antriebsmitte. Auslegungshinweise siehe Seite 100 ff.Rostfreie Ausfliihrung auf Anfrage.

MaBtabelle [mm] Baureihe OSP-E25,E32,E50: Typ D1
- MaBe DR und AF (befestigungsvariantenabhangig) (Befestigung mitInnengewinde)
Bef.- MabBe DR bei MaBe AF bei BaugroBe nQ

Art  BaugroBe OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

25 32 50 25 32 50 !
D1 - - - 22 30 48 @4
E 8 10 10 22 30 48 ] — I
E2 23 24 19 37 44 57 g8 © 5%y
E3 35 32 31 49 52 72
E4 46 40 57 60 60 95 .
AF DF

MasBtabelle [mm]
Baureihe R U UU DE DF DH DK DM DN DO DP DQ DS DT EF EM EN EQ
OSP-E25 M5 55 10 16 27 38 26 40 475 36 50 345 57 10 415 285 49 36

OSP-E32 M5 55 10 16 33 46 27 46 54,5 36 50 40,56 57 10 485 355 57 43

OSP-E50 M5 7 - 23 40 71 34 59 67 45 60 52 - 1 64 45 72 57

Bestellangaben zu Befestigungen Typ A-TypB-TypC-TypD-Typ E

Befestigungsart Bestellnummer BaugroBe
(Varianten)
25 32 50 =

A1l 2010FIL 3010FIL - \%
A2 2040FIL 3040FIL - -
A3 2060FIL 3060FIL - - _,f’@
B 20311FIL 20313FIL - '://“
B3 > = = gt
B4 20312FIL 20314FIL - _’)y»""
Cc1M = 5010FIL

c2" - 20349FIL

c3" - 20350FIL

c4" - 20351FIL

D12 20008FIL 20157FIL 20162FIL

E12 20009FIL 20158FIL 20163FIL

E22) 20352FIL 20355FIL 20361FIL

E3? 20353FIL 20356FIL 20362FIL

E42 20354FIL 20357FIL 20363FIL

) Die Lieferung der Befestigungen erfolgt paarweise. ?)Die Lieferung der Befestigungen erfolgt stiickweise.
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Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

Magnetfeldsensoren

Baureihe P8S-G

Die von oben leicht in eine T-Nut einsetzbaren Sensoren der neuen Baureihe P8S Uberzeugen durch eine einfache
Befestigung. Aufgrund der neuen Elektronik ist die Hysterese besonders schmal und erlaubt einen sehr genauen Schalt-
punkt.

Magnetfeldsensoren werden flr die berlihrungslose Positionserfassung des Mitnehmers wie z. B. in der Endlage oder
als Referenzpunktes eines Linearantriebs eingesetzt. Der Schalter wird durch das Feld von standardméBig im Mitnehmer
eingebauten Magneten betétigt.

Elektrische Lebensdauer, SchutzmaBnahmen

Magnetfeldsensoren sind empfindlich gegen zu hohe Strombelastung und Induktion. Bei hohen Schaltfrequenzen mit
induktiven Lasten wie Relais, Magnetventilen oder Hubmagneten wird die Lebensdauer stark eingeschrankt.

Bei ohmschen und kapazitiven Belastungen mit hohem Einschaltstrom wie z. B. Gliihlampen ist ein Schutzwiderstand mit
der Last in Serie zu schalten. Dieser ist auch bei groBen Kabelldngen und Spannungen Uber 100 V vorzusehen.

Beim Schalten von induktiven Lasten wie Relais, Magnetventile und Hubmagnete treten Spannungsspitzen (Transienten)
auf, welche durch Schutzdioden, RC-Kreise oder Varistoren zu unterdriicken sind.

Anschlussbeispiele:

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu GlUhlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivitat
(¢) Varistor an Induktivitat +(DO) '(a)*aﬁ
(d) RC-Glied bei Induktivitat » o) :(°> +@
Externe Schutzbeschaltungen fur den Typ ES sind in der Regel nicht erforderlich. -

Verfahrgeschwindigkeit/ Mindestansprechzeit

Diemogliche Verfahrgeschwindigkeit des Lasttréagers bzw. Mithehmers muss die Mindestansprechzeit nachgeschalteter
Gerate berticksichtigen. Entsprechend geht der Schaltweg in die Berechnung ein.

Schaltweg

Mindestansprechzeit = m ——
Uberfahrgeschwindigkeit

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE

OSP-E Magnetfeldsensoren
Baureihe P8S-G" - von oben in die T-Nut einsetzbar
Ausfiihrung M8R? FL3 M8R2 FL3)
CE, cULus, RoHs
Anschlussart 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel 0,3m Kabel 3m Kabel 10m Kabel
PNP NO P8S-GPCHX P8S-GPFAX P8S-GPFDX
NC P8S-GQCHX P8S-GQFAX P8S-GQFDX
NPN NO P8S-GNCHX P8S-GNFAX P8S-GNFDX
NC P8S-GMCHX P8S-GMFAX P8S-GMFDX
REED NO P8S-GRCHX P8S-GRFAX P8S-GRFDX
NC P8S-GECNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX
Elektrische KenngréBen Elektronisch Reed
Elektrische Ausfuhrung 3-polig 2-polig
Anzeige LED gelb ja ja (nicht NC)
Betriebsspannung Ub [V] 10 -30DC 10 - 30 AC/DC
Restwelligkeit von Ub [%] <10 <10
Spannungsabfall Ud [V] <2 <3
Stromaufnahme 4 [mA] <10
Dauerstrom la [mA] <100 < 500 (NO < 100)
Schaltleistung [W] <6 <10
Schaltbare Kapazitat @ 100W @ 24VDC [nF] 100
Schaltfrequenz [HZ] <1.000 <400
Schaltverzégerung (ein/aus) [ms] 0.5/0.5 1.5/0.5
Ansprechempfindlichkeit [mT] 2,8 3
Hysterese [mT] 0,7 >0,2
EMV 6 ja ja
Lebensdauer unbegrenzt > 20*108 Zyklen
Kurzschlussschutz 9, Verpolschutz,
Einschaltimpulsunterdriickung, ja
Schutz gegen ind. Abschaltspitzen
ATEX Ausfuihrung auf Anfrage
Mechanische KenngroBen
Gehause Kunststoff - PA12
Kabelausfuhrung PUR / schwarz
Kabelguerschnitt [mm?2] Stecker 3-polig 3x0,14 3x0,14 Stecker 3-polig 2 x 0,14 2x0,14
Biegeradius fest verlegt [mm] > 30
Biegeradius bewegt [mm] > 45
Umgebungsbedingungen
Schutzart 7 [IP] 67
Umgebungstemperatur T, [°C] -25 ... +75

Schock 8 / Vibration 9

30 g, 11 ms/ 10 bis 55 Hz, 1 mm

1) ausgenommen OSP-E..STR
2) Steckverbinder M8 mit drehbarer Anschlussmutter
3) offenes Kabelende

4) unbelastet Ub = 24V
%) getaktet
6) nach EN 60529

166

) nach EN 60529
8) nach EN 60068-2-27
9) nach EN 60068-2-6
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P-A4P017DE

OSP-E Magnetfeldsensoren

Schaltfunktionund Anschluss
Reed 2-polig PNP 3-polig NPN 3-polig
SchlieBer (normally open) SchlieBer (normally open) SchlieBer (normally open)

braun (bon)  { braun (bn) 4
braun (bn) 1 B _ S - LI +

(O 22 | [Oferatios | [0 fEmss

> - - | Dblaupl) 3 . _ | baufp) 3 _ R
Offner (normally closed) Offner (normally closed) Offner (normally closed)

braun (on) 4 braun (bn) 1
braun(on) 1 _ - P — 1 o .

(O e azzmi% | | 2 e Y= [ [mmtoia 2, ST

A Y 3. . L |bauf) 3 _, .

Abmessungen[mm]-Typ P8S

Inbus- (SW* 1,5mm) / Schlitzschraube
3 o
< s
.
9,7
608 |_L M Schaltpunkt
14 Reed**
LED Funktionsanzeige
PIN-Belegung
(Steckeransicht)

nach DIN EN 50044

P8S-... Kabel mit offenem Ende

|

P8S-... Steckverbinder M8 mit drehbarem Anschluss

— ——~ S JU00T =
-&— o == == @
0,3m
* = Schllsselweite
** = Schaltpunkt Reed
Einbauanweisung T-Nut Einbauanweisung Schwabenschwanznut
Einsetzen in den  Einsetzen des Adapters in  Schraube mit
) ) Adapter* die Schw.-Nut 1,5 Nm anziehen
Einlegen Drehen Befestigen
' - <«
g SW=15mm g
*Adapter ist im Lieferumfang der Schwalbenschwanznut Magnetschalter P8S
enthalten.
Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE
OSP-E

Magnetfeldsensoren

Lage der Magnetfeldsensoren/Magnete bei OSP-E..BHD

Standard Ausfiihrung

Betatigungsrichtung = 0*

Bi-direktionale Ausfilihrung

Betatigungsrichtung = 2*

Betatigungsrichtung = 1*

.......... ‘ ‘

€

Betatigungsrichtung = 3*

* siehe Betétigungsrichtung Bestellschlissel BHD Seite 24

Beachten Sie bei der Anordnung der Magnetfeldsensoren die Lage der integrierten Magnete im Mitnehmer in Abh&ngigkeit der
Direzione di azionamento. Das "M" in nebenstehender Zeichnung stellt die Anbauseite fur die Magnetfeldsensoren dar.

Abmessungenfiir Magnetfeldsensor-Set Serie OSP-E..BV

Magnetfeldsensor i
Magnet +— @)y —+ Magnetfeldsensor
| o
I | _!5_ —
MD Befestigungsschiene Magnet

Befestigung von
Magnetfeldsensor
und Magnet beidseitig
moglich

Befestigungsschiene
Magnetfeldsensor

Magnet

Abmessungen siehe Seite 154 ff

Bei dem Linearantrieb OSP-E..BV werden Magnetfeldsensoren und Magnet extern angebaut. Bestellen Sie dazu das Magnet-
feldsensoren-Set (bestehend aus 2 Magnetfeldsensoren, 1 Befestigungsschiene und 2 Magneten) fur die berlhrungslose

Positionserfassung.

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE
OSP-E Magnetfeldsensoren

Abmessungen[mm]

OSP-E..BHD OSP-E..B,..SB,..ST..,..SBR,..STR

RD

RD

RC

* <
e @K j%ﬁ}j
. Ao |

MaBtabelle [mm]

Baureihe MaBe

RC RD RE MA MB MC MD
OSP-E20BHD 41,5 26,6 23 - - - -
OSP-E25BHD 51 27 26 - - - -
OSP-E32BHD 63 34 32 - - - -
OSP-E50BHD 87 48 34 - - - -
OSP-E20BV - - - 46 23,7 42,3 35
OSP-E25BV - - - 56 26 51 35
OSP-E25* 25 27 - - - - -
OSP-E32* 31 34 - - - - -
OSP-E50* 43 48 - - - - -
*=.B, ..SB, ..ST, .SBR, ..STR
Bestellnummern
Magnetfeldsensor fiir OSP-E..STR (niedrige Ansprechempfindlichkeit)
Reed NO (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m KL3096*
Reed NC (2-Draht), S-Nut, offenes Kabelende, 5 m KL3388*
PNP NO (3-Draht), S-Nut, M8 connector, 100 mm KL3098*
Magnetfeldsensor-Set fiir OSP-E..BV
2 Magnetfeldsensoren, Reed NC (2-Draht), 1 Befestigungsschiene, 2 Magnete 18210FIL
Verbindungskabel, energiekettentauglich
M8 Stecker mit 5 m Kabel KL3186*
M8 Stecker mit 10 m Kabel KL3217*
M8 Stecker mit 15 m Kabel KL3216*

* detaillierte Spezifikationen fur KL-Baureihe auf Anfrage.
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Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

Wegmesssystem SFl-plus

ORIGA-SensoFlex Inkremental

Baureihe SFl-plus
e OSP-E..SB Kugelgewindespindelantrieb mit interner Gleitfihrung
e OSP-E..ST Trapezgewindespindelantrieb mit interner Gleitflihrung

Besondere Merkmale

¢ Berlihrungslos arbeitendes, magnetisches Wegmesssytem

e frei wahlbare Messlangen bis 32 m

e Aufldsung 0,1 mm

¢ \erfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s

¢ FUr lineare und rotatorische Bewegungen geeignet

¢ FUr nahezu jedes Steuerungs- und Anzeigegerat mit geeigneten Zahlereingang

Das magnetische Wegmesssystem SFI-plus besteht aus zwei Hauptkomponenten.

¢ MaBband selbstklebender, magnetischer MaBstab
¢ | esekopf wandelt die magnetischen Pole in elektrische Signale um, die von nachgeschalteten Z&éhlereingangen (z. B. SPS, PC,
Digitalzahler) verarbeitet werden.

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017DE

OSP-E Wegmesssystem fiir die Automatisierung
Baureihe SFI- Plus SensoFlex Inkremental
Typ
Ausfiihrung 21210FIL
Aufldsung [mm] 0,1 /1 Flankenauswertung
Pollange MaBband [mm] 5
Max. Geschwindigkeit [m/s] 10
Wiederholgenauigkeit + 1 Inkrement
Abstand Sensor/MaBband [mm] 2
Schaltausgang Gegentakt
Elektrische KenngréBen
Betriebspannung Up [V DC] 10-30
Spannungsabfall [V] <2
Dauerstrom je Ausgang [mA] <40
Stromaufnahme " [mA] <15
Kurzschlussschutz, Verpolschutz, Schutz gegen induktive Abschaltspitzen ja
Elektrostatische Entladung [kV] 8 kV Kontakt A, 15 kV ohne Kontakt A
Schnelle Transienten Burst (DC-Anschlisse) [kV] 1,A-2,B
Mechanische KenngréBen
Gehause Aluminium

Kabellange [m]

5,0 — angegossen, offenes Ende

Kabelquerschnitt [mm?]

6x0,14 +2x 0,22

Kabelausfuhrung PUR, schwarz
Biegeradius [mm] 4
Umgebungsbedingungen

Schutzart 2 [IP] 67
Umgebungstemperaturbereich [°C] -25 bis +85

Schock 3 / Vibaration 4 (11 ms) 300 m/s2/ (55 Hz bis 2000 Hz) 300 m/s?

1) unbelastet Ub = 24V
2) nach EN 60529

3) nach EN 60068-2-6
4 nach EN 60068-2-27
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Abmessungen [mm] - Lesekopf

40+4 5000+75 40
10 15
0
10 f M3*
* '\..
<
1 8
1 m*—%—— ' =
0 ' -
[aV)
. . " 13,5
Position der aktiven Flache

egenuber Typenschild
* Einschraubtiefe max. 4mm (Geg P )

Der Lesekopf liefert zwei pulsierende und um 90° phasenverschobene Z&hisignale (Phase A und B) mit 0,4 mm Aufldsung
(optional 4mm). Durch externe Flankenauswertung kann die Auflésung bis auf 0,1 mm erhdht werden. Die Zahlrichtung ergibt sich

automatisch aus der Phasenverschiebung der Zahlsignale.

Signalverlauf - Lesekopf-Ausgang

y—« 0.1 mm (optional 1 mm)

Phase B Uy 0°

0,4 mm (optional 4 mm)

Phase A U, 90°

Elektrischer Anschluss

Farbe Bennenung
bn = braun +DC
bl = blau -DC

sw = schwarz Phase A

ws = weif3 Phase B

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
173



P-A4P017DE
OSP-E Wegmesssystem fiir die Automatisierung

Abmessungen [mm] - Zusammenbau mit OSP-E Linearantrieben

SFI-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..ST

Uber einen speziellen Verbindungssatz kann das SFl-plus direkt an den elektrischen Linearantrieb des Typs OSP-E..ST adaptiert
werden. Die Lage des Lesekopfes ist immer um 90° zum Mitnehmer versetzt. FUr nachtréglichen Anbau kann ein entsprechendes
Mitnehmerpaket mit Bohrungen der vorbereiteten Aufnahme bestellt werden.

SFl-plus in Verbindung mit elektrischen Linearantrieben der Baureihe OSP-E..SB
Der nachtragliche Einbau des Wegmesssystems in Verbindung mit der Baureihe OSP-E..SB bedingt einen werksseitigen Umbau.

MaBtabelle [mm]

Baureihe A B C D F G H

OSP-E25SB, ST 32,0 39,0 23,0 50,0 38,0 55 40,0
OSP-E32SB, ST 37,5 46,0 30,0 50,0 38,0 6,5 40,0
OSP-E50SB, ST 49,5 55,0 39,0 50,0 38,0 6,5 40,0

Bestellangaben

Benennung Bestell-Nr.
Lesekopf mit MaBband — Aufldsung 0,1 mm (bitte MaBbandlange* angeben) 21240FIL
Lesekopf — Auflésung 0,1 mm (als Ersatz) 21210FIL
MaBband pro Meter (als Ersatz) 21235FIL
Verbindungssatz fir OSP-P25 21213FIL
Verbindungssatz fir OSP-P32 21214FIL
Verbindungssatz fiir OSP-P50 21216FIL

* Die MaBbandlange ergibt sich aus dem Totmal3 des Linearantriebes und der Hublange.
TotmaBe fUr Linearantriebe der Baureine OSP-E siehe Tabelle.

Baureihe TotmaBe [mm]
OSP-E25SB, ST 154
OSP-E32SB, ST 196
OSP-E50SB, ST 280

Beispiel:
Linearantrieb OSP-E, @25 mm, Hublange 1000 mm

TotmaB + Hublange = MaBbandlange
154 mm + 1000mm = 1154 mm
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OSP-E Kabelkanal
@ 20, 25, 32, 50 mm

Zur Verlegung von Magnetfeldsensorkabeln entlang des Zylinderrohres. Montierbar an 3 Seiten des Zylinderrohres.
Fur maximal 3 Kabel mit Kabeldurchmesser 3 mm.

Material: Kunststoff
Farbe: Rot
Temperaturbereich: —10 bis +80°C

0
=4
a
o
Baureihe OSP-E..BHD-Abmessungen [mm]
— 6 Bl
\ 0
@D ‘ D) | ¢
| T 1
& gk @ c
| |
\ 2 O ‘
RC
- RE
MaBtabelle [nm] und Bestellangabe
Baureihe RC RD RE Bestell-Nr.
OSP-E25* 23.5 25.5
OSP-E32* 29.5 32.0
0SP-E50* 45 465 13039FIL
OSP-E20BHD 23.0 25.0 40.0 Mindestabnahme: 1 m
OSP-E25BHD 26.0 25.5 49.5 kv, PierliClgles 2 (i
endlos koppelbar
OSP-E32BHD 32.0 32.0 61.5
OSP-E50BHD 44.0 46.5 85.5

*B, SB, ST, SBR, STR

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
176



Technische Anderungen vorbehalten

P-A4P017DE
OSP-E

OSP-E Mehrachs-Systeme mit Linearantrieben
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OSP-E Das Systemkonzept

Mehrachs-Anschluss-System vereinfachte Planung und Installation

Ein vollkommen neuartiges System fur den Anschluss von Linearantrieben der Baureihe OSP-E in Mehrachssystemen.

Mehrachsanschliisse

Mit seinem &usserst anpassungsfahigen System zum Anschluss elektrischer Linearantriebe in Mehrachs-Anordnungen bietet
Parker den Systementwicklern umfassende Flexibilitat. Eine breite Palette von Adapterplatten, Profilbefestigungen und Verbindun-
gs-wellen sichert vereinfachte Planung und Installation.

Mit diesem Antriebssystem kénnen die elektrischen Linearantriebe in der Kombination

Mitnehmer — Mitnehmer,

Mitnehmer — Profil sowie

Mitnehmer — Deckelbefestigung

montiert werden.

Entwickelt fir den Schwerlast-Zahnriemenantrieb der Serie OSP-E..BHD ermdglicht das System die kreuzweise Anordnung mit
Modellen aus der gleichen Serie sowie mit anderen linearen Antriebstypen aus dem Programm ORIGA SYSTEM PLUS.
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Mehrachs-Anschluss-System

Adapterplatte
Typ MA1-..

* Die verfligbaren Standardkombinationen sind auf Seite 170 aufgeflihrt.

Adapterplatte
Typ MA2-..

welle

Adapterplatte
Typ MA2-..

Verbindungs-

Typ MAS-..

Die Komponenten

L]

K/

Adapterplatte
Typ MAS-.. +
Befestigungsprofil
Typ MAE-..

Adapterplatte

Typ MA1-..*

FUr den Anschluss Mithehmer / Mitnehmer,
Mitnehmer / Profilbefestigung oder
Mitnehmer / Deckelbefestigung

Kombination C*

Kombination P*

Kombination EM*

Adapterplatte
Typ MA2-_.*

Far den Anschluss
Mitnehmer + Deckel

Kombination E*

Adapterplatte Typ MA3-..*
Far den 90°-Anschluss Mitnehmer + Profil
oder Mitnehmer + Deckel

Profilbefestigung
Typ MAE-..

Typ MAS-..

Verbindungswelle -

179
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OSP-E Kombinationen

Erhaltliche Kombinationen zur Befestigung

Kombination C* Kombination P Kombination E* Kombination EM*

Die Zeichnungen zeigen nur Beispiele mit der Serie OSP-E..BHD

Baureihe Befesti-
gung

N 25BHD 32BHD 50BHD 058V |25B/SB/ST 32B/SB/ST 50B/SB/ST
CT P2 E3 EM4 05 P6 E7 EMB C9 P10 Eﬁ EMT? Eﬁ CTB PTA E15 E12/| CW PT8 E19 EQ’E)A 021 P22 E23 EQ’:,/]

OSP-E25BHD [MA1-25 | X | X x| x| x X x| x x | x| x x| x| x X
OSP-E32BHD [MA1-32 | X | X x| x| x x| x| x X x| x X | x| x X
OSP-E50BHD [MA1-50 | X | X x| x| x x| x| x X X x| x X
OSP-ESBHD [one 2 X X X

MA2-32
OSP-E32BHD [MA2-32
OSP-E50BHD |MA2-50 X X X X X
OSP-E25BHD [ MA3-25 X X X X X X X X
OSP-E32BHD [MA3-32 X X X X X X X X
OSP-E50BHD |MA3-50
Abkurzungen:

C =MAN + Mitnehmer

P = MAn + Profilbefestigung

E  =MAn + Deckel

EM = MAn + Deckelbefestigungen (n =1, 2, 3)

* FUr den Typ OSP-E..SBR/..STR ist nur die Kombination P erhaltlich.

Die hochgestellten Zahlen geben die MaBe der jeweiligen Adapterplatten auf den Datenblattern auf S 167 ff. an, so sind beispiels-
weise die MaBe fUr die Kombination von Option ,,C* mit der Adapterplatte MA1-50 in Verbindung mit dem Mitnehmer OSP-E32B-
HD mit einer hochgestellten 5 auf dem Datenblatt der Adapterplatte MA1-50 auf S. 167 ff aufgefihrt.

Andere Kombinationen auf Anfrage.

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA1-25
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgeflhrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten ® gekennzeichneten MaBe der Option ,,C* fir den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.

Adapterplatte Typ MA1-25 0,7

12269FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA1-32

140
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6.60 (20x)
L 137

M6 (16x)
M5 (18x)

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf S. 180 aufgeflihrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 5 gekennzeichneten MaBe der Option ,C* fir den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA1-32 1,0 12272FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA1-50
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf Seite 170 aufgeflihrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten ® gekennzeichneten MaBe der Option ,C* fir den Antrieb
OSP-E32BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA1-50 1,1 12275FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25, Typ: MA2-25
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf S. 180 aufgeflihrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten MaBe der Option ,E* flr den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-25 0,6 12270FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 25/0SP-E32 Typ: MA2-32

gg g5
Q- o
ol @1
T3] T3]

158™

200
160

175

Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeflihrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM® fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-32 1,1 12273FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten
Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA2-50
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefihrt

werden. So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 3 gekennzeichneten MaBe der Option ,E* fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA2-50 1,4 12276FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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OSP-E Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-25
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgefihrt werden.

So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* fUr den Antrieb
OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht

Benennung Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA3-25 1,3 12271FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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Adapterplatten

Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 32, Typ: MA3-32
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfigbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeflihrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM* fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

M5 (18x)
M6 (16x)

122

Bestellangaben und Gewicht
Benennung

Gewicht (Masse) [kg] Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA3-32 1,8

12274FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff

m Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Adapterplatten
Abmessungen [mm] Adapterplatte zu OSP-E 50, Typ: MA3-50
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Die hochgestellten Zahlen beziehen sich auf die verfligbaren Optionen, die auf der Seite 180 aufgeflhrt werden.
So entsprechen beispielsweise die mit einer hochgestellten 4 gekennzeichneten MaBe der Option ,EM® fir den
Antrieb OSP-E25BHD.

Bestellangaben und Gewicht
Benennung

Gewicht (Masse) [kg]

Bestell-Nr.
Adapterplatte Typ MA3-50 2,3

12277FIL

Linearantriebe siehe Seite 11 ff, 27 ff, 39 ff, 43 ff, 53 ff, 67 ff, 79 ff
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Verbindungswelle komplett

BaugroéBe 20, 25, 32, 50
fur Linearantrieb Baureine OSP-E..BHD Material
Aluminium (AL-H) / Stahl (St-H)
Hinweis: Fir Serie OSP-E..BHD mit integriertem Polyurethan/Hytrel -+ -
Planetengetriebe bitten wir um Ricksprache bei Ihrem
zustandigem technischen Berater von Parker. - -

T
Funktionen | *

e Spielfreie Verbindung unter Vorspannung -
e Auslegung bis zu einer Geschwindigkeit von 1500 U/min "
¢ \erbindungswellen mit doppelter Kupplung, um g

2 Linearantriebe mit gréBerem Abstand zueinander, zu verbinden
e Einfache Montage

Verbindungswelle mit Klemmnabe Verbindungswelle mit Zapfen und Passfeder
Baureihe OSP-E25BHD bis ESOBHD, Typ MAS-.. Baureihe OSP-E25BHD bis E50BHD, Typ MAS-..
I-ZR
m
& X
I—R1 (Bestell-Lange)
Kritische Geschwindigkeit zu Kupplungsldnge
Drehzahl [min-1]
1500 A3
T\
1300 “ \‘ \
v 4 \Mas-50
1100 “ \ \
MAS-25/MAS 3%, \
M N\
900 d s N

N . \
700 A3 N

N
~ -
MAsS-208 | N N
500 ~
1 \' . \
1 e ~
300 4
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Verbindungswellenlédnge Lzz [mm]

Technische Daten / MaBtabelle [nm] und Bestellangaben

Baureihe Typ Max. CE DH KB** LZR LR1 dR Bestell-Nr*

Drehmoment Ausfiihrung Zapfen

[Nm] * Klemmnabe mit Passfeder
OSP-E20BHD MAS-20 28 38 40 1246 <2100 L,g-98 20x3,0 16256 -... 16257 - ...
OSP-E25BHD MAS-25 39 42 55 166 < 3000 Lyg-112 25x25 12305-... 12281 - ...
OSP-E32BHD MAS-32 42 56 55 22,6 < 3000 Lg-126 25x25 12306 - ... 12282 - ...
OSP-E50BHD MAS-50 102 87 65 326 <3000 L,g-167 35x4,0 12307 - ... 12283 - ...

*

ZuerganzenmitLénge Lg;inmm. Beispiel: 12305 - 1200 (L&ange Ly, = 1200mm)
** Nehmen Sie bitte beihdheren Belastungen Kontakt mit Ihrem Parker Techniker auf.
*** Andere Abmessungen KB auf Anfrage.
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AnbaumaBe fiir Motoren und Getriebe

Code | Beschreibung A B* D E F G

fiir Motor- u. Getriebeanbauten mit Lochbefestigung

A0 SY563T 66,50 M4 38,10 2,50 6,35 21,00
Al SY873T 99,00 M6 73,00 3,00 9,52 31,50
A2 SMxB0 xx xxx 8 11 ... 63,00 M5 40,00 2,50 11,00 23,00
A3 SMx82 xx xx 8 14 ... 100,00 M6 80,00 3,50 14,00 30,00
Ad SMx100 xx xx 5 19... 115,00 M8 95,00 3,50 19,00 40,00
A5 SMx115 xx xx 5 24... / SMx142 xx xx 5 24... 165,00 M10 130,00 3,50 24,00 50,00
A6 SMx115 xx xx 5 28... / SMx142 xx xx 5 28... 165,00 M10 130,00 3,50 28,00 60,00
A7 PS60 70,00 M5 50,00 11,00 16,00 40,00
A8 PS90 100,00 M6 80,00 15,00 22,00 52,00
A9 PS115 130,00 M8 110,00 16,00 32,00 68,00
fiir Getriebeanbauten mit Gewindebefestigung

Co LP050 / PV40-TA 44,00 S4 35,00 6,50 12,00 24,50
C1 LPO70 / PVEO-TA 62,00 S5 52,00 8,00 16,00 36,00
c2 LPO90 / PVOO-TA 80,00 S6 68,00 10,00 22,00 46,00
C3 LP120 108,00 S8 90,00 12,00 32,00 70,00

* GroBe Befestigungsgewinde (z. B. M4) oder Senkloch (z. B. S4) um Motor o. Getriebe an der Flanschplatte zu befestigen.
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Parker Worldwide

Europe, Middle East, Africa

AE - United Arab Emirates,
Dubai

Tel: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT - Austria, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT - Eastern Europe, Wiener
Neustadt

Tel: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ - Azerbaijan, Baku
Tel: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Belgium, Nivelles
Tel: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BY - Belarus, Minsk
Tel: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Switzerland, Etoy
Tel: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ - Czech Republic, Klecany
Tel: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE - Germany, Kaarst
Tel: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK - Denmark, Ballerup
Tel: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES - Spain, Madrid
Tel: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl - Finland, Vantaa
Tel: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR - France, Contamine s/Arve
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Greece, Athens
Tel: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU - Hungary, Budapest
Tel: +36 1 220 4155
parker.hungary@parker.com

IE - Ireland, Dublin
Tel: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT - Italy, Corsico (Ml)
Tel: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ - Kazakhstan, Almaty
Tel: +7 7272 505 800
parker.easteurope@parker.com

NL - The Netherlands, Oldenzaal
Tel: +31 (0)541 585 000
parker.nl@parker.com

NO - Norway, Asker
Tel: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL - Poland, Warsaw
Tel: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT - Portugal, Leca da Palmeira
Tel: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO - Romania, Bucharest
Tel: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU - Russia, Moscow
Tel: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com

SE - Sweden, Spanga
Tel: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK - Slovakia, Banska Bystrica
Tel: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Slovenia, Novo Mesto
Tel: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR - Turkey, Istanbul
Tel: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA - Ukraine, Kiev

Tel +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK - United Kingdom, Warwick
Tel: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA - South Africa, Kempton Park
Tel: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com

North America

CA - Canada, Milton, Ontario
Tel: +1 905 693 3000

US - USA, Cleveland
Tel: +1 216 896 3000

Asia Pacific

AU - Australia, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Shanghai
Tel: +86 21 2899 5000

HK - Hong Kong
Tel: +852 2428 8008

IN - India, Mumbai
Tel: +91 22 6513 7081-85

JP - Japan, Tokyo
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR - South Korea, Seoul
Tel: +82 2 559 0400

MY - Malaysia, Shah Alam
Tel: +60 3 7849 0800

NZ - New Zealand, Mt Wellington
Tel: +64 9 574 1744

SG - Singapore
Tel: +65 6887 6300

TH - Thailand, Bangkok
Tel: +662 717 8140

TW - Taiwan, Taipei
Tel: +886 2 2298 8987

South America

AR - Argentina, Buenos Aires
Tel: +54 3327 44 4129

BR - Brazil, Sao Jose dos Campos
Tel: +55 12 4009 3500

CL - Chile, Santiago
Tel: +56 2 623 1216

MX - Mexico, Apodaca
Tel: +52 81 8156 6000

VE - Venezuela, Caracas
Tel: +58 212 238 5422
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Parker Hannifin GmbH
Pat-Parker-Platz 1

D-41564 Kaarst (Germany)

Tel: +49 2131 4016-0

Fax: +49 2131 4016-9199

E-Mail: parker.germany@parker.com
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Stegmaier-Haupt GmbH
Industrieelektronik-Servoantriebstechnik
Untere Rote 5

69231 Rauenberg

Tel.: 06222 61021

Fax: 0622264988

Email: info@stegmaier-haupt.de

Http: #f www.stegmaier-haupt.de

Internet: www.parker.com, www.parker-origa.com


Stegmaier-Haupt
Stempel
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