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Kollmorgen.
Bahnbrechende Losungen fir die
Antriebstechnik.

Die stetig wachsenden Anspriiche des Marktes fiihren zu einem immer
hoheren Druck. Zeitdruck, Anspriiche an eine bessere Leistung, die
Notwendigkeit, tiber die Maschine der ndchsten Generation nach-
zudenken, bevor die aktuelle iiberhaupt gebaut wurde. Die Erwartun-
gen steigen, die Budgets nicht. Kollmorgens innovative Automations-
und Antriebslosungen und das breite Spektrum des Unternehmens an
Qualitatsprodukten helfen Konstrukteuren diese Herausforderungen
zu meistern und ermoglichen so die Herstellung von hochspezialisi-
erten Maschinen.

Denn auf den Antrieb kommt es an! Durch einen leistungsfahigen
Antrieb hebt sich eine Maschine vom Wettbewerb ab und verschafft
Ihnen einen Marktvorteil durch héhere Produktivitat. Das wiederum
bedeutet eine Erhéhung der Gesamteffizienz auf der Produktionse-
bene. Ein perfekt ausgelegter Antrieb kann sowohl die Genauigkeit und
Bediensicherheit als auch die Zuverldssigkeit und Effizienz der Mas-
chine lhres Kunden verbessern. Zudem bietet die Antriebstechnik na-
hezu unbegrenzte Mdglichkeiten fiir Innovationen. Wir wussten dieses
Potenzial stets zu nutzen und entwickeln auf der Grundlage unserer
umfassenden Kompetenz im Bereich der Antriebstechnik fortwéahrend
neue Produkte, die in Maschinen mit komplexen Bewegungsablaufen
die prazise Regelung von Geschwindigkeit, Genauigkeit und Position
ermoglichen.
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KOLLMORGEN AUTOMATION UND MOTION CONTROL

Kollmorgen - der Weg zu besseren Antrieben

Wir bei Kollmorgen wissen, dass Konstrukteure deut-
lich bessere Arbeit leisten kénnen, wenn keine Hinder-
nisse im Weg sind. Wir bieten Konstrukteuren ideale
Voraussetzungen:

Integration von Standard- und kundenspezifischen
Produkten

Standardprodukte bieten nicht immer eine optimale
Lésung. Unsere umfassende Anwendungskompetenz
ermdglicht es uns, tber unser gesamtes Produktportfo
lio hinweg Standardprodukte zu modifizieren oder voll-
standig kundenspezifische Losungen zu entwerfen, so-
dass dem innovativen Design keine Grenzen gesetzt
sind.

Antriebsldsungen statt Komponenten

Viele Hersteller verkleinern ihren Lieferantenstamm und
reduzieren das Konstruktionspersonal. Sie bendtigen
einen Anbieter von Gesamtsystemen, der ein breites
Spektrum an integrierten Lésungen bietet. Kollmorgen
bietet umfassende Lésungen, die Programmiersoft-
ware, Engineering-Dienstleistungen sowie hochwertige
Automations- und Antriebskomponenten vereinen.

Weltweite Prasenz

Kollmorgen verfiigt iiber Fertigungsstatten und Handler
in Nordamerika, Europa, dem Nahen Osten und Asien
und bietet Konstrukteuren und Benutzern von Maschi-
nen ein weltumspannendes Direktvertriebs- und Sup-
portnetzwerk. Unsere weltweite Prasenz gewahrleistet
kurze Lieferzeiten und eine zeitgerechte Unterstiitzung.

Finanzielle und unternehmerische Stabilitat

Ein Schliisselfaktor fiir das Wachstum aller Kollmorgen
Unternehmenshbereiche ist unser Business System, das
auf dem Kaizen-Prinzip der fortwahrenden Optimierung
beruht. Mit interdisziplindren Teams aus herausragen-
den Mitarbeitern und erstklassigen Tools optimieren
wir unsere Prozesse und entwickeln Plane, die unserem
Unternehmen Spitzenleistungen ermdglichen.
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Because Motion Matters™
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Automationsldsungen und Motion Control

Die umfassende Produktpalette fiir Ihr komplettes Antriebssystem

0Ob Sie einen eigenstandigen oder einen antriebsintegrierten Controller benétigen, Kollmorgens KAS erméglicht die Koordination
von bis zu 128 Achsen und die Bahnsteuerung von bis zu 32 Achsen pro Controller-Einheit. Die Entwicklungsumgebung der
Kollmorgen Automation Suite unterstiitzt alle standardisierte Programmiersprachen nach IEC 61131-3 sowie C, C+, C++, C#, .NET
und unsere intuitive grafische Programmiersprache Pipe Network.

Unser breites Spektrum von Motor- und Antriebstechnologien sowie von Getriebe- und Antriebsprodukten ldsst sich nahtlos in
die KAS integrieren.

Unterstiitzte Busprotokolle

Perral SynQNet CANcpen filccibus <HTTP> NIIUDP
Bedienen und Visualisieren Systemprogrammierung mit dem
mit AKI Touchpanels Pipe-Network™ oder PLCopen

PCMM
Motion Controller

Flexible Antriebsldsungen fiir eine oder mehrere Achsen in dezentralen und zentralen
Architekturen mit dem Motion Controller PCMM und der Kollmorgen Automation Suite.

EtherCAT.

AKD-N™
Dezentraler Servoverstarker

AKD-C Speisemodul

AKMH™ Cartridge DDR KBM
Hygienische Edelstahl Servomotoren  Rotatorische Direktantriebe AKM® Servomotoren Gehéauslose Direktantriebe
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Vielseitige und skalierbare Antriebslosungen aus einer Hand

Sie brauchen mehr Achsen? Unterschiedliche Motorleistungen? Lineare Direktantriebe hier, gehduselose Direktantriebe dort?
Kein Problem! Uber den Systembus EtherCAT schlieRen Sie weitere Servoverstarker AKD an und fiigen Motoren aller
Leistungsklassen aus dem Portfolio von Kollmorgen hinzu.

Schnittstellen sind haufig der Flaschenhals beim Systemdesign. Nicht so bei der Kollmorgen Automation Suite: Mit den 1/0-
Busklemmen AKT (Advanced Kollmorgen Terminals) und dem EtherCAT Buskoppler verfligen Sie tiber ein flexibles
Schnittstellensystem das keine Wiinsche offen ldsst.

Bedienen und tiberwachen Sie die Prozesse an der Maschine mit den Touchpanels der AKI-Serie. Mit dem KVB (Kollmorgen
Visualization Builder) programmieren Sie ergonomische Bedieneroberflachen, die eine sichere Handhabung garantieren und
Maschinendaten iibersichtlich visualisieren.

PCMM: Antriebssteuerung ohne teuren Industrie-PC

Der Motion Controller PCMM vereint die Motion Control und die SPS in einem Gerédt und ist so die Alternative zu teuren und
komplexen IPCs. Mit seiner erstklassigen Rechenperformance kann der PCMM bis zu 128 Achsen synchronisiert koordinieren und
bis zu 32 Servoachsen deterministisch bei Zykluszeiten von 250ps verarbeiten.

Die Integration in den Maschinenverbund erfolgt per Modbus TCP, Ethernet/IP oder PROFINET. Fiir die performante
Bewegungssteuerung und Achssynchronisation tibernimmt der PCMM die Rolle des EtherCAT-Masters. Die digitalen Ein- und
Ausgénge des Gerats unterstiitzen die EtherCAT-basierten Erweiterungen der Ein- und Ausgange sowie die Einbindung anderer
EtherCAT-Komponenten.

Programmiert werden die SPS und die Motion Control in den standardisierten Sprachen der IEC 61131-3. Der integrierte
Webserver dient zur Fernwartung und fiir Statusabfragen. Alle Gerdteeinstellungen sowie die Motion-Control-Programmierung
werden auf einer SD-Karte gespeichert.

Schnittstellenvielfalt: E/A-Bus-Klemmen
AKT — Advanced Kollmorgen Terminals

Systemb_us‘
EtherCAT.~

e e 000000

AKD™ Servoverstarker

Schnittstellenerweiterung
mit dem Systembus

e e 0000000000

Housed DDR Motor TBM Lineare Direktantriebe
Gehauseloser Direktantrieb
4@_@ : : P-Series Stepper Drives
AKMH™ AKM® Servomotoren Micron TRUE" Getriebe Stepper Motor

Hygienische Edelstahl Servomotoren

www.kollmorgen.com
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Kollmorgen Automation Suite™

Mit innovativen Antriebslésungen schneller am Markt sein und dennoch
Kosten senken! Die Kollmorgen Automation Suite unterstiitzt Sie dabei
mit aufeinander abgestimmten Soft- und Hardwarekomponenten. Sei
es ein einfacher Einachs-Antrieb oder ein komplexes Mehrachsen-
Antriebssystem: Mit der Kollmorgen Automation Suite schaffen Sie
schnell umfassende Maschinenautomationslésungen.

Die Kollmorgen Automation Suite beruht auf drei Saulen - auf der integ-
rierten Entwicklungsumgebung, der Hardware wie Mehrachscontroller,
Schnittstellen- und Sicherheitsmodulen und einem breiten Portfolio
von Servomotoren sowie auf dem Engineering-Support von Kollmorgen
bei der Entwicklung spezieller Antriebslosungen.

Die integrierte Entwicklungsumgebung bietet alle Tools fiir die SPS-
und Antriebsprogrammierung, fiir die Visualisierung der Bedienerob-
erfliche sowie umfangreiche off-line Test- und Debugging-Tools. Uber
den schnellen EtherCAT-Systembus kommunizieren alle Antriebskom-
ponenten miteinander und zur Anbindung an libergeordnete Systeme
stehen Feldbusprotokolle zur Verfiigung. Mit der breiten Palette der
Kollmorgen Servomotoren, seien es rotatorische oder lineare, kommt
dann Bewegung ins Spiel.

Gehen Sie beim Design lhres Antriebs keine Kompromisse ein und
fordern Sie uns! Tausendfach haben kundenspezifische Modifikationen
bestehender Produkte oder Neuentwicklungen aus einem Antrieb
einen optimalen Antrieb gemacht. Und nicht selten wurde Dank des
Kollmorgen Engineering Teams das scheinbar Unmogliche maglich.
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Die Vorteile der Kollmorgen Automation Suite

e Hohe Maschinenleistung

© Bis zu 25 % hoherer Durchsatz
 Bis zu 50 % weniger Ausschuss
e Erhohte Genauigkeit

e Fortschrittliche Antriebstechnik fiir Maschinen mit iberragender Leistung

e Kurze Markteinfiihrungszeit

© Um bis zu 30 % kiirzere Entwicklungszeiten

e Dienstleistungen fiir die Programmentwicklung, Schulung, Inbetriebnahme und
Support

® Programmierumgebung nach Industriestandard und industrielle Netzwerke

© Hohe Bedienfreundlichkeit und Integrierbarkeit

e Finheitliche integrierte Programmierungsumgebung fiir die Automation,
Antriebstechnik und die gesamte Hardware

e Bewegungsprogrammierung per Drag-and-Drop
e Zertifizierte Komponenten mit gepriifter Kompatibilitat

e Nahtlose Integration und Konfiguration von Servoverstérkern zur optimalen
Einrichtung

e Bewahrte Losung

e Das Ergebnis von iiber 20 Jahren permanenter Optimierung der Programmierung
und Implementierung von Automations- und Antriebslésungen

e \ereint die vielféltige Erfahrung der zahlreichen Lieferanten und Plattformen,
aus denen sich Kollmorgen heute zusammensetzt

o Seit mehr als 6 Jahren erfolgreich im Einsatz

311nNS NOILYANOLNY NIOHOWTTOM
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Skalierbare Programmierung

Kollmorgen bietet lhnen mit dem AKD® Servoverstarker und der KAS Steue- e (Optimale Leistung innerhalb von Sekunden durch
rungsplattform branchenfiihrende Technologien. Ob Ihre Applikation nur eine pzitentierten Selbstabgleich

einfache Achse oder 100 vollstandig synchronisierte Achsen erfordert, die - [liere Ba”_dbre'te Liis Lelailiny dlfrch 1'5,'MHZ'
L . . Stromschleife und 16-kHz-Geschwindigkeits-
intuitive Software und die Werkzeuge von Kollmorgen lassen sich exakt auf

) ) ) regelkreise sorgen fiir optimale Leistung
lhren Bedarf skalieren. Von der einfachen analogen Drehmomentregelung bis o Hoherer Durchsatz und verbesserte Genauigkeit

311nNsS NOILYVANOLNY NIOHOWTTOM

hin zum modernen Hochleistungs-Automatisierungsnetzwerk liefert der Servo- e Schnellere Inbetriebnahme und Fehlerbehebung
verstdrker AKD die Power und Flexibilitdt fir nahezu jede Applikation in einer durch bedienerfreundliche grafische Benutzer-
der kompaktesten Bauformen in der Branche. oberfléche
e Flexibilitat und Skalierbarkeit fiir jeden Einsatz-
bereich
N
( )
J
BASIC Programmierbarer

\_ ) 1,5-Achsen-Antrieb (“T"- Option)

e Erweiterung des Basis-AKD um eine verein-
fachte Programmiersprache ahnlich Basic

o Einfache Indexierung durch Point-and-Click  ® Programmierbare Interrupt-Service-Routinen

Motion Tasking ("P"- Option)

e \orprogrammierte Optionen mit 4 kHz-Rate
e Fiihrt unerfahrene Benutzer durch ver- * Bedingte Anweisungen, mathematische
einfachte Schritte zur Erstellung von Funktioqen, Anwenderfunktionen sowie
e Steuerung durch analoge Befehle fiir Indexierbewegungen Subroutinen
Drehmoment und Drehzahl o Netzwerkkonnektivitat mit EtherCAT®, e 2 digitale Hochgeschwindigkeitseingange
e Elektronisches Getriebe tiber X9-Stecker CANopen®, Profinet®, Ethernet/IP™, * Gleiche BaugroRe wie der Basisverstarker
* 11 digitale E/A und 2 analoge E/A TCP/IP. SyngNet und andere * Erweiterbar auf 31 digitale E/A und
e 2 digitale Hochgeschwindigkeitseingdnge ~ ® MODBUS-Anschluss fiir die Kommuni- 4 analoge E/A
o Erweiterbar auf 31 digitale E/A und kation mit den Bedieneroberflachen * Optionale integrierte SD-Karte zur ein-
4 analoge E/A fachen Sicherung und zum Klonen von
Antrieben

¢ Mit elektronischer Nockenwelle

Basisbetrieb Programmierung

8 KOLLMORGEN




BANDBREITE DER FUNKTIONEN DER KOLLMORGEN AUTOMATION SUITE

AKI Bedieneroberflache AKD PDMM AKT E/A

PDMM als eigenstandiger Einachsen-
Antrieb mit integrierter Motion Control
und Soft-SPS ("M"- Option)

AKD Servoverstarker - AKD Servoverstérker AKT E/A

Nahtloses Einbinden weiterer Achsen
erweitert den AKD PDMM zu einer
leistungsfahigen Mehrachsen-Maschi-
nensteuerung

e Bietet alle Mdglichkeiten der Kollmorgen
Automation Suite - einer kompletten,
skalierbaren Programmierumgebung
Unterstiitzt alle finf IEC 61131-3-Sprachen
(strukturierter Text, Funktionsbaustein-Sprache,
Kontaktplan, Anweisungsliste, Ablaufsprache)
flir die Prozessprogrammierung (Soft-SPS)
Antriebsprogrammierung mit PLCopen oder dem
innovativen Kollmargen Pipe NetworkTM
SPS-Abtast- und EtherCAT® Aktualisierungsrate
von 4 kHz
GroRe Auswahl an AKI-Bedienkonsolen mit
integrierter Software zur einfachen Entwicklung
von Benutzeroberfldchen
Mit Funktionsbldcken wie ,wait” verhélt
sich das Programm wie eine Scan- oder eine
sequentielle Sprache
17 digitale E/A (davon 2 Hochgeschwindigkeits-
eingange) und 2 analoge E/A
e Steuerung des AKT™ Zusatz-E/A ermdglicht
fast unbegrenzte Erweiterung

e SD-Karte fiir einfache Sicherungen und
Systemaktualisierungen

e Integrierter Webserver fiir die Diagnose und

Fehlersuche von einem beliebigen Computer

oder Mobilgerat aus

Echte synchronisierte Bahnsteuerung von bis

zu 32 Achsen *

Geringerer Raumbedarf und einfacher

Anschluss durch Bewegungs- und

Maschinensteuerung in einem einzigen

Gehause

Einfache Verwaltung der Remote-E/A

sowie der E/A aller angeschlossenen

Antriebssteuerungen tiber EtherCAT

PLCopen zur Programmierung von Bewegungen

und Pipe Network™ — Programmierung von

ausgereiften Anwendungen fur Nocken und

Getriebe innerhalb von Minuten

3LINS NOILVYINOLNY N3I9HYOWTTO0M

*Die maximale Anzahl der Achsen hangt von der Komplexitat
der Bewegungsabldufe und der Steuerung sowie von der
Leistung ab (8 Achsen basieren auf eine mittlere Komplexitat
bei einer Aktualisierungsrate von 4 kHz)

ﬂPipe Network” o

e Kollmorgen Visual Motion Programming

e Durch effizientere Programmierung verkiirzen
sich Entwicklungszeiten von Wochen auf
Stunden.

e Hohere Codierqualitat durch visuelle Pro-
grammierung und vorgefertigte, griindlich
getestete und optimierte Module.

e FEinfacher Wissenstransfer durch Nutzung
leicht verstandlicher grafischer Darstellungen
anstelle seitenlanger komplexer Codes

e \Verflighar auf PDMM und PCMM Controllern

. J

Pipe Network bildet die mechanische Achsenstruktur der oben gezeigte Verpackungsmaschine visuell in
der Logik-Ebene ab. Durch Anklicken der Bausteine auf der grafische Oberfldche erstellen Sie in weni-
gen Minuten das Bewegungsprogramm. Fordern Sie bei Kollmorgen Beispiele fir gangige Maschinenar-
chitekturen an und erfahren Sie, wie Sie mit Pipe Network ihre Entwicklungszeiten verkiirzen kdnnen.

www.kollmorgen.com 9
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Entwicklungsumgebung

Bringen Sie bessere Maschinen schneller auf den Markt: Mit der vollintegrierten Entwicklungsumgebung (IDE)
entwickeln Sie effizient lhre komplette Maschinenapplikation - vom SPS-Programm iiber die Programmierung
der Antriebe und externen Schnittstellen bis zur Gestaltung und Programmierung der grafischen Bedienerober-
flachen. Sie arbeiten in einer Programmumgebung - das reduziert den Lernaufwand, erleichtert die Verwaltung
der Daten und reduziert die Kosten. So einfach kann es sein!

Integrierte Entwicklungsumgebung (IDE)

e Unsere vollintegrierte Entwicklungsumgebung erfiillt die Anforderungen der Norm IEC 61131-3.

e Der Netzwerkkonfigurator und die vordefinierten Anwenderbausteinen optimieren lhren Entwicklungsprozess und stellen die Qualitat
wahrend des gesamten Entwicklungsprozesses sicher.

e \Wahlen Sie aus zwei leistungsstarken Programmiermethoden und einem umfangreichen Werkzeugsatz zum Simulieren, Testen und
Optimieren lhrer Bewegungsprogrammierung.

PLCopen for Motion Integrierte Werkzeuge

Wahlen Sie PLCopen for Mation,
wenn Sie diesen Industriestandard
bereits in lhren vorhandenen Produk-
ten verwenden und in der Program-
mierumgebung der Kollmorgen
Automation Suite weiterhin damit
arbeiten mochten.

Das intergrierte Software
Oszilloskop unterstiitzt Sie
wirkungsvoll bei der Ab-
stimmung der Parameter zur
Leistungsoptimierung. Bis zu
acht Kandle sind gleichzeitig
darstellbar und die Variablen
lassen sich frei zuordnen..

Integrierte Schaltpléne Bewegungssimulation auf
und die Zuordnung Mausklick mit virtuellen

von E/A-Variablen mit Achsen neben realen Achsen
einem Klick vereinfa- zur schnellen Entwicklung und

chen die Antriebsinteg-

. . Implementierung.
ration erheblich.

ESlIPipe Network”
H Kollmgen Visual Motion Programming

Erleben Sie einen neuen Weg zur
Transformation mechanischer
Strukturen in die logische Ebene: Mit
dem Pipe Network™ bilden Sie die
Struktur Ihrer Maschine in Form von
Funktionsbldcken auf einer tibersicht-

lichen Bedieneroberfliche ab. Mit Mit der AKD Workbench konfigurieren Sie Ihr komplettes Antriebs-
einem Klick haben Sie Zugriff auf alle systemen und alle Servoverstarker iiber EtherCAT® von einem
Parameter des Funktionsblocks. zentralen Ort.

KOLLMORGEN




Maschinenlebenszyklus

Mit Kollmorgen halten Sie die Produktivitdt und Rentabilitdt lhrer Maschinen {iber ganzen Lebenszyklus hinweg
auf hochstem Niveau. Entwickeln und bauen Sie lhre Maschinen mit der Gewissheit, dass sich lhre Investitionen
in den kommenden Jahren vollstandig amortisieren.

Kontinuierliche Uberpriifung

Kollmorgen entwickelt, prift und validiert kontinuierlich alle neuen Produkte,
um die Kompatibilitat und Leistung im Kollmorgen-System sicherzustellen.

311INS NOILVAOLNY N3IOHOWITT10X

Proaktive Wartung Software- und Hardwaresicherheit
Durch die kontiuierliche Uberwachung Ihrer Anlagen erkennen Sie Der Passwortschutz fiir den Quellcode und die Hardwarekon-
frihzeitig Probleme und kdnnen reagieren, bevor Stdrungen die nektivitat bietet sowohl OEMs als auch Endanwendern ein
Produktion still legen. Die integrierten Webserver in den Pro- hohes MaR an Sicherheit.

dukten kommunizieren mit lhrem System und liefern die nétigen

Daten.

Der integrierte Webserver stellt auf einer auch fiir Mobilgerate geeigneten v/ Schutz des Quellcodes

Website die Leistungsdaten Ihres Antriebs dar. Zusétzliche Software wird nicht v’ Schutz vor Zugriff auf das Netzwerk

bendtigt.

www.kollmorgen.com "
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Software-SPS

Benutzerfreundlich, selbsterklarend, selbsterkennend, selbstkonfigurierend.
Mit Debugging-Funktionen, 8-Kanal-Echtzeitoszilloskop, CAM

IEC 61131-3 SPS unterstiitzt alle fiinf Programmiersprachen.

e Die Kollmorgen Automation Suite ™ enthalt Programmierwerkzeuge ahnlich den bekannten Automatisierungsprogrammen, bietet aber
wesentliche Verbesserungen, wie vordefinierte Bewegungsbltcke und visuelle Diagnosewerkzeuge.

e |EC-61131-3-Engine e Baustein fiir PID-Temperaturregelung
IEC 61131-3 - ) . 3 .
Programmierfunktionen e Dekompilierung wahrend der Ausfiihrung e Debugging-Werkzeuge mit Beobachtungsfenster
animierter Variablen e 8-Kanal-Echtzeitoszilloskop

¢ Anwendungsspezifische Funktionshausteine

e Mit den Funktionen der Entwicklungsumgebung IDE entwickeln Sie Ihre SPS-Programmen besonders einfach und schnell. So werden
die Komponenten Ihrer Antriebssteuerung automatisch erkannt und konfiguriert - das beschleunigt die Systementwicklung und verrin-

gert den Testaufwand.

e \lerwenden Sie einmal getestete Applikationen oder Funktionsbausteine auch in anderen Projekten: Definieren Sie benutzerdefinierte
Funktionsbausteine, die Sie beliebig wieder verwenden kdnnen und sparen Sie Zeit und Testaufwand.

e Nutzen Sie weiterhin Ihre gewohnten Programmiersprachen - die Kollmorgen Automation Suite unterstiitzt alle fiinf Programmier-
sprachen der [EC 61131-3. Arbeiten Sie effizient und verwenden Sie in lhrem Projekt die Sprache, die fiir die Aufgabenstellung am
besten geeignet ist.

Funktionsbaustein-Sprache (FBD)

Strukturierter Text (ST)

Ablaufsprache (SFC)

Anweisungsliste (AWL)

Kontaktplan (KOP)

Alle fiinf IEC 61131-3-SPS-Sprachen werden unterstiitzt

KOLLMORGEN
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e Die integrierte Entwicklungsumgebung (IDE) der Kollmorgen Automation Suite entwickeln Sie mit Hilfe des Offline-Simulators Ihre
Antriebssteuerung, ohne eine einzige Komponente anschlielen zu miissen. Beginnen Sie mit der Systementwicklung, noch bevor
die erste Hardwarekomponente geliefert wurde. Konfigurieren Sie einfach Ihr Systemnetzwerk im ,, Offline-Entwicklungsmodus” und
andern Sie den Status der einzelnen Geréte, wenn Sie diese tatséchlich anschliefen.

Automatische E/A-Variablenerstellung im ausgewahlten Anwendungsbereich mit Simulation der SPS- und Antriebssteuerung
Oszilloskopdefinitionen. Hinzuftigen von Buskopplern und Ein- und Ausgénge in
einer Antriebsnetzwerk-Topologie

e Fir das Debugging der Programme stehen Ihnen Standard-Debuggingfunktionen wie , Step into”, , Step over” usw. zur Verfiigung.
Nutzen Sie die zusatzliche visuelle Unterstiitzung durch das Software-Oszilloskops, mit dem Sie das bis zu acht Variablen mit der
Aktualisierungsrate des Netzwerks iberwachen kénnen. Die Anzeige des Oszilloskops kann dabei fiir den gewiinschten Malstab
konfiguriert werden.

e Mit dem CAM-Editor erstellen Sie komplexe CAM-Profile auf einer ,grafischen”Oberflache. Auch vorhandende Profile kdnnen Sie
weiterhin nutzen indem Sie vorhandene CAM-Punkte in den CAM-Editor importieren.

e Mit CAM-on-the-Fly passen Sie CAM-Profile basierend auf Netzwerkeingaben oder Anderungen von Maschinenzustanden an.

Grafische Bedieneroberfldche zur Erstellung von CAMs

www.kollmorgen.com
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Antriebsprogrammierung
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Unsere Losungen fiir die Antriebstechnik beruhen auf der umfassenden Bewegungsfunktionen
Erfahrung von Kollmorgen in der Ldsung applikationsspezifischer Probleme e Absolute und inkrementelle Bewegungen

in den zahlreichen Industrien, die wir bedienen. Die vielféltigen Vorteile der e Ruckbegrenzte Bewegungen (S-Kurve)

Kollmorgen Automation Suite™ haben es zahlreichen unserer Kunden er- ) ) e .
g e CAM-Profile (statisch oder mit ,fliegenden

mdglicht, die Entwicklung praziser und leistungsstarker Bewegungsablaufe Profilanderungen)

2u beschleunigen. Zum Beispiel * Getriebe (EtherCAT®-synchronisiert)

e Mehrere schnelle Registrierungsmethoden

Hervorragende Maschinensynchronisierung durch hewegungsop- (FPGA-basiertes Erfassungssystem)

timierter Echtzeit-Engine und deterministischem EtherCAT®-Netz-
werk:

o IEEE 1588 Distributed Clock-Korrektur * Auf Spannungsiiberwachung basierende
Bewegung

e Referenzfahrt

e Hardwarebasierte Synchronisation
! ¢ Bewegungsbasierte funktionale Sicherheit

e Ausfiihrung von SPS-Code mit EtherCAT® Aktualisierungsrate beseitigt .
Prozessverzdgerungen * Uberlagerte Bewegungen

e Niedrige Hardwarelatenz * Phasenanpassung

e [nterpolierte Mehrachsbewegungen

Flexible Profilerstellung, ermdglicht Problemlosungen mit mehre-
ren Methoden anstelle von vorgefertigten Standardwerkzeugen:

e \orinstallierte sowie benutzerdefinierte Motion-Bausteine, optimiert fiir
spezifische Industrien und Anwendungen

e Konfigurierbar tiber Pipe Network™ und PLCopen for Mation

14 KOLLMORGEN
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Programmieren Sie Bewegungen schnell und intuitiv mit unserer grafischen Programmiersprache Pipe Network™. Oder wahlen Sie den
Industriestandard PLCopen for Motion, um lhre vorhandenen Programmressourcen weiter zu nutzen.

Visuelle Programmierumgebung Pipe Network™

Kollmorgens innovative Programmierumgebung Pipe Network™ bildet die Bewegungsblaufe Ihrer Maschine einschlieRlich komplexer

Achsen- und Nockenbeziehungen in einem visuellen Drag-&-Drop-Modell ab.

Programmieren Sie Aufgaben innerhalb von Stunden anstatt von Wochen:

e |ntuitive visuelle Programmierung mit einer Bibliothek vorgefertigter Module.

e Einfache Nachvollziehbarkeit durch anschauliche grafische Darstellungen anstelle seitenlanger komplexer Codes.

Pipe Network™ bildet ein

mechanisches System
eins-zu-eins als logisches
System nach, sodass Sie
Ihr Antriebsprogramm

per Mausklick in wenigen
Minuten erstellen kénnen
—wie in diesem Beispiel an

Hand einer Verpackungs-
maschine gezeigt.

EaBPipe Network™
n Kollm(gen Visual Motion Programming

PLCopen for Motion

Der Industriestandard PLC open for Motion ist in der Entwicklungsumgebung IDE der Kollmorgen Automation Suite integriert
Im Beispiel unten wird PLCopen for Mation innerhalb der Entwicklungsumgebung IDE verwendet, um die Achsposition basierend auf

Registrierungsmarken prazise zu steuern:

on master axis

Photo

lJ Fast

Fastinput occurred
MC_| Good mark detected
Bad mark detected KEY
# of consecutive bad marks O Indicates an input to
MC_ReadParam #of Good marks the MC_MarkRegist or
Distance between good marks MC_MachRegist functions
Registration Compensation

User Applied

Good mark

detector MC_Phasing
OPTION 10H MC_MoveSuperimp.

| MC_WriteParam

I I Good mark
Registration Marks !
Registration
Actual Axis Position t Compensation 3| Master offset
calculation L
Master Axis
@ Lockon
Information Y
Numerical Master/slave profile
Avis position | Axis position MC_Gearln
calculation fth > »
{optionah Y of the master MC_GearPos
axis position MC_Camin

www.kollmorgen.com

OPTION 08H

311INS NOILVAOLNY N3IOHOWITT10X



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/machine-controls/software/motion-control-programming/plc-open-for-motion/
https://www.kollmorgen.com/de-de/products/machine-controls/software/motion-control-programming/pipe-network/
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AKD PDMM

Motion Controller, SPS und Servoverstarker in einem Gerét

Uberragend in Bezug auf Flexibilitat und Leistung: Lieferbar in zwei Performance-Klassen steuert der AKD PDMM (Program-
mable Drive Multi Master) bei 1 ms Zykluszeit in der 800 MHz Ausfiihrung 10 Achsen und mehr*, in der 1,2 GHz Ausfiihrung 20
Achsen und mehr* und bietet dariiber hinaus SPS-Funktionalitat ohne zuséatzlichen Motion Controller. So sparen Sie Platz im
Schaltschrank, verringern den Verdrahtungsaufwand und senken die Maschinenkosten. Die Entwicklungsumgebung der Kollmor-
gen Automation Suite (KAS) unterstiitzt Sie bei der Programmierung und verkiirzt die Entwicklungszeit erheblich - egal, ob es
sich um einen Einachs-Antrieb oder um ein Antriebssystem mit 50 Achsen handelt.

*) Bei erhchter Zykluszeit

Leistungsdaten Merkmale

mm- e Die Kollmorgen Automation Suite™ umfasst
1- und 3-phasig (A) (Aeff) (mm) alle Werkzeuge fiir Programmierung und Test

sowie fiir Konfiguration und Inbetriebnahme.
AKD-MO00306-MCEC-D000 . :

Schnelle Diagnose und Service durch den

AKD-M00606-MCEC-D000 6 18 168 89 156 integrierten Webserver.

Steuerung von 32 oder mehr* Achsen bei

geringerem Platzbedarf.

Echtzeit Motion Controler mit EtherCAT®-

Master und AKD® Servoverstarker in einem

3-phasig (A (Aeff) (mm) e |EC61131-3 Software-SPS mit voller Unter-

AKD-M00307-MCEC-D000 stlitzung aller finf Programmiersprachen.
Antriebsprogrammierung mit PLCopen for

AKD-M01206-MCEC-0000 12 30 196 107 187

AKD-M02406-MCEC-0000

AKD-MO0GO7-MCEC-0000 6 18 256 % 18 Motion oder mit der intuitiven grafischen
AKD-M01207-MCEC-0000 12 30 256 99 185 Programmiersprache Pipe Network™.

e 32 KB nichtfliichtiger Speicher zum sicheren
AKD-M02407-MICEC-0000 2% i £19 i 228 Datenerhalt fiir wichtige Maschinen- und
AKD-MO04807-MCEC-0000 48 % 385 185 225 Prozessdaten.

Steckplatz fiir SD-Karte fiir einfaches Backup
und schnelle Inbetriebnahme ohne PC.

Am Gerat 13 digitale Eingange, 4 digitale
Ausgange, 1 analoger Eingang, 1 analoger
Ausgang (erweiterbar durch die E/A-Buskl-
emmen AKT)

Unterstiitzt Kollmorgens Visualisierungssoft-
ware Visualization Builder, zur Programmier-
ung der Bedieneroberflachen.

* Die maximale Anzahl der Achsen ist abhangig von
der Komplexitat und notwendigen Aktualisierungs-
rate der Antriebe. (Mittelwert: Bei 8 Achsen mit
mittlerer Komplexitat liegt die Aktualisierungsrate
bei 4 kHz bzw. 250 ps.)

KOLLMORGEN



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/drives/servo/akd-pdmm/akd-pdmm-servoverst%C3%A4rker/

Eine einheitliche und skalierbare Entwicklungsoberflache

Die Kollmorgen Automation Suite™ vereinfacht und beschleunigt die Entwicklung durch ein einheitliches Software- und Hardwaresystem
und untersttitzt Co-Engineering. Diese skalierbare Automatisierungslosung bietet eine komplett integrierte Entwicklungsumgebung fiir
jede Anwendung — unabhangig davon, ob Sie einen einzelnen Antrieb oder mehrere Antriebe mit AKD® PDMM oder ein PCMM basier-
tes System mit 64 Achsen oder mehr programmieren. Die Kollmorgen Automation Suite erzielt nachweislich:

¢ eine Steigerung des Produktdurchsatzes um bis zu 25% durch tiberdurch-
schnittliche Antriebsleistung,

e die Reduzierung des Ausschusses um bis zu 50% durch sehr hohe Prazision,
nahtloses Wiederanfahren nach Netzausfall und durch direkte, dynamische
Prozessanpassungen,

e Bessere Qualitdt durch hohere Prézision, weniger Ausschuss und kiirzere
Ausfallzeiten durch den schnellen und leistungsstarken Echtzeitbus EtherCAT,

e Bessere Wettbewerbsfahigkeit und messhar héhere Rentabilitat durch
anpassungsfahigere, nachhaltigere und innovativere Maschinen..

Eine umfassende Produktfamilie

Kollmorgen AKD™ Servoverstérker bieten hoch performante Spitzentechnologie in
kompakter Bauform. Von einfachen Drehmoment- und Beschleunigungsanwendun-
gen (ber Positionierungsanwendungen bis hin zu voll synchronisierten Mehrachs-
Bewegungen bieten diese mit vielen umfangreichen Funktionen ausgestatteten Ser-
voverstarker:

e Plug&Play-Kompatibilitdt mit unseren AKM-Servomotoren

e Alle Vorteile der umfangreichen Auswahl an Motorenplattformen von Kollmorgen
wie AKM™, CDDR™ und anderen Direktantriebstechnologien

e Extrem schnelle Geschwindigkeits- und Lageregelkreise

e Patentiertes Autotuning mit Frequenzanalyse fiir den perfekten Antrieb mit hochster
Bandbreite

e Echtzeit-Datenerfassung von allen Servoantrieben und vielen anderen Geraten

Unsere beste Verstarker- und Automatisierungslosung in einem
Paket

AKD PDMM eignet sich als zentraler Multiachscontroller hervorragend fr die Steuerung
von Ein- und Mehrachs-Antrieben mit erhdhten Anforderungen. Trotz der kompakten Bau-
form gibt es keine Kompromisse bei den Leistungdaten - bei 250 ps Buszykluszeit steuert
PDMM iiber den EtherCAT® Systembus acht Achsen auch bei komplizierten Bewegungs-
profilen dulRerst prazise.

Die Kollmorgen Automation Suite™ KAS stellt alle Tools fiir das Design, die
Programmierung, das Debugging und die off-line Simulation zur Verfiigung.

Mit dem Pipe Network gibt Kollmorgen dem Maschinenbauer eine grafische mechatro-
nische Programmiermethode zum Entwurf leistungsfahiger Antriebe auch ohne tiefge-
henden Progammierkenntnisse an die Hand. Im laufenden Betrieb schlieRlich hat der Be-
diener tiber die WorkBench der Kollmorgen Automation Suite™ Zugriff auf alle Parameter
und Funktionen der Achsen.

www.kollmorgen.com
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PCMM™ Motion Controller

Leistungsstarker Motion Controller in kompakter und einfacher Ausfiihrung

Der programmierbare Motion Controller PCMM bietet dieselben Funktionen
wie der AKD®-PDMM Controller, jedoch ohne integrierten Servoverstéarker.
In Verbindung mit den dezentralen Servoverstarken AKD®-N/C oder mit
Antrieben, die tiber einen integrierten Servoverstérker verfligen, lassen sich
flexible Antriebssystem bauen.

Der PCMM eignet sich ideal fiir OEMs, die den Platzbedarf im Schaltschrank
und die Komplexitét der Maschine ohne Leistungseinbuf3en reduzieren
wollen. Das kompakte Gerét bietet volle SPS-Funktionalitat, eine leistungs-
starke Antriebssteuerung sowie einen EtherCAT®-Master und kann miihelos
in jeden Schaltschrank installiert werden.

Fir die einfache Programmierung stehen alle Werkzeuge der Entwicklungs-
umgebung KAS IDE zur Verfiigung: Die visuelle Programmierung mit dem
PipeNetwork™ ebenso wie Simulationen mit einem Klick oder die integrier-
ten Konfigurations- und Diagnosewerkzeuge. Mit PCMM entwickeln Sie
leistungsfahige Maschinen schneller und sichern Ihren Vorsprung im Markt.

Prozessor

AKC-PCM-MC-080-00N-00-000 800 MHz Standard Mehrachs-Controller

311nNsS NOILYVANOLNY NIOHOWTTOM

AKC-PCM-M1-120-00N-00-000 1.2 GHz Hochleistungs Mehrachs-Controller

Allgemeine Merkmale und technische Daten

Abmessungen (HxB x T) 174 mm x 46.6 mm x 111.5 mm

1.2 GHz oder 800 MHz CPU B CMIM Motion Controller

64 MB Flash Programmspeicher

SD-Karte (nicht im Lieferumfang enthalten)

W oc@ 1250

6 digitale Eingénge, 2 digitale Ausgange

EtherCAT®, max. 4 kHz Aktualisierungsrate

IEC-61131-3, unterstiitzt alle 5 Sprachen

PLCopen oder PipeNetwork®

Kollmorgen Visualization Builde (KVB) -
Bedieneroberflache Programmierung fiir die AKI Bedienkonsolen

| Abmessungen (HxBxT) _

| Zorizoringen

Zertifizierungen CE / UL (in Vorbereitung) AKT Busklemmen

KOLLMORGEN
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PCMM™ Hardwaremerkmale

X32
e Der Prozessor mit einer Taktfrequenz von 1,2 GHz erfiillt die Leistungsanfor- TCP/IP Ethernet ’
derungen fiir ein breites Spektrum von Maschinen. PROFINET®
e Steuern Sie 1 bis 32 oder mehr Achsen mit einem einzigen Controller. Ethernet/IP® ’
e Finfache Anbindung an die meisten Fertigungssysteme, Netzwerke, Comput- Modbus®/TCP

er oder Host-SPS durch 100 MBit Netzwerk mit einer Aktualisierungsrate von
250us und Unterstiitzung von TCP/IP, MODBUS, EthernetlP und PROFINET.

e Alphanumerische Anzeige fir schnelle Diagnose und System-Fehlerbehebung

e Einfaches Backup und Datenspeicherung durch herausnehmbare SD-
Speicherkarte

e Integrierte digitale Ein-/Ausgénge mit Unterstiitzung fiir die Schnittstellener-
weiterung AKT tiber EtherCAT®

e Kompakte Bauform reduziert den Platzbedarf im Schaltschrank und Kosten

PCMM™ Softwaremerkmale

X35/X36

Digitale Ein- und
e Programmierbarer Automations- und Motion Controller nach IEC 61131-3 Ausgange

o FtherCAT®-Master fir leistungsstarke Antriebs- und Geréatesynchronisation

e Visuelle Antriebsprogrammierung mit der Entwicklungsumgebung PipeNet- w
work™

e |ntegriertes Echtzeit-Betriebssystem (RTOS) fiir garantierte Leistung und

Stabilitat
e Integrierter Webserver fiir die dezentrale Diagnose und Zustandsiiber-

wachung t
e Hervorragend geeignet fiir modulare Maschinen und flexible Ferti-

X6 1
EtherCAT® Master J
gungssysteme

PCMM™ Systemintegration

e Umfassende Automatisierungslosung durch nahtlose Integration von
Kollmorgens AKD® Servoverstarkern, AKM® Servomotoren, AKI Bedien-
eroberflachen und AKT Busklemmen.

o Netzwerkkommunikation iber OPC UA, MODBUS®, TCP/IP, UDP und
gangige Feldbussysteme mit einfachen Integration in Ihre Maschine oder lhr
Werk

e Einfache Netzwerkintegration durch intuitive, in die Entwicklungsumgebung X37
KAS IDE eingebettete EtherCAT®-Konfigurationstools. SD Karte

e Schnelle Servo- und Maschinenoptimierung mit der integrierte Kollmorgen
Workbench.

X ]/
Stromversorgung J

24V DC

AKM® Servomotaren AKD®-N Servoverstarker AKD® Servoverstarker AKI Bedieneroberflache (HMI)

www.kollmorgen.com
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Echtzeit-Motion-Bus

—
EtherCAT.

EtherCAT® Echtzeit-Bus fiir Antriebs- und E/A-Konnektivitat

e Automatische Erkennung von KAS-kompatiblen Komponenten

e (arantierte Aktualisierungsrate von nur 250 s

e Durch diber 2000 Mitgliedsunternehmen unterstiitzt

e Standard-Ethernet-Verkabelung = geringere Implementierungskosten
e Interoperabilitdt mit anderen Bus-Systemen

e (rolRe Anzahl von Geréten verfligbar

EtherCAT® Leistungsdaten

Prozessdaten Aktualisierung
256 verteilte digitale Ein- oder Ausgédnge 11 us=0.01 ms
1000 verteilte digitale Ein- oder Ausgédnge 30 ps
200 analoge Ein- oder Ausgénge (16 Bit) 50 s — 20 kHz
100 Servoachsen, jede mit 8 Byte Ein- und

100 ps
Ausgangsdaten
1 Feldbus Master-Gateway 150 s

(1486 Byte Eingangs- und 1486 Byte Ausgangsdaten)

Kollmorgen EtherCAT® Buskoppler

EtherCAT Eingang

Y v

Link/Act Eingang

EtherCAT Ausgang >

>

Link/ActAusgang ——— >

/

Konfigurationsschnittstelle

Virtuelle Ethernet Switch
Funktionalitét
Virtuelle MAC Adressen und IP Adressen

Transparent fiir alle Ethernet-Protokolle

CANopen

Vielseitige Netzwerkarchitektur

-
B — Power LEDs
Standard-Bus
<«———— Stromversorgung Buskoppler
D S
<—
4;
< Eingang Leistungskontakte
<

A

Leistungskontakte
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AKI| Bedieneroberflachen (HMI)

Mit den robusten AKI-Industrietouchpanels statten Sie lhre
Maschine mit einer ergonomisch gestalteten Bedienerober-
flache aus. Das Design der Anzeigegrafik sowie die
Steuerungsfunktionalitdt entwickeln Sie mit dem
Kollmorgen Vizualisation Builder, der Bestandteil der
Kollmargen Automation Suite ist.

e Wahlen Sie zwischen 5"-, 7"- und 12"- Displays
e Bildschirm mit Schutzart IP65 zur einfachen Reinigung

e Robustes Kunststoff- oder Aluminiumgeh&use AKI2G-CDA 5" und 7" AKI2G-CDB 7" und 12"

B () [T “ass kR” s @ CE€ FE [€

AKI2G-CDA Series
5", 7" Touchscreen HMI

Die Basisversion der Touchpanels sind mit einem hochauflésenden
Touchscreen im modernen Design. Das korrosionsbestandige
Gehduse ist in Schutzart IP65 ausgefiihrt und Iasst sich leicht
Reinigen. Zur Programmierung der Bedieneroberfldche gehért eine
Vallversion des Kollmorgen Visualization Builders zum Liefer-
umfang. Das Basisimodell AKI2G ist die erste Wahl, wenn eine
kostengiinstige, hochwertige und zuverldssige Bedieneroberflache
bendtigt wird.

Software Tools zur Programmierung

Kollmorgen Automation Suite Visualization Builder™

Der Kollmorgen Visualization Builder wird innerhalb der integri-
erten Entwicklungsumgebung der Kollmorgen Automation Suite

ausgefiihrt, sodass Sie schnell und einfach lhre grafische Bedie-

neroberflache entwickeln und an die Kollmorgen AKI Touchpan-
els tibertragen kdnnen.

Die Funktionen umfassen:

e Automatischer Import der ausgewahlten Anwendungsvariablen
(Tags) in lhr HMI-Projekt

e Multiscreen-Navigation

e Trendaufzeichnung/Datenlogging

e Rezepturen

e Alarmmanagement

e Drag-and-Drop-Programmierung

e Passwortschutz

www.kollmorgen.com

AKI2G-CDB Series
7”,12" Touchscreen HMI

Die weiterentwickelten Bedienoberfldchen der Serie AKI2G mit
7-Zoll oder 12-Zoll Touchscreen sind mit einem leistungsstarken
ARM Cortex-A9 Prozessoren ausgestattet. Mit der neuesten
Bildschirmtechnologie und vielen Schnittstellenoptionen decken
sie die Anforderungen modernen Bediernoberlachen ab. Wir
empfehlen lhnen diese leistungsfahigen Touchpanels fiir alle
Applikationen.

Entwicklung der Bedieneroberflache mit dem Kollmorgen Visualization Builder

311nNS NOILYANOLNY NIOHOWTTOM
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AKI Bedieneroberflache (HMI)

Serie AKI2G-CDA

Technische Daten 5 Zoll AKI2G-CDA-MOD-05T-000 7 Zoll AKI2G-CDA-MOD-07T-000

Allgemeine Beschreibung

Teilenummer 630005105 630005205
Zertifizierungen
Allgemein CE, FCC, KCC
Schifffahrt =
uL UL 61010-2-201
Mechanik
Abmessungen 170 x 107 x 49 mm 196 x 146 x 52 mm
Beriihrungsart Resistiv
Ausschnittgroe 161 x 93 mm 186 x 136 mm
Gewicht 0.5kg 0,7 kg
Gehéusematerial Kunststoff (PC+ABS), Grau
Stromversorgung
24\ DC (18 bis 32V DC)
Eingangsspannung CE: Die Spannungsversorgung muss den Anforderungen der Normen IEC 60950 und |EC 61558-2-4 entsprechen.
UL und cUL: Die Spannungsversorgung muss den Anforderungen fiir Stromversorgungen der Klasse Il entsprechen.
Leistungsaufnahme 6W 96W
Eingangssicherung Interne DC-Sicherung
System
CPU ARMS, Taktfrequenz 400 MHz
RAM 128 MB
FLASH 256 MB, 200 MB frei fiir Anwendungsspeicher
Anzeige
Bildschirmdiagonale 5" 7"
Auflésung 800 x 480 Pixel
Hintergrundbeleuchtung LED
Lebensdauer der Hintergrund- 20.000 Std.
beleuchtung
Helligkeit der Hintergrundbe- 300 cd/m? 400 od/m?
leuchtung
Dimmen der Hintergrundbe- Industrielles Dimmen
leuchtung
Displaytyp TFT-LCD mit LED-Hintergrundbeleuchtung
Pixelfehler des Displays Klasse | (IS0 9241-307)
Serielle Kommunikation
Serielle Schnittstellen 2 Anschliisse, 9-polig D-SUB
Serieller Anschluss 1 RS 232 (RTS/CTS)
Serieller Anschluss 2 RS422/485
Serieller Anschluss 3 RS 232
Serieller Anschluss 4 RS 485
Ethernet-Kommunikation
Ethernet-Schnittstellen 1
Ethernet-Anschluss 1 1 x10/100 Base-T (RJ45 geschirmt)
Ethernet-Anschluss 2 -
Erweiterungsschnittstelle
Erweiterungsanschluss Nein
SD-Karte Nein
USB 1 xUSB 2.0, 500 mA
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur -10 °C bis +50 °C
Lagertemperatur -20 °C his +60 °C
Schock 15 g, Halbsinus, 11 ms nach IEC 60068-2-27
Vibration 1 g nach IEC 60068-2-6, Priifung Fc
Schutzart vorn IP65
Schutzart hinten IP20
Feuchtigkeit 5% bis 85 %, nicht kondensierend
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Serie AKI2G-CDB

Technische Daten 7 Zoll AKI2G-CDB-MO0D-07T-000 12 Zoll AKI2G-CDB-MOD-12T-000

Allgemeine Beschreibung
Teilenummer

Zertifizierungen
Allgemein
Schifffahrt
uL

Mechanik
Abmessungen
Schutzart
Ausschnittgrolke
Gewicht
Gehéusematerial

Stromversorgung

Eingangsspannung

Leistungsaufnahme
Eingangssicherung
System
CPU
RAM
FLASH
Anzeige
Bildschirmdiagonale
Auflésung
Hintergrundbeleuchtung

Lebensdauer der Hintergrund-

beleuchtung

Helligkeit der Hintergrundbe-

leuchtung

Dimmen der Hintergrundbe-

leuchtung

Displaytyp

Pixelfehler des Displays
Serielle Kommunikation

Serielle Schnittstellen

Serieller Anschluss 1

Serieller Anschluss 2

Serieller Anschluss 3
Ethernet-Kommunikation

Ethernet-Schnittstellen

Ethernet-Anschluss 1

Ethernet-Anschluss 2
Erweiterungsschnittstelle

Erweiterungsanschluss

SD-Karte

USB

Umgebungshedingungen

Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Schock

Vibration

Schutzart vorn
Schutzart hinten
Feuchtigkeit

www.kollmorgen.com

630000205 640000205
CE, FCC, KCC
DNV, KR, GL, LR, ABS, CCS
UL 61010-2-201
204 x 143 x 50 mm 340 x 242 x 57 mm
Resistiv
189 x 128 mm 324 x 226 mm
0,8kg 2.6 kg

Pulverbeschichtetes Aluminium, Grau

24\ DC (18 bis 32V DC)

CE: Die Spannungsversorgung muss den Anforderungen der Normen |EC 60950 und IEC 61558-2-4 entsprechen.
UL und cUL: Die Spannungsversorgung muss den Anforderungen fiir Stromversorgungen der Klasse Il entsprechen.
14,4 W 288W
Interne DC-Sicherung

i.MX 6 Solo Single Cortex-A9 1,0 GHz 512 kB L2-Cache i.MX 6 DualLite, Dual Cortex-A9 1,0 GHz 512 kB L2-Cache
512 MB 1GB
2 GB SSD (eMM(C), 1,5 GB frei fiir Anwendungsspeicher

7" 121"
800 x 480 Pixel
LED
20.000 Std. 50 000 Std.
350 cd/m? 400 cd/m?

Industrielles Dimmen

TFT-LCD mit LED-Hintergrundbeleuchtung
Klasse | (ISO 9241-307)

1 Anschluss, 9-polig D-SUB
RS 232 (RTS/CTS)
RS422/485
RS485 (nur wenn COM 2 RS485 ist)

1 x 10/100 Base-T (RJ45 geschirmt)
- 1 % 10/100 Base-T (RJ45 geschirmt)

Ja, ciX-Erweiterungsmodul
SD und SDHC
1 xUSB 2.0, 500 mA 2 x USB 2.0, 500 mA
-10 °C bis +60 °C
-20 °C bis +70 °C
15 g, Halbsinus, 11 ms nach IEC 60068-2-27
1 g nach IEC 60068-2-6, Priifung Fc
IP65, NEMA 4X/12 und UL Typ 4X/12
IP20
5% bis 85 %, nicht kondensierend

311INS NOILVAOLNY N3IOHOWITT10X
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AKT E/A-Busklemmen

Advanced Kollmorgen Terminal (AKT)

Die Kollmorgen Automation Suite™ umfasst eine Reihe von E/A-Optionen fiir Anwendun-
gen, die mehr als die integrierten Ein- und Ausgénge der Verstarker erfordern oder die
Funktionalitaten wie das Thermoelementmanagement (iber E/A bendtigen. Die IP20-An-
schlussklemmen fir die DIN-Schienenmontage werden einfach zusammengeschoben und
an den EtherCAT®-Bus des Systems angeschlossen, wo sie zur einfachen Konfiguration

automatisch erkannt werden.

Buskoppler

EtherCAT® Buskoppler

Buskoppler

AKT-ECT-000-000 EtherCAT®-Buskoppler

Analogeingédnge

AKT-AN-410-000 4-Kanal-Analogeingangsmodul, 0-10V DC
AKT-AN-420-000 4-Kanal-Analogeingangsmodul, 0-20 mA
AKT-AN-810-000 8-Kanal-Analogeingangsmodul, 0-10V DC
AKT-AN-820-000 8-Kanal-Analogeingangsmodul, 0-20 mA
AKT-AN-200-000 2-Kanal-Thermoelement-Eingangsmodul

AKT-AN-400-000 4-Kanal-Thermoelement-Eingangsmodul

Analogausgénge

AKT-AT-220-000 2-Kanal-Analogausgangsmodul, 0-20 mA
AKT-AT-410-000 4-Kanal-Analogausgangsmodul, 0—10V DC
AKT-AT-420-000 4-Kanal-Analogausgangsmodul, 0—20 mA
AKT-AT-810-000 8-Kanal-Analogausgangsmodul, 0-10V DC
AKT-AT-820-000 8-Kanal-Analogausgangsmodul, 0-20 mA

Digitalausgéange

AKT-DT-004-000 4-Kanal-Digitalausgangsmodul, 0,5 A
AKT-DT-008-000 8-Kanal-Digitalausgangsmodul, 0,5 A
AKT-DT-2RT-000 2-Kanal-Relaisausgangsmodul, 2,0 A, SchlieRer (NO)

E/A Busklemme

Ansicht von vorn Seitenansicht

Digitaleingdnge
AKT-DN-004-000
AKT-DNH-004-000
AKT-DN-008-000
AKT-DNH-008-000

4-Kanal-Digitaleingangsmodul, 3 ms
4-Kanal-Digitaleingangsmodul, 0,2 ms
8-Kanal-Digitaleingangsmodul, 3 ms

8-Kanal-Digitaleingangsmodul, 0,2 ms

Spezialmodule

AKT-EM-000-000 Endmodul

AKT-IM-000-000 Trennmodul

AKT-PS-024-000 Bus-Speiseanschluss, 24 V DC
AKT-PSF-024-000 Bus-Speiseanschluss, 24V DC, mit Sicherung

Feldbuskoppler

AKT-PRB-000-000
AKT-ENP-000-000

PROFIBUS-Buskoppler
Ethernet/IP-Buskoppler

Schrittmotormodule

AKT-SM-L15-000
AKT-SM-L50-000

Schrittmotormodul, 24V DC, 1,5 A
Schrittmotormodul, 50V DC, 5 A

KOLLMORGEN




Kollmorgen Developer Network

Das Kollmorgen Developer Network (KDN) ist die zentrale Plattform fiir Techniker und Entwickler. Hier erhalten Sie Unterstiitzung fiir
alle Produkte von Kollmorgen, tauschen sich in der Anwender-Community mit anderen Entwicklern aus oder erhalten Unterstiitzung von
unseren Anwendungstechnikern.

3LINS NOILYWOLNY NIOHOWTTOX

Frage stellen
Stellen Sie eine Frage, oder beantworten Sie von anderen gestellte Fragen. Stellen Sie eine Antwort ein oder stimmen Sie fiir die beste
Antwort. Nutzen Sie das weltweite Netzwerk von Kollmorgen, um schnell die gewiinschten Informationen zu erhalten.

Starten Sie eine Diskussion

Sie méchten Best Practices teilen, Feedback erhalten oder erfahren, wie Andere dhnliche Probleme gel6st haben? Starten Sie eine
neue Diskussion oder beteiligen Sie sich an einem aktiven Gesprach, um in einer kollaborativen Umgebung am Wissen anderer Kollmor-
gen Produktentwickler teilzuhaben und sich mit ihnen auszutauschen.

Schlagen Sie Funktionen vor

Sie haben einen Vorschlag fiir ein neues Produkt oder eine neue Funktion? Hier kénnen Sie uns lhren Vorschlag ibermitteln. Wir horen
unseren Kunden zu, weil wissen, dass es keine Universalldsungen gibt. Unsere Produkte sind flexibel, zur Differenzierung ist jedoch
manchmal eine gemeinsame Abklarung erforderlich.

Neueste Downloads
Halten Sie sich tiber unsere kontinuierlichen Produktverbesserungen auf dem Laufenden und sehen Sie sich die neuesten Downloads an.

www.kollmorgen.com 25
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AKD® Servoverstarker

Unsere AKD-Reihe umfasst ein komplettes Line-up von Ethernet-basierten
Servoverstarkern, die hohe Dynamik, maximale Flexibilitdt und einen
groBen Funktionsumfang bieten und die sich schnell und einfach in nahezu
jede Anwendung integrieren lassen. AKD ermdglicht per Plug-and-Play die
schnelle und einfache Inbetriebnahme mit allen Komponenten lhrer Mas-
chine. Die Servoverstéarker der AKD-Reihe sind mit vielfaltigen Kommuni-
kationsoptionen und in mehreren Leistungsklassen erhaltlich, sodass sie
sich fiir die meisten Anforderungen eignen. Sie bieten eine iiberragende
Servoleistung und zeichnen sich durch ihre kompakte Bauform aus.

Diese robuste, technologisch hochentwickelte Verstarker-Serie bietet

in Kombination mit unseren hochwertigen Komponenten eine optimierte
Leistung, mit der Sie schneller qualitativ bessere Ergebnisse erzielen. Mit
den Servokomponenten von Kollmorgen kdnnen Sie die Gesamteffizienz
lhrer Maschinen um bis zu 50 % steigern.

KOLLMORGEN



Die Vorteile der AKD Servoverstarker

Hauptmerkmale

e Hohere Maschinengeschwindigkeit/héherer Durchsatz

e Riickfiihrung mit maximaler Auflésung (bis zu 27 Bit)

43IXHYLSHIA OAHIS ANV

e Drehmoment- und Geschwindigkeitsregelung mit hoher Bandbreite —
schnellste digitale Drehmomentregelung auf dem Markt: 0,67 ps

e Multifunktions-Bode-Plot vereinfacht die Evaluierung und
Optimierung der Antriebs- und Maschinenleistung

e Patentierte, leistungsstarke Autotuning-Algorithmen

e Erweiterte Servotechniken ermdglichen tiberragende
Maschinenleistung

 Hochaufldsender Analogeingang (digital --> analog)

e Weniger Ausschuss, bessere Qualitat

e /wei leistungsstarke Prozessoren erméglichen schnelle Anregelzeiten

e Schnellerer Austausch, hohere Verflgbarkeit

e Echtzeit”-Software-Oszilloskop mit sechs Kanalen fiir schnelle
Inbetriebnahme und Diagnosen

e Automatische Vervollstandigung von programmierbaren Befehlen
erspart die Suche nach Parameternamen

e Die Erfassung und Weitergabe von Programm-Plots und
Parametereinstellungen mit einem Mausklick ermgglicht die
sofortige Ubertragung von Maschinenleistungsdaten.

e Leistungsstarke und bedienerfreundliche Benutzeroberflache

e Robuste und zuverldssige Qualitat

o Kiirzere Markteinfihrungszeiten

www.kollmorgen.com

e Unterstiitzt eine grofRe Anzahl von Singleturn und Multiturn-
Ruckfiihrsystemen — Digitaler Resolver (SFD), EnDat2.2, EnDat2.1,
BiSS, analoge Sin-Cos-Encoder, Inkrementalgeber, HIPERFACE® und
Resolver

e Einkabel-Rickfiihrung mit digitalem Resolver (SFD3) und
HIPERFACE® DSL

e Integrierte Motion-Bussysteme EtherCAT®, SyngNet®, PROFINET®,
Ethernet/IP® und CANopen®

e Zum Betrieb von rotatorischen und linearen Motoren
e Breites Spektrum an Programmieroptionen

e Kompatibel mit vielen Front-End-Steuerungen
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Skalierbare Programmierung

Kollmorgen bietet lhnen mit dem AKD® Servoverstarker und der Kollmorgen e (Optimale Leistung innerhalb von Sekunden durch

Automation Suite KAS richtungsweisende Technologien. Ob Ihre Applikation pzitentierten Selbstabgleich

nur eine einfache Achse oder 100 vollstandig synchronisierte Achsen erfordert, - [liere Baqdbrene Liis Lelailiny dlfrch 1'5,'MHZ'
L . . Stromschleife und 16-kHz-Geschwindigkeits-

die intuitive Software und die Werkzeuge von Kollmorgen lassen sich exakt

) ) regelkreise sorgen fiir optimale Leistung
auf lhren Bedarf skalieren. Von der einfachen analogen Drehmomentregelung o Hoherer Durchsatz und verbesserte Genauigkeit

bis hin zum modernen Hochleistungs-Automatisierungsnetzwerk liefert der e Schnellere Inbetriebnahme und Fehlerbehebung
Servoverstarker AKD die Power und Flexibilitét fiir nahezu jede Applikation in durch bedienerfreundliche grafische Benutzer-
einer der kompaktesten Bauformen in der Branche. oberflache

e Flexibilitat und Skalierbarkeit fiir jeden
Einsatzbereich

BASIC Programmierbarer
\_ ) 1,5-Achsen-Antrieb (“T"- Option))

e Erweiterung des Basis-AKD um eine verein-
fachte Programmiersprache ahnlich Basic

e Programmierbare Interrupt-Service-Routinen
mit 4 kHz-Rate

e Bedingte Anweisungen, mathematische
Funktionen, Anwenderfunktionen sowie

Motion Tasking (“P"- Option)

e Einfache Indexierung durch Point-and-Click

e \lorprogrammierte Optionen

e Fihrt unerfahrene Benutzer durch ver-
einfachte Schritte zur Erstellung von

* Steuerung durch analoge Befehle fiir Indexierbewegungen Subroutinen .
Drehmoment und Drehzahl « Netawerkkonnektivitat mit EthercaTe,  © 2 digitale Hochgeschwindigkeitseingange
e Elektronisches Getriebe iiber X9-Stecker CANopen®, Profinet®, Ethernet/IP™, ° Glelche BaugroRe vv|.e.der Basisverstarker
* 11 digitale E/A und 2 analoge E/A TCP/IP SyngNet und anderen e Erweiterbar auf 31 digitale E/A und
2 digitale Hochgeschwindigkeitseingénge o MODBUS-Anschiuss fiir die Kommuni- el
* Erweiterbar auf 31 digitale E/A und kation mit den Bedieneroberflachen * Optionale integrierte SD-Karte zur ein-
4 analoge E/A fachen Sicherung und zum Klonen von
Antrieben

¢ Mit elektronischer Nockenwelle

Basisbetrieb Programmierung

28 KOLLMORGEN




BANDBREITE DER FUNKTIONEN DER KOLLMORGEN AUTOMATION SUITE

AKI Bedieneroberfléche AKD PDMM AKT E/A

PDMM als eigenstandiger Einachsen-
Antrieb mit integrierter Motion Control
und Soft-SPS (“M”- Option)

AKD Servoverstarker AKD Servoverstarker AKT E/A

Nahtloses Einbinden weiterer Achsen
erweitert den AKD PDMM zu einer
leistungsfahigen Mehrachsen-Maschi-
nensteuerung

e Bietet alle Mdglichkeiten der Kollmorgen
Automation Suite - einer kompletten,
skalierbaren Programmierumgebung
Unterstiitzt alle finf IEC 61131-3-Sprachen
(strukturierter Text, Funktionsbaustein-Sprache,
Kontaktplan, Anweisungsliste, Ablaufsprache)
flir die Prozessprogrammierung (Soft-SPS)
Antriebsprogrammierung mit PLCopen oder dem
innovativen Kollmorgen Pipe Network™
SPS-Abtast- und EtherCAT® Aktualisierungsrate
von 4 kHz
GroRe Auswahl an AKI-Bedienkonsolen mit
integrierter Software zur einfachen Entwicklung
von Benutzeroberfldchen
Mit Funktionsbldcken wie ,wait” verhélt
sich das Programm wie eine Scan- oder eine
sequentielle Sprache
17 digitale E/A (davon 2 Hochgeschwindigkeits-
eingange) und 2 analoge E/A
e Steuerung des AKT™ Zusatz-E/A ermdglicht
fast unbegrenzte Erweiterung

e SD-Karte fir einfache Sicherungen und
Systemaktualisierungen

e Integrierter Webserver fiir die Diagnose und

Fehlersuche von einem beliebigen Computer

oder Mobilgerat aus

Echte synchronisierte Bahnsteuerung von bis

z2u 32 Achsen *

Geringerer Raumbedarf und einfacher

Anschluss durch Bewegungs- und

Maschinensteuerung in einem einzigen

Gehause

Einfache Verwaltung der Remote-E/A

sowie der E/A aller angeschlossenen

Antriebssteuerungen tiber EtherCAT

PLCopen zur Programmierung von Bewegungen

und Pipe Network™ — Programmierung von

ausgereiften Anwendungen fur Nocken und

Getriebe innerhalb von Minuten

*Die maximale Anzahl der Achsen hangt von der Komplexitat
der Bewegungsabldufe und der Steuerung sowie von der
Leistung ab (8 Achsen basieren auf eine mittlere Komplexitat
bei einer Aktualisierungsrate von 4 kHz)

ﬂPipe Network” o

e Kollmorgen Visual Motion Programming

e Durch effizientere Programmierung verkiirzen
sich Entwicklungszeiten von Wochen auf
Stunden.

e Hohere Codierqualitat durch visuelle
Programmierung und vorgefertigte, griindlich
getestete und optimierte Module.

e FEinfacher Wissenstransfer durch Nutzung
leicht verstandlicher grafischer Darstellungen

&
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anstelle seitenlanger komplexer Codes Pipe Network bildet die mechanische Achsenstruktur der oben gezeigte Verpackungsmaschine visuell in
. der Logik-Ebene ab. Durch Anklicken der Bausteine auf der grafische Oberflache erstellen Sie in wenigen
e \erfiighar auf PDMM und PCMM Controllern ; e S e . :
Minuten das Bewegungsprogramm. Fordern Sie bei Kollmorgen Beispiele fiir gdngige Maschinenarchitek-
turen an und erfahren Sie, wie Sie mit Pipe Network ihre Entwicklungszeiten verkiirzen kénnen.

www.kollmorgen.com 29
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Hygienische Edelstahl-Servomotoren

AKD"” Servoverstarker

Der AKD Servoverstarker vereint innovative Technologie und tiberragende Performance in extrem kompakten BaugréR3en. Diese
mit vielen Eigenschaften ausgestatteten Servoverstarker liefern Losungen fiir fast jede Applikation von einfachen Drehmoment-
und Drehzahlregelungen {iber Registerregelungen bis hin zu voll programmierbaren Mehrachsanwendungen mit eingebetteter
Kollmorgen Automation Suite™. Die universellen Servoverstarker AKD setzen MaRstabe in Bezug auf Leistungsdichte und Effizienz.

Q

Al AKM®2G Servomotoren

C}

Gehéauselose Direktantriebe

AKD®-N Dezentrale Servoverstarker

Cartridge DDR
sche Direktantriebe

Rotatc
AKD® PDMM

Q Motion Controller, SPS und Servoverstarker

Housed DDR™
Rotatorische Direktantriebe

C}

ICH Lineare Direktantriebe

Hochwertige Komponenten

AKD arbeitet mit den Kollmorgen Motoren
und Antrieben — weltbekannt fiir Qualitat,
AKD® Servoverstarker Zuverldssigkeit und Leistung.

ERD

Hygienische Edelstahl-Linearaktuatoren

KOLLMORGEN



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/drives/servo/akd/akd-servoverst%C3%A4rker/

— E

" EtherCAT. <

e SynalNet =

CANopen /icP «<HTTP> MIIUDP

L ® C€ HI :
N e

Hervorragende Leistungsdichte

120/240V AC Dauereingangs- Interne dyn. Tiefe mit
1-ph/ 3-ph A ) leistung Verstarker Bremse Kabelbiegeradius
(85-265V) L (Watt) (Watts) (Ohms) (mm)
AKD-m00306 3 9 1100 0 0 168 59 156 184
AKD-m00606 6 18 2000 0 0 168 59 156 184
AKD-m01206 12 30 4000 100 15 196 78 187 215
AKD-m02406 24 48 8000 200 8 248 100 228 265
2407430V AC Dauereingangs- Interne dyn. . Tiefe mit
3-ph leistung Verstarker Bremse I?[rner:;z ;I::) Kabelbiegeradius
(187-528 V) (Watt) (Watts) (Ohms) (mm)
AKD-m00307 3 9 2000 100 33 256 70 185 221
AKD-m00607 6 18 4000 100 88 256 70 185 221
AKD-m(01207 12 30 8000 100 33 256 70 185 221
AKD-m02407 24 48 16,000 200 23 306 105 228 264
AKD-m04807 48 96 35,000 = = 385 185 225 260

www.kollmorgen.com 31




43IMXHYLSHIAOAHITIS ANV

AKD"” Servoverstarker

Leistungshereiche

In Verbindung mit den Motoren von Kollmorgen liefern die AKD Servoverstarker optimale Leistung fir effiziente Antriebe.
Mit den groRen Bereichen von 3 A bis 48 A _Dauerstrom und 9 A __bis 96 A __ Spitzenstrom sowie mit den vielen weiteren Funk-

eff eff eff eff

tionen und tiberragenden Eigenschaften sind die AKD Servoverstérker die erste Wahl fiir fast jede Anwendung.

4 . . N
AKD Leistungshereiche
. Dauerbetrieb
o .
f:'g 240V AC . Spitze
w
@
3
2
& 480VAC
o
P4
<
1 10 100 1,000 10,000 100,000
Ausgangsleistung Verstéarker (Watts)

. %
~ . . . N
Leistungshereiche der rotatorischen Motoren und von AKD

. Dauerbetrieb
AKM
Spitze

_ B
>
2 AKMH
E
S
~
s DDR
>
[=
[«
S
§ CDDR
[«
=
2
5 KBM
©
S
o

TBM

0 10 100 1,000 10,000
Dauerstillstandsmoment in Nm
AKM kompatible Micron Getriebe fiir bis zu 5000 Nm erhéltlich
. %
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Riickfiihrung und Ein-/Ausgange

Grofe Flexibilitat, hohe Kommunikationsfahigkeit und Leistung - die Servoverstarker AKD bringen alle Voraussetzungen mit, die Sie
brauchen, um die Maschinenleistung zu erhéhen und die Antriebe schneller zu integrieren. Das Motor-Setup erfolgt tiber Plug-and-Play
und die umfangreichen Ethernet-Anschlussoptionen unterstiitzen sowohl offene als auch proprietare Protokolle. Die Online-Fehlersuche
und die Datenverifizierung helfen lhnen, schneller und fehlerfrei zu programmieren. Ein groRer Leistungsbereich in einer kompakteren
Bauform ermdglicht es Ihnen, diese robusten Antriebe mit einer einzelnen Schnittstelle zu nutzen.

Nutzen Sie diese robusten Antriebe mit einer Schnittstelle und profitieren Sie von den Vorziigen leistungsfahiger Regelsysteme.

AKD Leistungsdaten

Standard Servoverstarker Mit E/A-Erweiterung *

Encoder Ausgang oder

2.5 MHz Max. Frequenz

AUX Encoder Eingang
Riickfihrun Smart Feedback Device (SFD), EnDat 2.2, EnDat 2.1, BiSS, analog Sine/Cos Encoder,
9 Inkrementalgeber, HIPERFACE®, und Resolver
Stromversorgung Logik 24V DC
Digitaler Eingang (24 V DC) . 2
(einer mit Reglerfreigabe) (einer mit Reglerfreigabe)
Digitaler Ausgang (24 V DC) o3 . oo B
(ein Fehlermelderelais) (ein Fehlermelderelais)
Analoger Eingang (+/- 10V DC, 16-bit) 1 2
Analoger Ausgang (+/- 10V DC, 16-bit) 1 2
Programmierbare Eingdnge 7 19
Programmierbare Ausgange 2 12
Sink/Source Eln-/Ausgange ja ja

*) Hinweis: nur bei AKD-T

www.kollmorgen.com
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AKD Servoverstarker

Funktionalitat

Ethernet-Konnektivitat

e Die Ethernet-basierte AKD-Reihe bietet dem Anwender
die Auswahl zwischen mehreren Bus-Systemen:

o EtherCAT® (DSP402-Protokoll), Modbus/TCP, SyngNet®,
PROFINET RT®,SERCOS Ill, CANopen® und EtherNet/IP®

e Keine Optionskarten erforderlich

Industriedesign

e Robust ausgelegte Schaltkreise und kompaktes Gehduse
flir eine platzsparende, moderne Bauform — héhere
Storfestigkeit gegen elektrische Storeinfliisse und
minimierte Emissionen von elektrischen StorgréRen

e Fehlervollschutz
e UL-, cUL-, CE- sowie EAC-Zulassung

e Keine externen Netzfilter fir CE- und UL-Konformitat
erforderlich (480 VV AC-Einheiten)

e Einfache Anschliisse durch schraubbare Steckklemmen

e (Gemeinsame Nutzung des DC-Bus mdglich

Safe-Torque-0ff (STO)
e AKD-x003 — AKD-x024: SIL2/Pl d
e AKD-x048: SIL3/PLe

e STO unterbricht die Energiezufuhr zum Motor sicher im
Servoverstarker. Der Motor wird drehmomentfrei.

¢ Die Logikfunktionen sowie die Kommunikation werden
wahrend der Abschaltung der Leistungsstufe aufrecht
erhalten.

Servo-Leistungstuner (PST)

e (Optimierte Leistung durch automatische, gefiihrte oder
manuelle Optimierung

e (leicht Tragheitsfehlanpassungen von bis zu 1000:1 aus

e Herovorragende Bandbreite unter normalen und Hochlast-

bedingungen — unabhéngig von der mechanischen
Bandbreite der Maschine

CE AL

Interner dynamischer Bremswiderstand
(Alle Modelle auer 120/240 VAC3 A, und 6 A, sowie

430V AC, 48A,)
e FEinfachere Systemkomponenten

e Keine Kosten fiir externe Bremswiderstande, wenn die
interne Bremse ausreicht

Plug & Play-kompatibel zu den Kollmorgen Motoren

e FElektronische Typenschilder ermdglichen das automatische
Laden von Parametern zur schnellen Inbetriebnahme

e Programmieren von Bewegungsprofilen innerhalb von
Sekunden

e Finfache Eingabe von kundenspezifischen Parametern

1/0 (Basisverstarker)

8 digitale Eingange (1 Reglerfreigabe)

e 2 digitale Hochgeschwindigkeitseingénge (maximale
Zeitverz6gerung von 1,0 ps)

3 digitale Ausgange (1 Fehlermelderelais)

1 analoger Eingang - 16-Bit

1 analoger Ausgang - 16-Bit

TR

SynQNet

-4 EtherCAT. ™ canoo /1> <HTTP> WIIUDP
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AKD 120/240V AC X12/X13
CANopen®
(CiA-zertifiziert)
X1
24V DC-Versorgung X1
STO nach \ Serviceschnittstelle
IEC 61508 SIL2 Modbus/TCP, Ethernet/IP®,
PROFINET®RT
X2
Motor x X5/X6
Motorhaltebremse \ MotionBus
EtherCAT®, SyngNet®
X3 (7-polig)
Stromversorgung
DC-Bus T X7/X8
Bremswiderstand I/0-Anschliisse
X9 \ X10
Encoder-Emulation, 1. Rickfiihrung
2. Ruickfuhrung Schutzerde (PE )
AKD 480V AC X12/%13

CANopen®
(CiA-zertifiziert)
X1
24V DC-Versorgung

STO nach Xn
IEC 61508 SIL2 \ Serviceschnittstelle

Modbus/TCP, Ethernet/IP®,

PROFINET®RT
X2
Motor \ X5/X6
Motorhaltebremse EtherCAT®,
SyngNet®
X3 (4-polig)

B DC-'(Ejust d X7/X8
remswiderstan -
(Option mit Gegenstecker fiir ge- I/O—Anschlusse

meinsamen DC-Bus-Anschluss
abgebildet)
X10

X4 / 1. Riickfuhrung
Stromversorgung /

Schutzerde (PE) X9

Encoder-Emulation,
2. Riickfiihrung

www.kollmorgen.com
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AKD BASIC Servoverstarker

Two-In-0One: Servoverstarker mit programmierbarer Steuerung

Die AKD BASIC Servoverstérker erweitern unsere leistungsstarke AKD Servoverstarker-Plattform um eine BASIC-programmierbare
Maschinen- und Antriebssteuerung. Mit AKD BASIC realisieren Sie Steuerfunktionen und Motion Control ohne externe SPS direkt an
der Achse. Unabhangig vom Entwicklungsteam optimieren Sie den Antrieb und setzen kundenspezifische Anforderungen schnell, sicher
und ohne Eingriffe in iibergeordnete Steuersysteme um. Das verkiirzt die Testphase und bewahrt Sie vor Uberraschungen bei der Inbe-
triebnahme. Mit der leicht erlernbaren Programmiersprache Basic entwickeln Sie in kurzer Zeit individuelle Programme fiir Schnittstel-
len- und Motion-Control-Funktionen. Die Kollmorgen WorkBench unterstiitzt Sie dabei mit leistungsfahigen Entwicklungswerkzeugen
wie dem Programmeditor mit Syntaxkontrolle, mit Programmtemplates oder den umfangreichen Test- und Debugging Tools.

Kundenspezifische Funktionen schnell umsetzen

e FEinfache, leicht erlernbare Programmierung in Basic

e |mplementierung ohne Eingriffe in die Maschinen-
steuerung

e Komfortable Entwicklungsumgebung: Workbench,
Programmdown- und -upload mit einem Tool!

e \Weniger Hardware, geringere Installationskosten
e Schnelle Inbetriebnahme durch Auto-Tuning

e Programmschutz durch Passwort — schiitzt vor un-
befugten Eingriff und sichert Ihr geistiges Eigentum

Hohe Flexihilitat an den Achsen

e 70 digitale Eingange und 13 digitale Ausgange mit
I/0-Erweiterung

e 7 analoge Ein- und Ausgange mit I/0-Erweiterung

e Speicherung von Programm und Parametersets auf
SD-Karte, kein PC fiir die Inbetriebnahme notig

AKD BASIC
Grundgerat

AKD BASIC
mit E/A-Erweiterung

AKD BASIC Schnittstellenkonfigurationen

Schnittstellen AKD BASIC AKD BASIC
Grundgerét mit E/A-Erweiterung

Digitale Eingénge 8 20
Digitale Ausgénge 3 13
Analoge Eingénge 1 2
Analoge Ausgénge 1 2
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Steigert die Produktivitdt: Die Kollmorgen Workbench

axv

Mit der Kollmorgen WorkBench erledigen Sie alle Arbeiten mit und am Antrieb tiber eine Bedieneroberfldche - von der Parametrierung,
Konfiguration, Optimierung und Antriebsmanagement bis hin zur Programmierung von Bewegungssteuerung und Schnittstellenfunk-
tionen. Die Entwicklungsumgebung fiir AKD BASIC ist Teil der Kollmorgen WorkBench und enthélt alle Werkzeuge fiir die Program-
mentwicklung, den Test und die Fehlersuche.

1 Die Kollmorgen WorkBench als Programmiertool und Achsverwaltung
2 Vordefinierte Befehle und eigene Bibliotheken erleichtern die Programmierung

3 Die Funktion Auto-Vervollstandigen beschleunigt die Arbeit und verringert die Fehlerhaufigkeit durch Anzeige
der jeweils moglichen Parameter

43INHYLSHIAOAYIS ISV

4 Farbliche Kennzeichnung zur sicheren Unterscheidung von Kommentaren, Parametern, Print-Befehlen und an-
deren Codetypen

5 Schnelle Inbetriebnahme durch Variablen-Sharing mit HMI
6 Intuitive Bedienung durch anwenderfreundliche Mentstruktur
7 Debugger mit Sprungbefehlen und Breakpoints zur Steuerung des Programmablaufs im Debug-Modus

8 Immer tibersichtlich durch Windows-Bedieneroberflache mit konfigurierbarer Fensteranordnung
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AKD PDMM

Motion Controller, SPS und Servoverstarker in einem Gerét

Uberragend in Bezug auf Flexibilitat und Leistung: Lieferbar in zwei Performance-Klassen steuert der AKD PDMM (Programmable Drive
Multi Master) bei 1 ms Zykluszeit in der 800 MHz Ausfiihrung 10 Achsen und mehr*, in der 1,2 GHz Ausfiihrung 20 Achsen und mehr*
und bietet dariiber hinaus SPS-Funktionalitat ohne zusatzlichen Motion Controller. So sparen Sie Platz im Schaltschrank, verringern den
Verdrahtungsaufwand und senken die Maschinenkosten. Die Entwicklungsumgebung der Kollmorgen Automation Suite (KAS) unter-
stitzt Sie bei der Programmierung und verkiirzt die Entwicklungszeit erheblich - egal, ob es sich um einen Einachs-Antrieb oder um ein
Antriebssystem mit 50 Achsen handelt.

*) Bei erhchter Zykluszeit

Leistungsdaten Merkmale
120/240V AC Dauerstrom | Spitzenstrom ¢ Die Kollmorgen Automation Suite™ umfasst
1- und 3-phasig (A, (A (mm) alle Werkzeuge fiir Programmierung und Test
AKD-M00306-MCEC-D000 sowie fiir Konfiguration und Inbetriebnahme.
e Schnelle Diagnose und Service durch den
AKD-M00606-MCEC-D000 6 18 168 89 156 integrierten Webserver.
AKD-MO01206-MCEC-0000 12 30 195 107 187 ° Ste.uerung von 32 oder mehr™ Achsen bei
geringerem Platzbedarf.
AKD-M02406-MCEC-0000 228 e Echtzeit Motion Controler mit EtherCAT®-

Master und AKD® Servoverstarker in einem
240/400/480 V AC Dauerstrom | Spitzenstrom BelEuRe
3-phasig (A, (Aeﬁ) (mm) ' .
IEC61131-3 Software-SPS mit voller Unter-

AKD-MO00307-MCEC-D000 stiitzung aller fiinf Programmiersprachen.
Antriebsprogrammierung mit PLCopen for
Motion oder mit der intuitiven grafischen
AKD-M01207-MCEC-0000 12 30 256 99 185 Programmiersprache Pipe Network™.

32 KB nichtfltichtiger Speicher zum sicheren
Datenerhalt fiir wichtige Maschinen- und
AKD-M04807-MCEC-0000 48 9% 385 185 225 Prozessdaten.

Steckplatz fiir SD-Karte fiir einfaches Backup
und schnelle Inbetriebnahme ohne PC.

Am Gerat 13 digitale Eingange, 4 digitale
Ausgange, 1 analoger Eingang, 1 analoger
Ausgang (erweiterbar durch die E/A-Buskl-
emmen AKT)

Unterstiitzt Kollmorgens Visualisierungssoft-
ware Visualization Builder, zur Programmier-
ung der Bedieneroberflachen.

AKD-M00607-MCEC-D000 6 18 256 49 185

AKD-M02407-MCEC-0000 24 48 306 99 228

* Die maximale Anzahl der Achsen ist abhéngig von der
Komplexitat und notwendigen Aktualisierungsrate der An-
triebe. (Mittelwert: Bei 8 Achsen mit mittlerer Komplexitat
liegt die Aktualisierungsrate bei 4 kHz bzw. 250 ps.)
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Eine einheitliche und skalierbare Entwicklungsoberflache z
Die Kollmorgen Automation Suite™ vereinfacht und beschleunigt die Entwicklung durch ein einheitliches Software- und Hardwaresystem -
und unterstiitzt Co-Engineering. Die skalierbare Automatisierungslésung stellt eine komplette integrierte Entwicklungsumgebung fir ;
jede Anwendung zur Verfligung — unabhéngig davon, ob Sie einen einzelnen Antrieb oder mehrere Antriebe mit AKD® PDMM oder ein =

PCMM basiertes System mit 64 Achsen oder mehr programmieren. Die Kollmorgen Automation Suite erzielt nachweislich:

e eine Steigerung des Produktdurchsatzes um bis zu 25% durch berdurch-
schnittliche Antriebsleistung,

e die Reduzierung des Ausschusses um bis zu 50% durch sehr hohe Prézision,
nahtloses Wiederanfahren nach Netzausfall und durch direkte, dynamische
Prozessanpassungen,

e Dbessere Qualitat durch hohere Prazision, weniger Ausschuss und kiirzere
Ausfallzeiten durch den schnellen und leistungsstarken Echtzeitbus EtherCAT,

e hessere Wetthewerbsféahigkeit und messbar hohere Rentabilitat durch
anpassungsfahigere, nachhaltigere und innovativere Maschinen..

Eine umfassende Produktfamilie

Kollmorgen AKD™ Servoverstérker bieten hoch performante Spitzentechnologie in
kompakter Bauform. Von einfachen Drehmoment- und Beschleunigungsanwendun-
gen (ber Positionierungsanwendungen bis hin zu voll synchronisierten Mehrachs-
Bewegungen bieten diese mit vielen umfangreichen Funktionen ausgestatteten Ser-
voverstarker:

e Plug&Play-Kompatibilitdt mit unseren AKM-Servomotoren

e Alle Vorteile der umfangreichen Auswahl an Motorenplattformen von Kollmorgen
wie AKM™, CDDR™ und anderen Direktantriebstechnologien

e Extrem schnelle Geschwindigkeits- und Lageregelkreise

e Patentiertes Autotuning mit Frequenzanalyse fiir den perfekten Antrieb mit hochster
Bandbreite

e Echtzeit-Datenerfassung von allen Servoantrieben und vielen anderen Geraten

Die beste Verstarker- und Automatisierungslosung
in einem Paket

AKD PDMM eignet sich als zentraler Multiachscontroller hervorragend fir die Steuerung
von Ein- und Mehrachs-Antrieben mit erhéhten Anforderungen. Trotz der kompakten Bau-
form gibt es keine Kompromisse bei den Leistungdaten - bei 250 s Buszykluszeit steuert
PDMM iiber den EtherCAT® Systembus acht Achsen auch bei komplizierten Bewegung-
sprofilen dulSerst prazise.

Die Kollmorgen Automation Suite™ KAS enthalt alle Tools fiir das Design, die
Programmierung, das Debugging und die off-line Simulation. Mit dem Pipe Network gibt
Kollmorgen dem Maschinenbauer eine grafische mechatronische Programmiermethode
zum Entwurf leistungsfahiger Antriebe, auch ohne tiefgehenden Progammierkenntnisse,
an die Hand. Im laufenden Betrieb schlieBlich hat der Bediener tiber die WorkBench der
Kollmaorgen Automation Suite™ Zugriff auf alle Parameter und Funktionen der Achsen.
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Kollmorgen WorkBench

Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender eine einfache und tibersichtliche Benutzeroberflache, um die Arbeit mit AKD
zu vereinfachen und zu beschleunigen. Von der einfachen Auswahl einer Applikation und kleineren Berechnungen bis hin zu ei-
nem Sechskanal-Oszilloskop bietet die Benutzeroberflache maximale Bedienerfreundlichkeit. Die Kollmorgen WorkBench er-
mdglicht dariiber hinaus eine einfache automatische Optimierung des AKD fiir die Motoren von Kollmorgen.

Anwenderfreundliche Umgebung

Ein logischer Workflow, farbige Symbole und
einfacher Zugriff vereinfachen die Interaktion
mit AKD. Die Ordnerstruktur ermdglicht eine

sofortige Identifizierung und einfacher Navi-

gation.

~Echtzeit”-Software-0szilloskop mit sechs Kanalen

Die benutzerfreundliche AKD-Oberflache ver-
fligt tiber ein digitales Oszilloskop, das Bedie-
nern eine komfortable Umgebung fiir die Leis-
tungsiiberwachung bietet. Es stehen verschie-
dene Optionen zur Auswahl, um die Daten per
einfachem Mausklick in einem Format lhrer
Wahl weiterzugeben.

e Als Bild speichern
e Als E-Mail versenden

e Drucken
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Anwendungsauswahl

Vereinfacht das Setup durch die Méglichkeit zur Verwendung von maschinen- oder anwendungsbasierten Einheiten.
Dargestellte Setups: Andruckwalze und Zahnstange/Ritzel.

HINIGXHOM NIOYQHONWTT0M

Anwendungsauswahl: Andruckwalze Anwendungsauswahl: Zahnstange und Ritzel
e N R
u AN Y,
Datenaustausch

Auch das Parameterfenster ermdglicht einen einfachen Datenaustausch. Die Kollmorgen WorkBench bietet dem Anwender ein-
fache Funktionen zum Drucken und Versenden von Parametern per Tastendruck.
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AKD™-N Dezentraler Servoverstarker

Die neuen dezentralen AKD-N Servoregler von Kollmorgen lassen sich
dank ihres robusten Aufbaus und der Schutzart IP67 in unmittelbarer
Motornahe platzieren. Steckbare Anschliisse, freie Motorenwahl, Mon-
tage dort, wo gerade Platz ist sowie ein hohes Mal} an integrierten
Funktionen: Mit den dezentralen Servoreglern AKD-N entwickeln Sie
leicht Giberschaubare Antriebs- und Automatisierungsarchitekturen,
auch im Zusammenspiel mit den zentralen AKD-Servoverstarkern. Mit
EtherCAT als Systembus senken wir die Komplexitat ein weiteres Mal,
weil die AKD-N 1/0-Signale an der Achse einsammeln und gebiindelt
weiterleiten kdnnen.

Verbesserte Gesamtanlageneffektivitat (OEE)

Mit AKD-N steigern Sie die Effektivitat iiber den gesamten Lebenszyk-
lus lhrer Maschine hinweg (OEE, Overall Equipment Effectiveness).

Der konstruktive Aufbau und die einfache Anschlusstechnik senken

die Zeit fiir die Montage, Installation und Inbetriebnahme. Wahrend
der Betriebsphase leisten die AKD-N einen wertvollen Beitrag zur
Energieeinsparung aufgrund des integrierten DC-Verbundes. Weitere
Vorteile in der Produktion sind schnellere Reinigungszyklen durch hohe
Schutzarten sowie weniger Kabel in Kombination mit platzsparenden
Schaltschrankaufbauten. Die Montage- und Anschlusstechnik steigert
zudem die Verfiigharkeit — und damit die Produktivitat — weil Wartungs-
und Servicearbeiten schneller erledigt sind.
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Die Vorteile dezentraler Antriebstechnik z
e Sinkende Kosten e Weniger Verkabelungsaufwand weil DC- und Feldbus, Stromversorgung, E/A-Ebene il
sowie Safety (STQ) in einer Leitung verlaufen =

e Schnellere und einfache Montage auch ohne Spezialwissen durch vorkonfektionierte =

und gepriifte Kabel =

e Fehlendes Derating ermdglicht im Vergleich zu integrierten System kleinere Motor- und Z

Servoverstarkerkombinationen bei gleicher Ausgangsleistung -

e Deutlich geringere Verlustleistung im Schaltschrank — Klimatisierung meistens nicht -

erforderlich =

Kompaktere Maschinen e Kleinere und damit leichter integrierbare Schaltschranke
e Servoverstarker in unmittelbarer Motornahe
e Robuster Aufbau in Schutzart IP67 machen Schutzeinhausungen tiberfliissig

Schnellere Inbetriebnahme e Steckverhinder in IP67 fiir werkzeugloses Anschliefen

e Das nur elf Millimeter diinne Hybridkabel Idsst sich platzsparend verlegen — auch dank
kleiner Biegeradien in verwinkelten Maschinenecken

e Einfacher Anschluss von E/A-Systemen oder Feldbussen direkt am Antrieb
e Parametrierung mit den Tools der Kollmorgen WorkBench®

Hohere Maschineneffektivitat e Design unterstiitzt schnelle und effektive Reinigung
(OEE) ¢ Hohe Betriebssicherheit durch robusten Aufbau

e Prazision durch digitale Riickfiihrung

e Alles im Blick: Statusanzeige im Servoverstérker

e Mehr Flexibilitdt im Mas- e Kompatibel mit allen Motoren von Kollmorgen mit Ein- oder Zweikabelanschluss
chinendesign e Einfache Kombination zentraler und dezentraler Regler innerhalb der durchgéngigen
AKD-Familie

e Schnellere Um- oder Aufriistmdglichkeiten durch lineare Topologie sowie E/A- und
Feldbusschnittstellen an der Achse
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AKD-N Dezentrale Servoverstarker

Dahinter steckt das perfekte Zusammenspiel standardisierter Antriebs- und Automatisierungskomponenten.
So ein funktional frei skalierbarer Lésungsraum sorgt letztlich dafiir, mit einem Hochstmal® an Designfreiheit
Maschinen zu bauen, die tiberaus effizient arbeiten ohne komplex zu sein.

Kollmorgen Automation Suite

o Skalierbare Automationslgsung fiir antriebs-
dominante Anwendungen

o (Grafische Bewegungsprogrammierung

o Kompatibel mit IEC 61131-3 und
PLCopen Motion Control

AKD-C Zentrales Speisemodul

o Stromversorgung fiir bis zu 16 AKD-N

Vollstandige Integration in die AKD-Familie
EtherCAT Feldbus

2 STO-Eingange SIL 2 / PLd

Je 1 digitaler Ein- und Ausgang, 1 Relaisausgang

AKD-N Dezentraler Servoverstarker

* Weniger Verkabelungsaufwand durch Einkabellésung

e Schnelle Installation, einfache Montage und Anschluss

e |PB5/IP67, UL Ausfiihrung 4x

e (ptionen: lokale EtherCAT-Schnittstelle oder lokales
STO (SIL2/PLd), Anschluss fiir Riickfiihrungssysteme

PCMM Motion Controller

o Leistungsstarker Motion-Controller

o Funktionsumfang der Kollmorgen Automation Suite

o EtherCAT®, Profinet, Ethernet/IP und Modbus TCP
serienmalig

KCM Kondensator-Module

o Senkt die Energiekosten und verhindert Maschinenstillstand
o Einfache Implementierung

o Keine Oberwellen in den Netz-Leitungen

o Skalierbare Kapazitat

KSM Sicherheitssteuerung

© Maschinen- und Bewegungssicherheit in einem Gerat
o Mehr als 200 verifizierte Sicherheitsfunktionen

o Flexibel — skalierbar von 1 bis 12 sicheren Achsen

® Hoher Sicherheitsstandard — Safety Level SIL 3 / PLe
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AKM Servomotoren

e Hohe Drehmomentdichte
e Hohe Genauigkeit und Dynamik
e Produktion fir Europa, US und Asien vor Ort

AKM Washdown Servomotoren

e Anwendungen mit regelmaRiger Reinigung
e Gehausebeschichtung ist Ecolab-zertifiziert
AKM Washdown Food Servomotoren

e Fiir den Einsatz in der Lebensmittel- und
Getrankeindustrie
e Schutzklasse IP67, FDA konform

AKMH Hygienische Edelstahl-Servomotoren

e Fir héchste hygienische Anforderungen
e Schutzklasse IP6IK
e Erfiillt EHEDG-Richtlinie

www.kollmorgen.com

AKM Gear Washdown Food Getriebe-Servomotor

o Speziell fiir hohe hygienischen Anforderungen

e Hoher Wirkungsgrad

o Finkabel-Anschluss

Cartridge DDR Rotatorische Direktantriebe

o Direkte Lastkopplung ohne Getriebe oder Riemen
* Hohe Genauigkeit, geringe Gerduschentwicklung
KBM Gehéauselose Direktantriebe

e Geringes Gewicht, duRerst kompakt
e Modulares System

ICH Linear-Motor

e Hochste Kraftdichte
e GroRe Dynamik (>10g)
o Patentiertes Anti-Cogging Design

Sadv
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AKD-N Dezentrale Servoverstarker

Unser Weg, Maschinen einfacher und effizienter zu gestalten

Il Vorteil: Geringere Maschinenkomplexitat
Vorteil: GroRere Designfreiheit
Vorteil: Hohere OEE (Overall Equipment Effectiveness)

B Dezentrale Losung verringert Aufwand
und Kosten fir Schaltschrank

B \Vollstandige Integration
in die AKD-Familie

Inbetriebnahme mit der
Kollmorgen WorkBench

m MotionBus (EtherCAT)
zum Anschluss an

Automationssysteme

Status LED fir [ GroRer Leistungsbereich:
einfache Diagnose 3 A, 6Aund 12 AModelle
B Anschluss von externen
Zusatzkomponenten
B Einfacher Anschluss B Optionen wie tertiarer Feldbus und
von lokalen E/A lokaler STO bieten maximale Flexibilitat
B Fineinzelner AKD-C

versorgt bis zu 16 AKD-N

B P67/ UL type 4x Gehause reduziert
Reinigungszeiten und eriibrigt spezielle
Schutzgehduse

B Einfache und schnelle
Befestigung

B Kompatibel mit allen
Motoren von Kollmorgen

B Fin einziges Kabel mit 11 mm Durchmesser fiir DC-Bus, Flektronikver-
sorgung, EtherCAT Feldbus und STO verringert Verkabelungsaufwand,
erhoht die Zuverlassigkeit und ermdglicht flexibles Maschinendesign

B Hybrides Motorkabel fiir vereinfachte
Verkabelung, schnellere Installation und
hohere Zuverlassigkeit
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Warum 372 m Kabel verlegen, wenn 42 m reichen?
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Stellen Sie sich vor, Ihre Maschine zahlt acht Achsen mit einem Abstand von jeweils drei Metern. Der Schaltschrank ist 5 Meter
entfernt und an jeder Achse befindet sich noch ein Schalter. Das ergibt bei diesem durchaus realistischen Modell insgesamt
372 Meter Kabel—mit unseren AKD-N waren es 42 Meter geworden. Die dezentrale Servotechnik des AKD-N spart hier 330 Me-
ter ein! Das sind Kabel, die nicht gekauft und nicht verlegt werden miissen und die keinen Platz in den Maschinenkonstruk-
tionen bendtigen. Wir finden, dass dies sehr gute Griinde sind, den Vergleich zu starten. Die AKD-N Servoregler und ihre Eins-
peisemodule verbinden wir mit vorkonfektionierten und gepriiften Systemkabeln—einfacher geht es nicht.

43IXHYLISHIAOAHIS HITVHINIZIA N
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Egal welcher Motor: Plug and Play

Unsere dezentralen Servoregler AKD-N verstehen sich bestens mit jedem Motor. Innerhalb unseres Kollmorgen-Systems kdnnen
Sie durchgéngig auch séamtliche Vorteile der Einkabelanschlusstechnik fiir sich nutzen.

—_— — EtherCAT — EtherCAT

L [ [ LT
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AKD-N Dezentrale Servoverstarker

Technische Daten und Topologie

AKD-C

Ewll

<« FEtherCAT, max. 100m —»

AKD-C

>
>
(]
»
e

max. 40 m

<
<

(1]

AKD-N

AKD-N p

max. 2o m

(3]

max. 100 m, max. 8 AKD-N pro Strang

AKD-N Dezentraler Servoregler

Dauerstrom
Spitzenstrom
Dauereingangsleistung
Schutzart

Digitale Ein-/Ausgange
Sicherheitsfunktion

Feedbacksysteme
Zweikabel (nicht bei -DB)

Feedbacksysteme
Einkabel

Kommunikation

Abmessungen (BxHxT)

3A6A 12A

9A, 18A 36 A

1,5 kVA, 3KVA, 6 KVA
IP67

3 Eingénge/ 1 Ausgang
STO SIL 2 (nur AKD-N-DS)

SFD (Digitaler Resolver), BISS-C, Comcorder,
Hall-Sensor, Endat 2.1 und 2.2, Hiperface

SFD3 (Digitaler Resolver), Hiperface DSL

EtherCAT

Gehduse:

3 A, 6A:130x75x201 (mm)
12 A: 130x75x252 (mm)
Mit Steckern:

3 A, 6A:130x75x247 (mm)
12 A: 130x75x297 (mm)

[1] Hybridkabel AKD-C zu AKD-N:
CCNCN1

[2] Hybrides Motorkabel fiir Einkabelbetrieb:

CCJINA2

[3] Hybridkabel AKD-N zu AKD-N:
CCNNN1

[4] Motorkabel fiir Zweikabelbetrieb:
CM@NA1 ohne Bremse
CM1TNAT mit Bremse

[5] Feedbackkabel fir Zweikabelbetrieb:

CFSNAT SFD

CFCNA1 Comcoder
CFENA1 EndDat/BiSS
CFHNAT1 Hiperface

) ]

AKD-N AKD

-N

AKD-N AKD

-N

AKD-C Speisemodul

Netzspannung
Gesamtleistung
Zwischenkreisspannung
Ausgangsstrom
Schutzart

Ausgangsstrange

Sicherheitsfunktion

Digitale Ein-/Ausgange

Kommunikation

Abmessungen (BxHxT)

400/480V

10 kW

560/680 V DC

17 A (Peak 34 A)

IP20

2, fur jeweils bis zu 8 AKD-N

je ein STO-Enable und STO-Status fiir jeden
Strang, SIL 2

1 Eingang, 1 Ausgang, 1 Relais-Ausgang

EtherCAT, TCP/IP-Serviceschnittstelle

Gehause (Front)

10 kW: 80x329x 184 (mm)
Einbaumal® mit Steckern
10 kW: 80x329x231 (mm)
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Anschliisse und Bedienelemente

Sadv

Speisemodul AKD-C

[1] [1] Netzwerkanschluss fiir Service-PC (TCP/IP) (auf der Oberseite)
[2] [2] Einstellung der IP-Adresse
(3] [4] [3] 24V DC Spannungsversorgung

[4] Fehler- und Statusanzeigen
(5] [5] Motion Bus I/0-Anschliisse (EtherCAT)
[6] Statusanzeige des lokalen Feldbus
(6] [7] Anschluss fiir externen Bremswiderstand und Puffermodule KCM
7] [8] E/Alje 1 digitaler Ein- und Ausgang, 1 Relaisausgang)
(8]

[9] DC-Ausgange zum Anschluss von jeweils bis zu acht dezentralen
Servoverstarkern AKD-N

43IMXHYLSHIAOAHIS HITVHLINIZIA N

[10] STO-Eingang, STO-Statusausgang (je einer pro Strang),

[9] [10] [11] Lokaler Feldbus zur Kommunikation mit AKD-N
[12] Netzanschluss 400V /480 V AC
(11]
Anschlussoptionen AKD-N
AKD-N- Einkabel- | Separates | Digitale | Tertidrer | Lokaler
technik Feedback E/A Feldbus ST0
DB v — v — —
[12] DF — v v 7 —
DG v — v v —
DS — v v — v
DT v — v — v
AKD-N-DB AKD-N-DF, -DS AKD-N-DG,-DT
(4] 5] (4] [5] [6] (7] (4] [5] [6]
(1]
(1] (2] (3] (1] (2] (3] (1] [2] (3]
[1][2] Anschliisse fir Hybridkabel [4]  3digitale Eingénge, 1 digitaler Ausgang [6]  STO-Anschluss (-DS) /Tertidrer Feldbus (-DF)
[3] Motoranschluss [5]  Status-/Fehleranzeige mit LED [7]  Anschluss fiir Feedback bei Zweikabeltechnik

www.kollmorgen.com 49




43IXH4YLSUHIANAOAUTS 00LS

50

S700 Servoverstarker

Integrierte Sicherheitsfunktionen tragen zu einer héheren Maschinenver-
fligbarkeit bei und steigern somit die Produktivitédt. Die S700-Modelle um-
fassen standardméaBig eine gepriifte STO (Safe Torque Off)-Funktion. Die
optionalen Safety-Erweiterungskarten ermoglichen zahlreiche Sicherheits-
funktionen wie , Safe Stop”, ,Safe Limited Speed” und ,, Safe Direction” fiir
SIL2- oder SIL3-Anwendungen.

Alle S700 Servoverstarker verwenden eine einheitliche Hochleistungs-
Regelungselektronik. Die schnelle Strom-, Geschwindigkeits- und Posi-
tionsregelung bietet eine maximale Leistung und gewdhrleistet, dass alle
Achsen jederzeit optimal synchronisiert sind. Die sehr schnelle und prézise
Steuerung ermdglicht kiirzere Arbeitszyklen und somit potenziell erhebliche
Produktivitdtssteigerungen.

Spezifische Anwendungsaufgaben und -funktionen kénnen mit der inte-
grierten Makro-Sprache (IEC61131) programmiert werden. Das Macrostar-
Entwicklungstool ermdglicht die Implementierung von erweiterten Proz-
essen fiir einzelne Achsen.

Praktische Funktionen wie das Autotuning, Bode-Plots und die Cogging-
Unterdriickung vereinfachen die Optimierung sowohl fiir Anwendungen mit
hoher Dynamik als auch mit hoher Prazision.

KOLLMORGEN



lhr Vorteil

Hauptmerkmale

e Hohere Produktivitat

e Sehr schnelle Strom-, Geschwindigkeits- und Positionsregelung steigern
die Taktzahl der Maschine

e SIL2- und SIL3-Sicherheitsfunktionen nach IEC 61508 erhéhen die
Verfligbarkeit der Maschine

e Viele Referenzfahrt-Methoden
© 200 Fahrauftrage speicherbar
e |ntegrierte Makrosprache fiir hochperformante Antriebsaufgaben

e Fine Ausfiihrung fir alle Anwendungen

e Multi-Interface

e Multi-Feedback

e Synchron-Servomotoren

e Direktantriebe, rotatorische und Linearantriebe
e Asynchronmotoren

® HF-Motoren

e Gleichstrommotoren

e Kleinere Schaltschrénke

o |ntegrierter EMV-Filter

o Netzteil integriert

e Bremswiderstand bis 24 A Nennstrom integriert
e |m Normalfall keine Netzdrossel erforderlich

e Schnellere Inbetriebnahme

e Speicherkarte fir Parameter- und Firmwareaktualisierungen
e Alle Anschliisse diber Stecker
e Autotuning

e Bedienerfreundlich

www.kollmorgen.com

e Spezifisches Setup je nach Anwendungstyp

e Sl-Einheiten-Rechner

e Kontextsensitive Onlinehilfe

o \Wiki-System fir technische Hintergrundinformationen

00LS

HIMNHYLSHIAOAYIS




00LS

43IXHYLSHIAOAYEIS

Rotatorische Direktantriebe

S700 Servoverstarker

Universell mit optionalen Sicherheitsfunktionen

Die Servoverstarker der S700-Reihe sind fiir den universellen Einsatz mit Synchron-Servomotoren, Asynchronmotoren,
Gleichstrommotoren, HF-Motoren, sowie rotatorischen und linearen Direktantrieben konzipiert. Der S700 bietet eine Funktion
zur Unterdriickung von Cogging-Drehmomenten innerhalb von definierten Verfahrabstanden. Diese Funktion wurde speziell fiir
Anwendungen mit hochsten Gleichlaufanforderungen entwickelt. Selbst Linearmotoren kénnen bei extrem niedrigen
Geschwindigkeiten mit einer hohen Gleichlaufgenauigkeit betrieben werden. Fiir alle Anwendungsoptionen bietet die Setup-
Software DriveGUI umfassende Tools zur einfachen Inbetriebnahme.

Getriebe

AKM™ Servomotoren

5

AKM™ Washdown Food AKMH™
Hygienische
Edelstahl-Servomotoren

o

Cartridge DDR™

"
-

ICH Lineare Direktantriebe ERD Hygienische

Edelstahl-Linearaktuatoren

o)
Asynchronous Motors,* HF Motoren*
DC Motors*
. . —
Serigs-produced bus options: CANopen EtherCAT. - RS232
Option/expansion card: sercos SynalNet
the automation bus
*Third-party motor types

KOLLMORGEN



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/drives/servo/s700/s700-servoverst%C3%A4rker/

Die digitalen Servoverstarker der S700-Reihe sind mit Nennstrémenvon 1,5 A, 3A, 6 A, 12 A, 24 A, 48 A und 72 A erhaltlich.
Kunden kénnen den Vorteil eines einheitlichen Servokonzepts aus einer Hand nutzen, was bei der Projektentwicklung,
Installation und Inbetriebnahme Zeit und Geld spart. Die fein abgestufte Skalierung der Antriebsleistungen ermdglicht eine
optimale Abstimmung auf die Anforderungen jeder einzelnen Achse eines Systems, was zu einer tiberragenden
Gesamtmaschinenleistung fihrt.

Allgemeine Daten

m S701 S703 S706 S712 S7128* S724 S7245* S748 S772

Nenn-Netzspannung 1x110V...230V,3x 208V -10% ... 3x 480V +10% 3x208V..3x480V
Nenn-Netzleistung fiir S1-

kVA il 2,2 45 9 9 18 18 35 50
Betrieb
Hilfsspannungsversorgung VDC 24
Nenn-DC-Zwischenkreisspan-

vVDC 290 ... 675

nung

Nennausgangsstrom (Effektivwert)

Bei1x 110V o 15 3 6 7 7 10 10 - -
Bei3x 110V Ay 25 5 6 12 12 24 24 - -
Bei1x230V Ay 15 3 6 8 8 " n - -
Bei3x230V Ay 2 4 6 12 12 24 24 48 72
Bei 3x 400V A 15 3 6 12 12 24 24 48 72
Bei3x 480V A 15 3 6 12 12 24 24 48 72
Spitzenausgangsstrom A 45 9 18 24 30 48 72 96 140

* Hoherer Spitzenstrom

;
>
; o

=|
ol
"l

o

>
|
<
<
<

_ v
w
S701-712 S724 S748/772

Abmessungen

I A N R N TR ) TR T

(H) Hohe inkl. Liifter
(B) Breite mm 70 100 190

(T) Tiefe inkl. Stecker mm 285 285

www.kollmorgen.com
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S700 Servoverstarker

Eigenschaften

Der S700 kann Daten von einer breiten Palette an Riickfiihrsystemen lesen und jeweils drei Systeme parallel auswerten. Dies
gewahrleistet ein Héchstmal an Flexibilitat, wenn es um die Integration des S700 in verschiedene Anwendungen geht. Die
Steuerung ohne Riickftihrsystem wird ebenfalls unterstiitzt, z. B. fiir Asynchronmotoren.

2- bis 36-polige Resolver

Inkrementalgeber (AquadB) 24 V

Inkrementalgeber (AquadB) 24 V
+ Hall-Effekt-Sensor

Impuls/Richtung 24 V

Optional: SSI-Absolutgeber
Impuls/Richtung 5V

Einfache Konfiguration mit DriveGUI Setup-Software

Mit dem grafikbasierten Setup-Tool DriveGUI haben Sie Zugriff auf alle
Funktionen und Parameter des S700. So konfigurieren Sie schnell alle
Schnittstellen des S700, wahlen alle verbundenen Gerate (zum Beispiel
Motortyp, Riickfiihrsystem, Feldbus) aus und starten die Autotuning-
Funktionen. Das Vierkanal-Oszilloskop und die Bode-Plot-Funktion
zeigen das Resultat des Autotunings iibersichtlich an.

Intergrierte Makro-Programmierung

Die Makro-Sprache ist Bestandteil der S700-Firmware und erméglicht
die unabhéngige, programmierbare Einzelachsen-Positionierung. In der
Standard-Firmware des Verstarkers fehlende Funktionen kdnnen mit
strukturiertem Text nach IEC 61131 programmiert werden. Das
Entwicklungstool MacroStar unterstiitzt mit integrierten Variablen- und
Befehlskatalogen die schnelle Programmierung von Funktionen.

e 625us/250pus/1ms/4ms/16ms/IDLE/IRQ
e 128 kByte-Codespeicher
e 400 einfache Anweisungen alle 62,5 ps

e (CAN-Objekte fiir mehrachsige Steuerung

SinCos-Encoder mit BiSS

SinCos-Encoder mit EnDat 2.2, EnDat 2.1
SinCos-Encoder mit HIPERFACE

SinCos-Encoder ohne Datenspur

SinCos-Encoder mit Hall-Effekt-Sensoren
Hall-Effekt-Sensor

Digitaler Resolver SFD3 mit HIPERFACE DSL
Inkrementalgeber (AquadB) 5 V

Inkrementalgeber (AquadB) 5 V + Hall-Effekt-Sensor

KOLLMORGEN




Vom Antrieb zum sicheren Antrieb: Die Safety-Erweiterungskarten

Das Safety-Konzept S700 ist fiir die Level SIL3 oder PL e ausgelegt. Durch den Einsatz von Standard-Hardwarekomponenten

ermdglicht es flexible und kostenoptimierte Losungen, die pro Achse durch den Wegfall kundenspezifischer Anpassungen eine
Kostenersparnis von bis zu 25% ergeben kdnnen. Auf Grund der sicheren Prozesse steigen die Maschinenverfiigbarkeit und in
Folge die Produktivitat bis zu 20%.

Die Safety-Erweiterungskarten statten den S700 mit wichtigen Sicherheitsfunktionen aus, die von einer externen
Sicherheitslogik aktiviert werden. Die Aufriistung ist denkbar einfach: Einfach die Karten in den dafiir vorgesehenen Steckplatz
des Servoverstarkers S700 einstecken und anschlieBend mit dem Konfigurationstool SafetyGUI konfigurieren. Fertig!

Umfangreiche Sicherheitsfunktionen

Si-Level SIL2/PLd SIL3/PLe SIL2/PLd

STO v v 7
SS1 —
Sichere Stopp-Funktionen
SS2 — v v
S0S — v V4
SSR — v v
Sichere Geschwindigkeitsfunktionen
SLS — v v
Sichere Drehrichtungsfunktionen SDI — v v
Sichere Bremse SBC — v —
St — v V4
Sichere Positionsfunktionen
SLP — v _

Safety Erweiterungskarte S2-2

Safety Erweiterungskarte S1-2

Sicherheitslosungen mit dem Safety-Konzept S700

e FEinfache Integration e Festverdrahtet, kompatibel mit nahezu jeder sicheren Steuerung
e |deal zum Aufriisten bestehender Sicherheitslésungen
¢ Keine externe Sicherheitslogik notwendig

¢ Flexibel ¢ Nachriistbare Optionskarten

e Hdchste Sicherheitsfunktionalitdt e Umfangreiche Sicherheitsfunktionen sind enthalten

¢ Sehr kurze Reaktionszeit durch direkten Zugriff auf die Steuerelektronik

www.kollmorgen.com
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Safe Motion

Warum soll bei Bedienereingriffen eine ganze Fertigungslinie stillge-
setzt werden, wenn nur ein Teilbereich betroffen ist?

Die Idee, Antriebe mit sicherer Bewegung anstelle von sicherem Still-
stand zu bauen hat Kollmorgen im Motion Safety Konzept umgesetzt.
Mit Motion Safety integriert Kollmorgen die Sicherheitslogik und die
Antriebsiiberwachung direkt im Antrieb. Ohne Einbul3en bei der Si-
cherheit erzielen Antriebe nach dem Motion Safety Konzept deutlich
hohere Produktivitdt und bieten mehr Flexibilitdt bei der Anpassung
des Antriebs an neue Anforderungen.

Fiir die praktische Umsetzung bietet Kollmorgen Safety Erweit-
erungskarten zum Einbau in den Servoverstarker S700 sowie die
Sicherheitssteuerungen KSM-compact und KSM-modular an.

KOLLMORGEN



Nutzen Sie die Vorteile der Motion Safety Strategie von Kollmorgen:

Hohere Produktivitat

Motion Safety erlaubt Bedienereingriffe in den laufenden Prozess
Sichere Bewegung anstatt sicherem Abschalten
Risikoabhangiges Auslésen von Sicherheitsfunktionen

Geringere Systemkosten

Optimale Anpassung an die Anforderung durch modularen Aufbau
Breite Palette von Standardprodukten
Sicherheitssteuerung und Antriebsiiberwachung in einem Geréat

Flexibel

Modulares Konzept, einfache Nachriistung bestehender Antriebe

Nahtloser Ubergang von festverdrahteter zu konfiguriebarer
Sicherheitslogik

Einfache und schnelle Implemen-
tierung

www.kollmorgen.com

Wichtige bewegungsrelevanten Sicherheitsfunktionen sind integriert
Vordefinierte Sicherheitsfunktionsblcke

Intuitive Werkzeuge zur Programmierung und Parametrierung im Feld
durch den Kunden

NOILOW 34VS
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Safe Motion

Sicherheitslogik und Antriebsiiberwachung im Drive integriert

Motion Safety — das ist innovative Sicherheitstechnologie von Kollmorgen. Motion Safety heisst: Sichere Verarbeitung von Sen-
sor- und Aktorsignalen, sichere Bewegungsiiberwachung und sichere Kommunikation direkt im Antrieb. Das Resultat: Deutlich
hohere Produktivitat im Vergleich zu konventioneller Sicherheitstechnik durch sichere Antriebslésungen.

Mit Motion Safety: Sichere Bewegung statt sicherer Stillstand

Motion Safety kombiniert die Sicherheitslogik und die An-
triebstiberwachung im Antrieb. Herkémmliche Sicherheits-
technik halt den Bediener von Bereichen mit geféahrlicher Be-
wegung fern. Antriebe mit Motion Safety hingegen arbeiten
nach dem Prinzip der sicheren Bewegung und lassen Bedie-
nereingriffe ohne Prozessunterbrechung zu. Die Sicherheits-
logik im Antrieb kontrolliert Bewegungsabldufe so, dass kei-
ne Gefahr von ihnen ausgehen kann und der Prozess nicht
unterbrochen wird.

Produktivitatsgewinn mit Motion Safety

Bei Eingriffen in den laufenden Prozess werden Sicherheits-
funktionen fiir Bereiche mit gefahrlicher Bewegung aktiviert.
Mit intelligenten Sicherheitsfunktionen werden Bewegungs-
ablaufe so gesteuert, dass jede Bewegung sicher ist. Dies
geschieht beispielsweise durch Positionsiiberwachung und
Einschrankung des Bewegungsbereiches oder durch Erhdhen
der Taktzeiten. Maschinenbereiche, die kein Risiko fiir den
Bediener darstellen, werden nicht beeinflusst. Das Diagramm

zeigt deutlich den Produktivitdtsgewinn beim Einsatz der Mo-

tion Safety Technologie von Kollmorgen.

Sicherheitslogik J
& \

Antriebs-
iiberwachung

|
4

|
4

Motion Safety I

Produktionsmenge

Herkdmmliche
Sicherheitstechnik

Bis zu 15% Produktivitdts-
gewinn mit Motion Safety

Mit Motion Safety

|a—|
A .

* Bediener- *

eingriff

Kollmorgen - Kompetenter Partner fiir sichere Antriebslosungen

* Bediener- * Zeit

eingriff

Als fiihrender Hersteller elektrischer Antriebstechnik verfiigt Kollmorgen Giber umfangreiches Know How aus tausenden von An-
triebsprojekten weltweit. Sicherheitslogik, Servoverstarker, Motoren bis hin zu kompletten Automatisierungslésungen — Kollmor-
gen liefert aufeinander abgestimmte Komponenten fiir sicherere Antriebsldsungen aus einer Hand. Ob Standardimplementierung
oder Neuentwicklung im Rahmen eines Co-Engineering-Projektes, nutzen Sie die Innovationskraft und die Erfahrung von Kollmor-

gen fir die Entwicklung Ihres sicheren Antriebs.

KOLLMORGEN




Anspruchsvolle Sicherheitslosungen effizient realisiert

>
Sicherer Einachsenantrieb mit minimaler Ansprechzeit ;
Safety Konzept S700: Die optionalen Safety-Erweiterungskarten S1-2 oder S2-2 statten den Servoverstarker S700 mit Sicher- °
heitsfunktionen aus z
=2
e R
SPS oder Steuerung
Feldbus I 2.B. Kollmorgen KAS

el
B

Sicherheitsgerat

S700 Servoverstarker
mit Safety-Karte S2-2

L]
|

Kompakte, einfache Sicherheitslosung fiir bis zu 2 Achsen

Sicherheitssteuerung KSM-compact mit Servoverstarker AKD fiir Antriebe mit bis zu 2 Achsen und bis zu 32 sichere E/A

Sicherheitslogik und
Antriebsliberwachung

@

©

T

AKD Servoverstarker KSM-compact
Sicherheitssteuerung

Hochleistungsfahige Sicherheitssteuerung fiir hohe Sicherheitsanforderungen

KSM-modular: Die modulare Sicherheitssteuerung fiir anspruchsvolle sichere Antriebe mit bis zu 12 Achsen und bis zu 200
sicheren E/A

=

%%E l KSM 100 Grundgerédt mit Erweiterungsmodulen

SPS oder Steuerung
2.B. Kollmorgen KAS

Feldbus ® o

eeeeeeBiszu12 Achsen e eeee

AKD Servoverstarker

www.kollmorgen.com 59
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Safe Motion

Umfangreiche Sicherheitsfunktionen fiir sichere Bewegung

STO (Safe Torque Off)

$82 (Safe Stop 2)

STO unterbricht die Energiezufuhr zum Motor sicher im
Servoverstarker. Der Motor wird drehmomentfrei.

Der Antrieb wird durch eine geregelte Bremsung
stillgesetzt und bleibt danach im geregelten Stillstand.
Die Regelfunktionen des Antriebs bleiben erhalten.

SDI (Safe Direction)

Die Funktion SDI stellt sicher, dass sich der Antrieb nur
in eine definierte Richtung bewegen kann. Im Fehlerfall
wird SS1 ausgelost.

SLS (Safe Limited Speed)

Uberwacht den Antrieb auf Einhaltung einer definierten
Geschwindigkeitsgrenze. Im Fehlerfall wird SS1 ausgeldst.

SLP (Safe Limited Position)

Uberwacht die absolute Position des Antriebs. Wenn
der Grenzwert erreicht wird oder wenn das Bremsmoment
zu gering ist, um den Antrieb innerhalb des Grenzwertes
anzuhalten, wird SS1 ausgeldst.

$81 (Safe Stop 1)

Der Antrieb wird durch eine geregelte Bremsung
stillgesetzt. Danach wird die Stromzufuhr zum Motor
sicher unterbrochen und der Motor wird drehmomentfrei.

SO0S (Safe Operating Stop)

Uberwacht die erreichte Stopp-Position und lgst bei
Abweichungen iiber die vorgegebenen Grenzen hinaus
SS1aus. Die Regelfunktionen des Antriebs bleiben aktiv.

SSR (Safe Speed Range) 1

Uberwacht den Antrieb auf Einhaltung einer definierten
Geschwindigkeitsgrenze. Im Fehlerfall wird SS1 ausgeldst.

SBC (Safe Brake Control), SBT

Funktion zur Ansteuerung externer Bremsen

SBT (Safe Brake Test) (nicht genormt)

Testfunktion fiir externe Bremsen sowie der internen
Motorhaltebremse

SLI (Safe Limited Increments)

Uberwacht die relative Position des Antriebs bezogen
auf die aktuelle Position bei der Aktivierung der Funktion
SLI. SS1 wird ausgeldst, wenn der vorgegebene Grenzwert
erreicht wird.

KOLLMORGEN




KSM Sicherheitssteuerung

Die Sicherheitskette fiir Bewegung vom Sensor bis zum Antrieb

34VS

Sichere Antriebslosungen mit hoherer Produktivitat: Die KSM Sicherheitssteuerung erreicht SIL 3/PL e und erfiillt durch den

modularen Aufbau die Anforderungen moderner Sicherheitskonzepte optimal. Vom sicheren 2-Achsantrieb mit wenigen sicheren
E/A bis hin zum 12-Achsantrieb mit 100 oder mehr sicheren E/A, in Kombination mit den AKD Servoverstarkern und den Automa-
tionslosungen vom Kollmorgen entwickeln Sie ausbauféhige sichere Antriebe, die mehr Leistung und hohere Produktivitat bei

geringeren Systemkosten bieten.

KSM-compact:
Einzelmodule fiir bis zu 2 Achsen

KSM-compact
Sicherheitssteuerung

Mit KSM-compact machen Sie aus einem Antrieb im han-
dumdrehen einen sicheren Antrieb. Wichtige Sicherheits-
und Uberwachungsfunktionen fiir Bewegung sowie Funk-

tionsbldcke fiir die Verarbeitung von Sensor- und Aktorsig-

nalen sind bereits integriert.

e Fir 1 oder 2 Achsen

e Bis zu 2 Erweiterungsmodule

e Basismodul mit 16 sicheren Ein-/Ausgéngen

e Erweiterbar auf bis zu 60 sichere Ein-/Ausgénge

e 1 sicherer Relaisausgang, erweiterbar

e 2 Puls-, 2 Meldeausgange

e FErweiterbar auf bis zu 6 Puls- und 6 Meldeausgénge
¢ Bis zu 800 Funktionsbldcke

e Platzsparende, kompakte Bauform

www.kollmorgen.com
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KSM-modular: Skalierbare Sicherheitssteuerung fiir bis zu 12 Achsen

Sicherheitsfunktionen fiir PL e und SIL 3

e Sichere Stopp-Funktionen: STO, SS1, SS2, SOS

e Sichere Geschwindigkeits-Funktionen: SLS, SSM, SSR, SMS
e Sichere Positions-Funktionen: SLP. SCA, SLI

e Sicher Richtungs-Funktionen: SDI

e Sichere Brems-Funktionen: SBC

KSM-modular
Sicherheitssteuerung/Sicherheits-SPS

KSM-modular ist fiir Antriebslésungen mit komplexen Sicher-
heitsfunktionen und einer groRen Zahl von Schnittstellen
ausgelegt. Mit bis zu 3000 Funktionsbldcken bietet KSM-
modular die Funktionalitat einer Sicherheits-SPS.

e Bis zu 12 Achsen

e Bis zu 8 Erweiterungsmodule

e Basismodule mit bis zu 56 sicheren Ein-/Ausgangen

e FErweiterbar auf bis zu 200 sichere Ein-/Ausgange

e 1 sicherer Relaisausgang, erweiterbar

e 2 Puls-, bis zu 10 Meldeausgange

e FErweiterbar auf bis zu 14 Puls- und 22 Meldeausgange
e Bis zu 3000 Funktionsbldcke

e Fiir Anwendungen mit vielen Schnittstellen



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/machine-controls/ksm-safety-solutions/ksm-sicherheitsl%C3%B6sungen/
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AKM Servomotoren

Wenn Sie eine prazise Lageregelung bendtigen, bietet [hnen das breite Port-
folio an Servomotoren von Kollmorgen mit Sicherheit die richtige Losung.
Unsere einzigartig breite Produktpalette bietet maximale Flexibilitat fiir jede
Anwendung. Ganz gleich, welche Kombination von Motoren und Verstéark-
ern, Kabeln, Steuerungen oder Getrieben Sie benotigen, alle Komponenten
lassen sich einfach und umfassend integrieren. Diese hochwertigen Servo-
systeme kdnnen mit ein- oder mehrachsigen Antriebssteuerungen zu einer
prazisen, zuverldssigen und langlebigen Systemldsung kombiniert werden.

62 KOLLMORGEN



lhr Vorteil

Hauptmerkmale

Der AKM bietet bei gleicher GroRe bis zu 47 % mehr Leistung an der
Motorwelle als zuvor

Verstérker und Motor mit reduzierten Baumafien
Geringere Systemkosten

e (Optimierte AKM- und Direktantrieb-Motorwicklungen fiir den
AKD Servoverstarker

Schnellere Inbetriebnahme samtlicher Servosysteme

Unmittelbare und adaptive Reaktion auf dynamische Belastungen
optimiert die Leistung innerhalb von Sekunden

Prézise Regelung aller Motortypen
Kompensation fiir steife und kompatible Getriebe und Kupplungen

e |nbetriebnahme der Verstarker mit Plug-and-Play-Erkennung fir
die Motoren der AKM und Cartridge Reihe

Préazisere Maschinen durch héhere Auflésung und verbesserter
Genauigkeit

Bei Multiturn Absolutwertgebern verkiirzte Zykluszeiten und
geringere Kosten fiir Sensoren und die Verkabelung durch Wegfall
herkémmlicher Referenzfahrt-Methoden

e Neue, kostengiinstige Multiturn-Riickfiihrungsoption

Auslegung der Maschine unabhangig von der MotorgréRRe

Einbau von Matoren auf engstem Raum

e Motoren mit branchenweit fiihrender Leistungsdichte

Uber 500.000 Standard-Motorausfiihrungen in verschiedenen
Befestigungs-, Anschluss- und Riickfiihrungsvarianten sowie mit
weiteren Optionen erhaltlich

Unsere flexiblen Produkte liefern die perfekte passende Losung fiir
lhre Anwendung

Vereinfacht mechanische Modifizierungen und konstruktive
Anpassungen bzw. macht sie vollstandig iiberfliissig

e AKM bietet 28 Gehduse- und Bauldngenkombinationen sowie
120 verschiedene Standardwicklungen fiir eine einzelne
Motorbaureihe

AKM Washdown und AKM Washdown Food hieten auch fiir
anspruchs-vollste Industrieanwendungen maximale Zuverlassigkeit
und eine lange Lebensdauer

www.kollmorgen.com

e |P67-Option fiir AKM
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Produktiibersicht Servomotoren

Kollmorgen bietet ein umfassendes Sortiment von Servomotoren einschliellich elektrische Zylinder, kolbenstangenlose Aktuatoren und
Prazisionstische, um ein breites Spektrum von Applikationsanforderungen abzudecken. Wenn Sie das gesuchte Aktuatorprodukt in
diesem Katalog nicht finden, besuchen Sie hitte unsere Webseite unter www.kollmorgen.com mit Informationen zu weiteren Kollmor-
gen Linearpasitionierungsprodukten.

Produkt- w

Sehr hohe Drehmomentdichte und Konfigurierbarkeit. Mit mehr
als 500.000 Standardmodellen deckt die Reihe AKM fast alle
Applikationen von der allgemeinen Automatisierungstechnik bis
hin zu Anwendungen in Schutzart IP67.

AKM® Servomotoren AKM

Der AKMH erfiillt die strengen hygienischen Anforderungen
der Lebensmittelindustrie und bewahrt sich im taglichen
Einsatz auch in den hartesten Washdown-Umgebungen. Die
perfekte Losung fir die Lebensmittelverarbeitung, primare
Lebensmittelverpackungen sowie pharmazeutische und
medizinische Anwendungen.

AKMH [P69K
Hygienische AKMH
Edelstahl-Servomotoren

Cartridge DDR Der CDDR bhietet die Vorteile gehduseloser Motortechnologie in
Rotatorische Direkt- CDDR einem einfach integrierbaren Paket. Perfekt fiir Applikationen in
antriebe der Druck-, Verpackungs- und Veredelungsindustrie.

Die DDR Motoren mit Gehduse sind fiir die prazise

Housed DDR Positionierung schwerer Lasten ohne mechanisches Getriebe
Direktantriebe im HDDR vorgesehen. Antriebsriemen und Getriebe, die fehleranfallig
Geh&use sind und haufig gewartet werden miissen, entfallen - das

steigert die Gesamtanlageneffektivitat deutlich.

Mit zahlreichen BaugréRen und einer breiten Auswahl an

KBM Drehmoment- und Drehzahloptionen sind die KBM Modelle auf
Gehduselose KBM . : :
: : hohe Leistung, lange Lebensdauer und den einfachen Einbau
& Direktantriebe
ausgelegt.
Die geh&uselosen Direktantriebsmotoren TBM bewéhren sich in
Applikationen, die hohe Leistung in einem kleinen, kompakten
TBM Lo : .
. Mator mit minimalem Gewicht und Tragheitsmoment erfordern.
Gehéuselose TBM

TBM sind ideal in Applikationen wie Robotergelenken,
medizinischer Robotertechnik, Kardanringe fiir Sensoren,
Leitsysteme und andere bewegungskritische Anwendungen.

Direktantriebe

|deal fiir Anwendungen, bei denen duRerst geringe Reibung,
hohe Beschleunigung leichterer Lasten und die Maximierung
der konstanten Geschwindigkeit auch bei sehr niedriger
Geschwindigkeit verlangt wird.

Linearere Direktantriebe ICH

KOLLMORGEN




AKM Servomotoren

AKMH [P69K

Hygienische Edelstahl-

Servomotoren

Cartridge DDR
Rotatorische Direkt-
antriebe

Housed DDR
Direktantriebe im
Gehause

KBM
Gehauselose Direkt-
antriebe

TBM
Geh&uselose Direkt-
antriebe

Linearere Direktantriebe

www.kollmorgen.com

AKM

AKMH

CDDR

HDDR

KBM

TBM

ICH

Prazise Antriebssteuerung und mehr Leistung fiir Ihr Geld. Universeller Einsatz durch mehr als
500.000 Standardkonfigurationen mit zahlreichen Rickfiihrungs-, Anschluss-, Lackierungs- und
Abdichtungsoptionen.

Der AKMH bewahrt sich auch ohne Einhausung im taglichen Einsatz in unter extremen Washdown-
Bedingungen. Durch das hygienische Design lasst sich der AKMH leicht und schnell reinigen,

das reduziert die Stillstandzeit Ihrer Maschine und schiitzt lhre Marke vor Imageverlust wegen
Riickrufaktionen infolge von Qualitatsproblemen. Die Einkabellésung kombiniert hohe Leistung,
Feedback-Funktionen und eine innovative Beliiftungsfunktion, die die Lebensdauer des Motors verlangert.

Durch das patentierte Design des CDDR Design bauen Sie diesen gehduselosen Motor mit hoher

Drehmomentdichte in nur 5 Minuten in lhre Maschine ein. Der CDDR reduziert den Wartungsaufwand,

steigert die Verfiigharkeit und optimiert die Leistung lhrer Maschinen.

DDR Motoren mit Gehduse sind wartungsfrei und laufen leiser und mit besserer Dynamik als Ant-
riebe, die Zahnrader, Riemen, Nocken oder andere mechanische Getriebekomponenten verwenden.

KBM Motaren sind universell einsetzbare gehduselose Motoren fiir zahlreiche Applikationen. KBM
Motoren erfiillen die Erwartungen der Konstrukteure und Anwender in Bezug auf hohe Leistung,
lange Lebensdauer und einfachen Einbau.

Zu den typischen Applikationen zéhlen Robotergelenke, Kardanringe fiir Sensoren,
Visiereinrichtungen, UAV-Antriebs- und Lenksysteme und vieles mehr.

Kollmorgen Linearmotoren positionieren duBerst schnell, prazise und, durch die direkte Ankopplung
an die Last, spielfrei. Wartungsintensive lineare Getriebekomponenten entfallen, das erhéht die
Zuverlassigkeit des Antriebs.

NIHOLOWOAHIS WIV




AKM Servomotoren

Machen Sie keine halben Sachen! Mit AKM Servomotoren bauen Sie Antriebe, die Malstébe setzen. Mit der auRergewdhnlich
breiten Palette von Ausstattungsoptionen sowie Spitzenwerten bei Cogging, Spannungsfestigkeit und Verlustleistung
konfigurieren Sie aus dem AKM-Motorenbaukasten den optimalen Antrieb fiir lhre Maschine ohne Kompromisse bei den
Leistungsdaten. Hochwertige Komponenten sowie die standige Qualitatskontrolle wéhrend der Produktion garantieren ein
Hoéchstmald an Zuverldssigkeit und lange Lebensdauer.

NIHOLOWOAHIS WXV

Zahlreiche Feedback-Optionen wie Digitaler Resolver SFD,
Single-Turn- und Multi-Turn-Absolutwertgeber

Hohe Genauigkeit durch digitale
Feedbacksysteme (Option)

Zahlreiche An-
schlussoptionen

Robust: Geh&use und Vorderflansch aus
einem Guss gefertigt

Hochbelastbare Welle, optional mit
verstarkten Lagern (nur AKM8)

Auswahlvielfalt: Uber 500.000
Varianten méglich

Kleinere und leichtere
Antriebe durch hohe Dreh-
momentdichte

Klein aber oho:

AKM1 ist einer der kleinsten

Antriebsdesign auf den Punkt gebracht - Servomotoren am Markt

mit kundenspezifischen Wicklungen oder
Modifikationen.

Weltweite Verfligharkeit und Anwenderunterstiitzung durch
das internationale Kollmorgen Sales- und Supportnetz

AKM Servomotoren — Der Motorbaukasten fiir den perfekten Antrieb

e 8 Rahmengrolken von 40 bis 260 mm e /ahlreiche Flansch- und Wellenoptionen

e 78 Gehduse- und Bauldngenkombinationen e Minimales Cogging und hoher Wirkungsgrad

e 117 Standardwicklungen fiir 120/240/400/480V e Umfangreiche Anpassungsmdglichkeiten durch
e Wicklungsoption fiir DC-Niedrigspannung spezielle Wicklungen oder Wellen.

CEMl M  wWoHs
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https://www.kollmorgen.com/de-de/products/motors/servo/akm-series/akm-series-ac-synchronous-motors/akm-synchronservomotoren/

Leistungsbereich

AKM-BaugroRen 1—8, Stillstandsmomente 0,16 — 180 Nm,
Drehzahlbereich 1000 — 8000 U/min, Spannungen 75V DC, 120,240, 400,
480V AC

Einsatzkriterien

Universell einsetzbare biirstenlose Servomotoren fiir alle Positionier-
und Bewegungsaufgaben mit normalen und hohen Anforderungen an
Genauigkeit und Geschwindigkeit im Drehmomentbereich zwischen
0,16 Nm und 180 Nm.

Feedbacksysteme und Konnektivitit

Standardausftihrung mit zweipoligem Hohlwellen-Resolver. Optional
Digitaler Resolver SFD3, Single- oder Multiturn-Absolutwertgeber mit
EnDAT, BiSS, HIPERFACE- oder Drive-CliQ-Schnittstellen. Die Option
"Sicherer Geber" unterstiitzt Applikationen mit der Anforderung
"Sichere Geschwindigkeit" mit einem Sicherheitsniveau bis PL d nach
ISO 13849 oder SIL CL2 nach IEC 62061. Anschlussoptionen fiir Ein- und
Zweikabelbetrieb, verschiedene Steckervarianten, Klemmkasten sowie
am Motor fest montierte Kabel.

Schutzart

IP65 mit optionalem Teflon-Wellendichtring, IP67 in der Ausfiihrung
Washdown oder Washdown Food. Standardausftihrung IP40.

Ruhiger Lauf und lange Lebensdauer

Sehr ruhiger Lauf durch minimales Cogging. Der aus einem Stiick
gegossene Stator sorgt fir hohe Stabilitat und bessere
Wérmeableitung aus dem Motor. Vorderflansch und Motorgehduse sind
aus einem Guss gefertigt, das gewahrleistet hohe Dichtigkeit und
Festigkeit und lange Lebensdauer.

OO

Hohe Genauigkeit
M

Ititurn absolut

=

Auflosung
Genauigkeit
(Bogenminuten)
Auflosung
(Bits)
|
Motorcode

(Bits)
DD O O O
(a0}
Motorcode

Genauigke
(Bogenminuten|

AKM1 16 24
AKM2 - AKM3 9 24
AKM4 - AKM8 9 24
AKM1 72 g

AKM2 - AKM4 1,0 20
AKM5-AKM8 0,333 20

Basisreihe

o
>
=}
N
o
o
@

Performance

Reihe

o
P

0333 20 DB

Der AKM1 - einer der kleinsten Servomotoren am Markt bietet
trotz der kompakten Bauform eine hervorragende Leistungsdichte
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AKM Washdown und Washdown Food

Lebensmitteltaugliche Servomotoren

Hygienischer als Standard-AKM Motoren, leichter und kostengiinstiger als Edelstahl-Servomotoren: In vielen Anwendungen mit
hohen hygienischen Anforderungen sind die AKM-Ausfiihrungen Washdown und Washdown Food gute Alternativen zu
aufwéndigen Edelstahlmotoren oder teuren Schutzeinhausungen.

NIHOLOWOAHIS WXV

Umfangreiche Optionspalette erlaubt bis
zu 150.000 Varianten!

2-Komponenten
Epoxid-Beschichtung

Gehdusedesign mit abgerundeten Ecken
verhindert Schmutznester

Schutzart IP67 ermdglicht
regelmafige Nassreinigung

Geringeres Gewicht
durch edelstahlfreies
Gehduse

Lebensmittelvertrdgliche Schmierst-
offe und Wellendichtung gemal FDA
(Washdown Food) \Washdown Food

Washdown Welle in hochwertiger Edels-
tahlausfiihrung

Gegen Chemikalien resistenter Teflon Wellendichtring

Speziell fir Anwendungen mit hohen hygienischen Anforderungen in der

e \erpackungsindustrie e (etrankeindustrie
e Pharmaindustrie e |aborautomation
e |ebensmittelindustrie e Medizinischen Gerétetechnik

Il ® C¢€

LISTED
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https://www.kollmorgen.com/de-de/products/motors/servo/akm-series/washdown/akm-washdown-und-washdown-food-servomotoren/

Leistungsbereich

AKM-Baugrofien 2 bis 6 mit Stillstandsmomenten von 1 bis 25 Nm,
Versorgungsspannungen von 75 bis 480 V, groe Auswahl an
unterschiedlichen Bauldngen, Wicklungsvarianten sowie an
Riickfiihrsystemen und Anschlusstechniken.

Einsatzkriterien

Ausgelegt fiir Umgebungen mit Sauren, Laugen oder aggressiven
Stoffen sowie haufige Reinigung mit Reinigungsmitteln mit
pH-Werten zwischen 2 und 12

Gehausebeschichtung

Das Beschichtungsmaterial der AKM-Washdown-Motoren ist resistent
gegen Laugen und S&uren sowie aggressive Stoffe und erfiillt die
globale Migrationsforderung gemal FDA. Die abgerundeten und
glatten Oberflachen vermeiden stérende Schmutzecken und verhindern
die Keimbildung.

Dichtungen und Lager

Beide Washdown-Ausfiihrungen erfiillen die Schutzart IP67. Es wird die
bewahrte AKM PTFE-Wellendichtung verwendet. Bei der Version AKM
Washdown Food erfiillt der Wellendichtring die FDA-Anforderungen
und es werden nur lebensmittelechte Schmierstoffe verwendet.

Anschliisse und Kabel

Jeweils in GréRe 1 mit spezieller Edelstahlausfiihrung und glatter
Oberflache. Zum Einsatz kommen Kabel mit speziellen Gegensteckern
aus Edelstahl oder einem der Lebensmittelqualitdt entsprechenden
Material. Die Kabel werden durch ein spezielles Clamping-Verfahren
eingespannt.

Internationale Standards
UL, CE, EAC, FDA*, RoHS

* Globale Migrationsanforderung

Bewahrt sich auch in aggressiver Umgebung: Der AKM Washdown Food ist resistent gegen
die meisten Laugen und Sauren sowie gegen aggressive Stoffe.
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AKM Servomotoren
AKM, AKM Washdown und AKM Washdown Food

Leistungsdaten

1B
11C
1ME
12C
12E
13C
13D
21C
21E
216
22C
22E
22G
23C
23D
23F
24C
24D
24F
31C
31E
31H
32C
32D
32E
32H
33C
33E
33H
41C
41E
41H
42C
42E
426G
42J
43E
43G
43K
44E
44G
44
51E
51G
51H
51K

=
£
3
2
2
j=21
=
S
2
=t
©
=

40
40
40
40
40
40
40
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
60
80
80
80
80
80
80
80
80
80
80
90
90
0
90
90
90
90
90
90
90
90
90
90
115
115
115
115

Stillstandsmoment M, [Nm]

0.18
0.18
0.18
0.31
0.31
0.41
0.40
0.48
0.50
0.50
0.84
0.87
0.88
1.13
1.16
1.18
1.38
1.4
1.42
1.15
1.20
1.23
2.00
2.04
2.04
2.10
2.7
279
2.88
1.95
2.02
2.06
3.35
3.42
353
3.56
470
4.80
4.90
5.76
5.88
6.00
470
475
479
4.90

Stillstandsstrom |

1.16
1.45
291
1.51
272
1.48
2.40
1.58
3.1
4.87
1.39
273
482
1.4
219
431

1.42
2.21
3.89
1.37
2.99
5.85
1.44
223
2.82
5.50
1.47
2.58
5.62
1.46
2.85
56

1.40
2.74
480
8.4

276
4.87
9.60
2.90
5.00
8.80
275
4.84
6.00
9.40

Spitzenmoment M max [Nm]

0.61
0.61
0.61
1.08
1.08
1.46
1.44
1.47
1.49
1.51
2.73
2.76
2.79
3.77
3.84
3.88
4.67
476
482
3.88
4.00
4.06
6.92
7.10
7.1
7.26
9.76
9.96
10.22
6.12
6.28
6.36
1.3
1.3
11.5
116
15.9
16.1
16.4
19.9
203
204
11.6
n7
1.7
1.9

n

Nenndrehzahl n

n

Nennmoment M_[Nm]

0.31
0.40

0.48
0.46

0.85
0.83

139

1.19
1.20

n

Nennleistung P [KW]

0.08
0.10
0.19
0.09
0.22

0.09
0.25

n

Nenndrehzahl n

2500

n

Nennmoment M_[Nm]

4.15

n

Nennleistung P [KW]

1.09

n

Nenndrehzahl n

n

Nennmoment M_[Nm]

n

Nennleistung P [KW]

n

Nenndrehzahl n

[min-1]

n

Nennmoment M_[Nm]

n

Nennleistung P [KW]

n

Nenndrehzahl n

[min-1]

n

n

Nennmoment M_[Nm]
Nennleistung P [KW]

Tragheitsmoment

KOLLMORGEN

Gewicht [kg]

0.35
0.35
0.35
0.49
0.49
0.63
0.63
0.82
0.82
0.82
1.10
1.10
1.10
1.38
138
138
166
166
1.66
155
155
155
2.23
2.23
2.23
2.23
29
2.9
29
2.44
2.44
2.44
3.39
3.39
3.39
339
4.35
4.35
4.35
5.3
53
53
42
42
42
42




Leistungsdaten

Stillstandsmoment M, [Nm]

Stillstandsstrom |, [A]

Spitzenmoment M, . [Nm]

Nennmoment M, [Nm]

Nennleistung P [kW]

Nennmoment M, [Nm]

Nennleistung P [kW]

Nennmoment M, [Nm]

Nennleistung P [kW]

NIHOLOWOAYIS WV

£
£
)
2
e
{=2}
=]
@
oo

Nenndrehzahl n
Nenndrehzahl n
Nenndrehzahl n
Gewicht [kg]

528 115 834 299 213 = = = 1500 761 120 2000 728 1.52
526 115 843 472 215 1200 769 121 2500 7.06 1.85 3000 6.66 209 6.2 58
52H 115 848 590 216 1800 753 142 3500 626 230 4000 577 242 62 5.8
52K 115 860 930 219 3000 680 214 5500 390 225 6000 325 204 62 58
5M 115 860 131 219 4500 520 245 - - = = =
536 115 114 477 297 1000 107 112 2000 985 206 2400 950 239 9.1 74

53H 115 115 6.60 30.0 = = = 3000 863 277 300 823 302 91 74
53K 115 116 940 303 2000 101 212 4000 765 320 4500 685 323 91 74
5M 115 114 134 297 3000 872 274 = = = = = = 9.1 74
53 115 114 191 298 5000 588 3.08 = = = = = = 9.1 74
54G 115 143 500 380 - - - 1500 129 203 2000 123 257 12 9
54H 115 142 550 375 = = = 1500 126 238 2000 122 256 12 9
54K 115 144 97 384 1800 127 239 3500 100 368 4000 925 387 12 g
54L 115 141 125 375 2500 115 300 4500 813 383 = = = 12 9
54N 115 141 178 376 3500 985 361 = = = = = = 12 9
626 142 119 49 297 = = = 1800 104 196 2000 102 214 17 8.9

62K 142 122 96 302 2000 104 218 3500 9.00 330 4500 800 377 17 8.9
62M 142 122 134 302 3000 950 298 6000 570 358 6000 570 3.58 17 8.9
62P 142 123 188 303 4500 810 382 = = = = = = 17 8.9
63G 142 165 45 421 = = = 1200 149 187 1500 146 229 24 1
63K 142 168 99 426 1500 149 234 3000 129 405 3500 120 440 24 1
63M 142 170 138 430 2000 143 299 4000 113 473 4500 105 495 24 1.1
63N 142 170 174 430 3000 130 408 5000 960 503 6000 7.00 440 24 1.1
64K 142 208 92 535 1200 188 236 2000 172 360 2500 163 427 32 13.3
64L 142 210 128 541 1500 184 289 3000 156 490 3500 144 528 32 13.3
64P 142 204 186 529 2500 160 419 4500 119 562 5500 9.00 518 32 133
640 142 200 207 532 3000 153 481 5000 107 645 6000 740 465 32 133
65K 142 248 98 645 1000 228 233 2000 202 423 2200 197 454 40 15.4
65M 142 250 136 652 1500 21.9 344 2500 192 503 3000 181 569 40 15.4
65N 142 243 178 637 2000 198 415 3500 160 586 4000 147 6.16 40 15.4
65P 142 245 198 641 2400 191 48 4000 149 624 5000 116 6.08 40 15.4
72K 180 297 93 794 = = = 1500 251 394 1800 240 452 65 19.7
72M 180 300 130 798 = = = 2000 236 494 2500 221 579 65 19.7
72p 180 294 187 785 1800 238 449 3000 201 631 3500 182 667 65 19.7
720 180 295 235 784 2000 232 489 4000 163 683 4500 141 665 65 197
73M 180 420 136 112 = = = 1500 338 531 1800 321 6.05 92 26.7
73P 180 416 195 111 1300 347 472 2400 285 716 2800 263 771 92 26.7
730 180 415 245 111 1500 334 525 3000 252 792 3500 22 8.07 92 267

740 180 530 129 143 = = = 1200 435 547 1400 415 608 120 336
74P 180 525 185 142 = = = 1800 396 746 2000 359 752 120 336
740 180 522 261 141 1300 419 571 2500 315 825 3000 273 858 120 336
82T 260 75 48 210 = = = 2500 475 124 3000 380 119 172 49
83T 260 130 62 456 = = = 2200 700 161 2500 60.0 157 334 73
83V 260 130 91 304 3000 65 204 = = = 334 13
84T 260 180 67 668 = = = 1800 105 198 2000 930 195 495 97
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AKM Servomotoren

AKM, AKM Washdown, und AKM Washdown Food

Ausfiihrung mit Leistungs- und Signalstecker

MaRzeichnung fiir AKM11 - AKM84

MaR Y: Ohne Stillhaltebremse
MaR Z: Mit Stillhaltebremse

Alle MaRBangaben in mm MaR Y: Ldnge ohne Stillhaltebremse, MaR Z: Lénge mit Stillhaltebremse

X
[N N N N N N N N I = T T T
AKM11 56.1 69.6 106.6 79.0 = = = 79 116 = = 40 46 43 30
AKM12 751 88.6 1256 98.0 = = = 98 135 = = 40 46 43 30
AKM13 94.1 107.6 144.6 1170 = = = n7 154 = = 40 46 43 30
AKM21 76.1 95.4 1295 95.4 1295 95.4 1295 1134 1471 = = 58 63 48 40
AKM22 95.1 1144 148.5 1144 148.5 1144 148.5 132.4 166.1 = = 58 63/65(1) 48 40
AKM23 1141 1334 167.5 133.4 167.5 133.4 167.5 151.4 185.1 = - 58 63/65(1) 48 40
AKM24 1351 152.4 186.5 152.4 186.5 152.4 186.5 170.4 204.1 = = 58 63/65(1) 48 40
AKM31 87.9 109.8 1413 109.8 141.3 109.8 141.3 125.3 159.3 = = 70 75/85(2) 58 60
AKM32 118.9 140.8 1723 140.8 1723 140.8 1723 156.3 1903 = - 70 75/85(2) 5.8 60
AKM33 149.9 1718 203.3 1718 203.3 171.8 203.3 187.3 2213 = = 70 75/85(2) 58 60
AKM41 96.4 118.8 152.3 118.8 152.3 118.8 152.3 136.8 170.3 152.3 170.3 84 90/100(3) 7 60/80(3)
AKM42 1255 1478 1813 1478 1813 1478 1813 165.8 199.3 181.3 199.3 84 90/100(3) 7 60/80 (3)
AKM43 154.4 176.8 210.3 176.8 210.3 176.8 210.3 194.8 228.3 210.3 2283 84 90/100(3) 7 60/80(3)
AKM44 183.4 2058 2393 2058 2393 2058 2393 2238 2573 2393 2573 84 90/100 (3) 7 60/80(3)
AKM51 1053 1275 1725 1275 1725 145.0 189.0 145.0 189.0 146.0 189.0 108 115/130(4) 7 95/110 (4)
AKMb52 136.3 158.5 203.5 158.5 2035 177.0 220.0 177.0 220.0 177.0 2200 108 115/130(4) 7 95/110(4)
AKIM53 167.3 189.5 2345 189.5 2345 208.0 251.0 208.0 251.0 208.0 251.0 108 115/130(4) 7 95/110(4)
AKMb4 198.3 220.5 265.5 220.5 265.5 239.0 282.0 239.0 282.0 239.0 282.0 108 115/130(4) 7 95/110 (4)
AKMB2 130.5 1537 200.7 1537 200.7 1722 219.7 1722 219.7 1722 219.7 138 165 " 130
AKMG3 1555 178.7 2257 178.7 2257 197.2 2447 197.2 2447 197.2 2447 138 165 n 130
AKM64 180.5 203.7 250.7 203.7 250.7 222.2 269.7 222.2 269.7 222.2 269.7 138 165 n 130
AKMB5 205.5 228.7 275.7 228.7 275.7 247.2 294.7 247.2 294.7 247.2 294.7 138 165 n 130
AKM72 164.5 192.5 2345 192.5 2345 192.5 2345 192.5 2345 201.7 253.3 188 215 135 180
AKM73 198.5 2265 268.5 2265 268.5 2357 2873 2357 2873 2357 287.3 188 215 135 180
AKM74 2325 260.5 302.5 260.5 302.5 269.7 3213 269.7 3213 269.7 3213 188 215 135 180
AKM82 170 267 333 267 333 267 333 267 333 = = 260 300 18.5 250
AKMB3 2505 3475 4135 3475 4135 3475 4135 3475 4135 = = 260 300 18.5 250
AKMB4 331 428 494 428 494 428 494 428 494 = = 260 300 185 250
(1) QW =63 mm AKM2xx-Ax (2) DW = 75 mm AKM3xx-Ax (3) @W =100 mm, @V = 80 mm AKM4xx-Ax (4) QW =130 mm @V = 110 mm AKM5xx-Ax
W =65 mm AKM2xx-Dx JW =85 mm AKM3xx-Cx @GW = 90 mm, @V = 60 mm AKM4xx-Cx @W =115 mm @V = 95 mm AKM5xx-Ax
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Die Konstruktionsmerkmale von AKM im 3D-Modell

NIHOLOWOAHYIS NIV

Mehrere Riickfiihrsysteme fiir
unterschiedlichste Anforderungen.

Die modulare Bremse verhindert
Verschmutzungen der Reibflache und
Fehlerhafte Luftspalt-Einstellung bei der
Bremsmontage.

Das integrierte vordere Lagerschild
erhoht die Stabilitat und sorgt fiir eine
bessere Dichtung.

Die Verzahnung in der Welle
vermeidet das Lockern der
Bremsnabe

Die robuste Pulverbeschichtung
und 0-Ring-Dichtungen bieten in
rauen Umgebungen zuverldssigen
Das gekapselte vordere Lager Schutz fiir den Motor.
vermeidet axiales Spiel.

Das Gehause Design ermdglicht
die Installation auf engstem
Raum

Optimiertes elektromagnetisches
Design fiir hohe Drehmomentdichte
und minimales Cogging.
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AKMH™

Hygienische Edelstahl-Servomotoren

Kollmorgen entwickelt seit mehr als 70 Jahren Spezialmotoren fiir den Ein-
satz unter erschwerten Umgebungsbedingungen. So halfen die speziell fiir
diesen Einsatz entwickelten Motoren im ferngesteuerten Unterwasserfah-
rzeug Jason Jr. dabei, das Wrack der Titanic zu erkunden.

Verringertes Risiko von Riickrufaktionen. In der Lebensmittelproduktion
gelten duerst strenge Hygiene-Richtlinien damit die Gesundheit der Ver-
braucher nicht durch verunreinigte Lebensmittel gefahrdet wird. Die Edel-
stahl-Servomotoren AKMH erfiillen héchste Anforderungen in Bezug auf
Hygienestandards und reduzieren das Risiko von Produktverunreinigungen
sowie kostspieligen Riickrufaktionen auf ein Minimum.

Schnellere Reinigung und kiirzere Wartungszeiten. Die AKMH Edelstahl-
Servomotoren sind in Schutzklasse IP69K ausgefiihrt und entsprechen den
Anforderungen der Hygiene-Richtlinien EHEDG sowie 3A. Es kommen nur
FDA-zugelassene, lebensmitteltaugliche Materialien zum Einsatz. Diese Ei-
genschaften der Baureihe AKMH ermdglichen die schnellere, hygienische
Reinigung, verkiirzen Wartungszeiten und erhdhen so die Gesamtanlagenef-
fektivitat Ihrer Fertigungsstral3e.

Fazit. Die Edelstahl-Motorenbaureihe AKMH ist fiir hygienische Maschinen-
anwendungen ausgelegt. Die grolRe Produktpalette mit 19 Standard Motor-
baugréBen, mehreren Standard-Wicklungen sowie zahlreichen Anschluss-,
Brems- und Kabeloptionen erleichtert die Auswahl eines Motors, der die
Anforderungen hochster Standards in der Lebensmittel-, Getranke- und
Pharmaindustrie optimal erfiillt.
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AKMH™ Hygienische Edelstahl-Servomotoren — die Vorteile:

Steigerung der Gesamtanlageneffektivitat (OEE)

Schnellere und umweltschonende Reinigung o Qffenes hygienisches Maschinendesign ohne Schutzeinhausungen
e Deutlich weniger Verbrauch von Reinigungsmitteln, weniger Schmutzwasser

FIHSINIIOAH HAMNV

Keine Maschinenausfélle infolge von Reinigung e Schutzklasse IP6IK fiir Motorgehduse, Kabelverschraubung und Wellendichtung ;
oder Korrosion e Ausgelegt fir die regelmaRige Hochdruck- und Hochtemperaturreinigung ™
e Kabel und Dichtungselemente sind besténdig gegeniiber den tiblichen Reinigungsmitteln —
e Keine Korrosion im Motorinneren: Druckausgleich tiber das Kabel verhindert Feuchtigkeit im Motor :’
=
Geringere Betriebskosten e Hchere Maschinenverfiigharkeit durch schnellere Reinigung T
e Schnellere Reinigung senkt den Verbrauch an Reinigungsmitteln und Energie ”
¢ Hohe Energieeffizienz durch Motor/Servoverstarkerkombination mit hohem Wirkungsgrad »
Héherer Durchsatz e Schnelle und prézise Antriebe in Verbindung mit den Servoverstéarkern AKD 2
e Prozessmonitoring und Optimierung mit Kollmorgens Softwaretools o
=
Geringeres Risiko von Riickrufaktionen o
=
Hygieneoptimiertes Gehausedesign e Gehduse in 1.4404 Edelstahl mit glatter Oberflache verhindert Anhaftungen von Erregern e
e Ableitung von Fliissigkeiten bei vertikaler Montage durch gewélbten Deckel :
e Keine Schmutznestbildung — Motorgehduse ohne Ecken und dullere Montageelemente =

L]

Keine Farbablosungen am Typenschild durch Lasergravur

Einsatz zugelassener hygienischer Komponenten e Lagerschmierung und Wellendichtung FDA-zugelassen
e Finhaltung der Hygienerichtlinien EHEDG und 3A Sanitary Certificate

Hygienische Anschlusstechnik e FDA-zugelassene lebensmitteltaugliche Kabeloption mit Silikonschlauchummantelung
e Geringer Verkabelungsaufwand durch Einkabeltechnik ohne Kabelkanale
e |eichte Reinigung verhindert Schmutznester in der Verkabelung

Kiirzere Entwicklungszeiten und Designfreiheit

Optimale Auslegung des Antriebs GroBe Auswahl an Standardmotaren in praxisgerecht abgestuften Leistungsklassen
19 BaugroRen, Flansch- und Wellenabmessungen nach IEC und NEMA
Dauerdrehmomente bis 22 Nm, Spitzendrehmomente bis 92 Nm

Drehzahlen bis 8000 Umin’!

Digitale Rtickfuhrungssysteme SFD3 und Hiperface DSL

Brems- und Kabeloptionen

Einfache Inbetriebnahme und Parametrierung Plug-and-Play-Anschluss mit vorkonfektionierten steckbaren Kabeln, keine Schraubanschliisse
Einfache Maschinenarchitektur durch Einkabel- sowie dezentrale Anschlusstechnik
Digitales Typenschild fiir schnelle Inbetriebnahme

Software-Tools fiir Parametrierung und Antriebsiiberwachung

Niedriger Energieverbrauch

Hoher Wirkungsgrad durch Permanentmagnet-Technologie
e 20% geringeres Derating durch spezielles Motordesign

Kollmorgen Entwicklungssupport e Umfassende Beratung durch das Kollmorgen Support-Team

Co-Engineering e Entwicklung von speziellen Antriebslésungen in Zusammenarbeit mit den Kunden oder im Kundenauftrag
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AKMH™ Hygienische Edelstahl-Servomotoren

Die neuen AKMH-Edelstahlmotoren sind fiir hygienische Maschinenanwendungen im Nassbereich mit Lebensmittelkontakt
entsprechend den EHEDG-Richtlinien ausgelegt und erfiillen die Hygienestandards 3A, USDA* sowie NFS. Kurze Reinigungszeit-
en sowie die hohe Zuverldssigkeit durch besondere konstruktive Mafnahmen sorgen fiir eine spiirbar héhere Gesamtanlagenef-

fektivitat.
Besonders fiir Anwendungen mit Extrem hohe Betriebssicherheit
mdglichem Lebensmittelkontakt auch bei intensiven, hdufigen
geeignet Reinigungsprozessen
Washdown
Ideal in rauhen Umgebungsbedin- Speziell fiir Antriebe in der Lebens-
gungen mit héchsten Anforderungen mittel-, Getrdanke- und Verpackung-
an die Korrosionsbestandigkeit sindustrie sowie in Medizingeraten

*
ooy
F wsow

A
g Y
o pa®

® (€

*In Vorbereitung
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https://www.kollmorgen.com/de-de/products/motors/servo/akmh-series/akmh-edelstahl-servomotor/

Hohere Produktivitat durch schnellere Reinigung

e |deal fiir Maschinen mit offenem Design

e Keine aufwandigen Schutzvorrichtungen, keine schwer erreichbaren
Schmutzecken

e Schnelle und einfache, dennoch sichere Reinigung

Verringertes Risiko von Riickrufaktionen

e Schmiermittel, Dichtungen entsprechen den FDA-Standards.

e Edelstahl-Rundgehaduse mit Rauheit <0,8 pm sowie die Ausfiihrung
aller Kanten mit Radien R >1,5 mm verhindern Schmutzablagerungen

Hohe Betriebssicherheit

e Ausfiihrung in Schutzklasse IP69K: Sicher bei Hochdruckreinigung bis
100 bar Wasserdruck

e Keine storanfalligen Steckverbindungen durch fest montiertes Kabel

e Einkabeltechnik mit digitaler Riickfiihrung (Digitaler Resolver SFD3 oder
HIPERFACE® DSL)

Uberragende Effizienz durch neuartiges Motordesign

e Drehmoment-Derating unter 20%

e Hohe Drehzahlen bis 8000 min bieten mehr Flexibilitét bei Getriebean-
bau und hdhere Produktivitat durch héhere Ausgangsdrehzahl bei
gleichem Drehmoment

e AKMHZ ist der kompakteste hygienische Servomotor auf dem Markt

Optimale Auslegung des Antriebs durch 19 Baugriéen

e 5 Grolen mit jeweils 4 Rotorldngen und Wicklungsoptionen zur
optimalen Anpassung an den Servoverstarker

e /wei Gehdusebauformen fiir Front- oder Flanschmontage

Komplette Automationslésungen aus einer Hand

¢ Die Kollmorgen Automation Suite bietet alle Tools zur Motion- und
SPS-Programmierung sowie zum Antriebsmanagment im Betrieb

e AKD-PDMM Multiachsencontroller: die 3-in-1 Losung kombiniert
Servoverstarker, Motion Controler und SPS in einem Gerét

Durch das offene Maschinendesign ohne Schutzeinhausungen lassen sich Maschinen

auch mit Hochdruck- und Hochtemperaturverfahren schnell und sicher reinigen.

NN
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AKMH™ Hygienische Edelstahl-Servomotoren

Die Hauptvorteile der AKMH sind:
B Geringeres Risiko einer Lebensmittelriickrufaktion
Hohe Zuverlassigkeit bei allen Reinigungsverfahren
Verkiirzte Reinigungszeit: hohere Gesamtanlageneffektivitat (OEE)

Die glatte Oberflache erfiillt EHEDG-
und 3A-Anforderungen, erleichtert
die schnelle Reinigung und bietet

Erregern keinen Halt

B Offenes Maschinendesign ohne
Schutzeinhausungen — schnelle und
sichere Reinigung

Alle freiliegenden Oberflachen B AuBerer 0-Ring und Dichtung
sind aus 1.4404-Edelstahl gefertigt aus FDA-zugelassenen
(bessere Hygieneeigenschaften und /\ Werkstoffen
hohere Korrosionshestandigkeit als
1.4301/1.4305-Edelstahl) / \/

B Chemikalienbesténdige Kabel fiir
pH-Werte von 2 bis 12, erfiillt
IEC60364-5-52, UL, CSA, CE, RoHS

Gewadlbter Deckel

[ | zur Vermeidung von
Tropfenbildung auch bei

vertikaler Montage

Keine externen Befestigungselemente
(keine Schrauben oder Unterlegscheiben)

H FDA-zugelassene,
lebensmitteltaugliche
Ummantelung

KOLLMORGEN




] Hygienisches
Typenschild zur
Vermeidung von

Schmutznestbildung

/

Einzigartige Bauweise

zur Vermeidung von
Kondensation

B Miihelose Montage durch
zwei Varianten mit Front- oder
Flanschmontage

4

www.kollmorgen.com

Einkabeltechnologie fiir erhdhte
Zuverlassigkeit, schnellere Reinigung
und weniger Flachen, auf denen sich
Erreger festsetzen kdnnen

Wasserdichter
Kabelabgang

Wellendichtung mit langer

Hygienische IP69K-

Haltbharkeit

\
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AKMH™ Hygienische Edelstahl-Servomotoren

Leistungsdaten

| [Nm]
Nennleistung P kW] ®@®
| [Nm]
Nennleistung P kW] ®@®
| [Nm]
Nennleistung P kW] ®@®
| [Nm]
Nennleistung P kW] ®@®

Stillstandsmoment M, [Nm]
Spitzenmoment M max [Nm]
Tragheitsmoment Jm [kg-cm?]

z z z z

e = = = =S}

5 = | = = | = = |2 = |2

2 I 5 T 5 T 5 T 5 )

z= 2|2 2|2 2|2 2 | & £
21 031 137 176 250 033 009 8000 022 018 800 021 018 8000 021 018 011 36
2 03 267 181 7000 026 019 - - - - - - - - - o1 38
26 037 410 160 - - - - - - - - - - - - o1 38
2C 061 119 316 1000 063 007 3500 060 022 8000 041 034 8000 040 034 016 41
2E 065 23 323 300 061 022 800 060 02 - - - - - - 06 4
26 084 398 327 7000 047 034 - - - - - - - - -0 4
230 083 188 437 1500 087 014 5000 073 038 8000 049 041 8000 046 039 022 48
2E 080 239 443 2500 08 023 6500 066 045 - - - - - - ;2 48
25F 088 363 446 4500 078 037 8000 048 040 - - - - - - 02 48
4D 100 196 535 1500 110 047 4000 097 041 8000 052 044 8000 047 039 027 51
2 115 252 53 2000 110 023 5500 088 051 - - - - - - 0z s
4F 112 342 539 3000 104 033 8000 053 044 - - - - - - 0z s
3IC 091 124 37 - - - 200 08 023 5000 072 038 6000 05 041 033 4]
31 0% 264 388 250 091 024 600D 068 043 - - - - - - 0384
3IH 099 504 395 OO0 071 045 - - - - - - - - - 034
2 168 130 6% - - - 1500 162 025 3000 147 046 3500 141 052 059 50
WE 163 249 706 - - - 30 15 05 7000 071 05 8000 022 018 059 50
32H 177 481 721 3000 161 051 7000 071 052 - - - - - - 05 50
3BC 246 137 9% - - - 1000 242 025 2000 229 048 2500 222 05 085 59
BE 251 234 1019 - - - 200 238 050 4500 185 087 5000 168 088 085 59
38H 260 500 1043 2500 241 063 5500 15 090 - - - - - - 08 59
ac 177 146 575 - - - 1500 173 027 3000 161 051 3500 15 057 081 6
ME 175 273 584 150 177 028 3000 164 052 6000 126 079 6000 122 077 081 61
4H 183 534 592 3000 171 054 6000 129 O8I - - - - - - 08 61
¢ 315 141 1082 - - - - - - 1500 302 047 2000 294 062 145 74
@E 312 264 1079 - - - 2000 297 062 3500 260 095 4000 243 102 145 74
42H 315 564 1104 2000 315 066 4500 240 113 6000 082 052 6000 046 029 145 74
40 337 811 1108 3000 302 095 6000 127 080 - - - - - - 145 74
4F 438 261 1550 - - - 1500 425 067 2500 389 102 3000 365 115 209 88
43H 455 522 1565 - - - 3000 39 124 6000 012 008 6000 082 047 209 88
4L 402 9% 1558 3000 348 109 5500 045 026 - - - - - - 209 88
ME 54 270 1977 - - - 1000 529 055 2000 483 101 2500 45 119 273 102
MH 540 523 1973 - - - 200 472 124 5000 19 103 5000 127 086 273 102
44K 542 941 1975 2000 49 104 5000 183 0% - - - - - - 273 102
SIE 3% 261 1009 - - - 1500 383 060 2500 35 094 3000 344 108 342 89
5IH 380 545 1047 - - - 3000 344 108 5500 220 127 5500 205 118 342 89
5IL 389 1058 1033 3000 354 101 5500 216 124 - - - - - - 342 89

® Ubertemperatur der Motorwicklung, AT=100 K bei Umgebungstemperatur = 40°C
@ Alle Angaben beziehen sich auf sinusformige Speisung

® Nenndaten mit Bezugsflansch (Aluminium, Abmessungen (mm): AKMH2, AKMH3, AKMH4: 254 x 254 x 6,35  AKMH5: 305 x 305 x 12,7 AKMHS6: 457 x 457 x 12,7)
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Leistungsdaten
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: s : : s | 2
E £ = = | = = | s ~ = | s ~ = | s = | &
g | §e | B g | 8 % | 8 2| % | & 2| % | & gl 8| s
= 2 £ 5 | 5 | & 2 5 | & 2 5 | 5 2 g | = ™
28 | 2o | B 2| E 2| E | E| ¢ | E| ¢ | 2] % -
Fo |z |56 | 2 |2 2 | 2 2| & |2 2| & |2 2 | £ & -
52E 6.69 2.68 18.79 = = = = = = 1500 6.41 1.01 2000 6.22 1.30 6.22 1.1 2
52H 6.72 517 19.01 - - - 1500 6.54 1.03 3500 522 1.91 4000 454 1.90 6.22 1M1 i
52L 6.66 9.87 19.30 = = = 3500 5.30 1.94 4500 2.46 1.16 4500 1.27 0.60 6.22 1.1 —
52M 6.70 1115 19.20 = = = 4500 3.76 1.77 = = = = = = 6.22 1.1 <./>
53H 9.45 5.92 26.74 - - - - - - 3000 6.82 214 3500 5.88 2.16 9.12 134 ;
53L 8.99 10.09  26.95 = — - 3000 6.83 2.15 3500 3.62 133 3500 2.29 0.84 9.12 13.4 ;
53P 8.30 1566  26.56 - - - 3500 3.66 1.34 - - - - - - 9.12 134 =
54H 1321 5.30 35.62 - - - 1000 12.88 1.35 2000 11.45 2.40 2000 11.26 2.36 11.90 15.7 e
54L 12.10 11.29 3565 = - - 2500 9.74 2.55 3000 6.76 212 - - - 11.90 15.7 ;
54p 11.83 1658  36.08 - - - 3000 7.9 226 - - - - - - 11.90 15.7 :
62H 10.6 532 3224 = = = 1000 10.14 1.06 2000 9.15 1.92 2000 9.07 1.90 16.90 19.6 =
62L 10.10 11.06  33.03 — = - 2500 8.33 2.18 4000 3.77 1.58 4000 2.94 123 16.90 19.6
62M 1030 1253 3313 - - - 3000 7.82 2.46 4000 322 1.35 4000 2.07 0.87 16.90 19.6
63H 14.60 542 4473 = = = = = = 1500 13.30 2.09 2000 12.61 2.64 24.20 23.1
63L 14.10 1023 4529 — - - 2000 12.47 2.61 3000 9.81 3.08 3500 7.64 2.80 24.20 23.1
63M 14.20 1259  46.02 = = = 2000 12.47 261 4000 476 1.99 4000 3.04 1.27 24.20 23.1
64K 18.00 8.74 55.79 = = = 1000 17.34 1.82 2000 15.40 3.23 2500 14.19 37 31.60 26.7
64L 17.90 11.87  56.46 - - = 1500 16.57 2.60 3000 12.19 3.83 3500 9.29 3.40 31.60 26.7
65K 214 g8 65.87 = = = 1000 20.65 2.16 2000 18.40 3.85 2500 17.00 4.45 40.00 30.2
65L 21.50 1144  66.72 = = = 1500 20.01 3.14 2500 16.97 4.44 3000 14.68 461 40.00 30.2
65M 21.10 1257  66.63 = = = 1500 19.64 3.09 3000 14.63 4.60 3000 13.78 433 40.00 302

® Ubertemperatur der Motorwicklung, AT=100 K bei Umgebungstemperatur = 40°C
@ Alle Angaben beziehen sich auf sinusférmige Speisung

® Nenndaten mit Bezugsflansch (Aluminium, Abmessungen (mm): AKMH2, AKMH3, AKMH4: 254 x 254 x 6,35 AKMH5: 305 x 305 x 12,7 AKMHG: 457 x 457 x 12,7)

Flansch-Wellenkombinationen

I T O O T S O B O T B R R T T

Montage ~ Flansch ~ Flansch ~ Flansch  Flansch Front Front Front Front Front Front Flansch  Flansch Front Front Flansch
Norm IEC IEC NEMA NEMA IEC IEC NEMA NEMA NEMA NEMA IEC IEC IEC IEC NEMA
Welle Gﬁﬂ‘" Glatt Oﬁ‘a’l‘e Glatt G?\fﬂ‘" Glatt Oﬁi’t‘e Glatt Of\f‘ﬁ’t‘e Glatt ijﬁ{‘" Glatt GENSSth" Glatt O{\‘ii;‘e
AKMH 2x ® ® - [ ] [} [ - () - - - - - - -
AKMH 3x [ [ - [} o - - - - - - - -
AKMH 4x [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ ] [ ] [ ] - - - - [ ]
AKMH 5x [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ [ ] [ ] [ [ [ [ ] -
AKMH 6x ° ° - - ) ° ° ° ° ° = = = = =
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AKMH™ Hygienische Edelstahl-Servomotoren

K Zmax K Zmax ”f‘ K Zmax H
150 XaDC % :
oJ T J oJ
=] | ] ‘ H
f f f
! 20 o
oF AKMH Flanschmontage AKMH Frontmontage Nur AKMHbx Frontmontage
o8
Offene Passfedernut (Ausfihrungen BK, CN, DK) O t f Geschlossene Passfedernut (Ausftihrungen AC, BN, GC, HC) —
: —

Abmessungen (mm)

Z max. Flansch
Modell Digitaler Resolver SFD3

ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse _

AKMH21 167,2 201,2 180,2 2142

AKMH22 186,2 220,2 199,2 2332 79
AKMH23 205,2 2392 2182 2522 79
AKMH24 2242 258,2 2372 211.2 79
AKMH31 166,5 198,0 182,5 2140 89
AKMH32 1975 2290 2135 2450 89
AKMH33 2285 260,0 2445 276,0 89
AKMH41 166,7 2010 182,7 2170 13
AKMH42 195,7 2300 2117 246,0 13
AKMH43 2247 2590 240,7 275,0 13
AKMH44 2537 288,0 269,7 304,0 13
AKMH51 187.4 2294 1984 2404 148
AKMH52 2184 260,4 2294 2714 148
AKMH53 2494 2914 260,4 3024 148
AKMH54 2804 3224 2914 3334 148
AKMHB1 2099 256,5 2209 2675 186
AKMHGE2 2349 2815 2459 2925 186
AKMHE3 2599 306,5 2709 3175 186
AKMH64 2849 331,59 2959 3425 186
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Abmessungen (mm)

FIHSINIIDAH HANV

Montage Flansch Flansch Front Front Front Front Flansch Flansch Front Front Front
Norm IEC NEMA IEC IEC NEMA NEMA IEC IEC IEC IEC NEMA
Geschl. Offene Geschl. Offene Geschl. Geschl.
Welle Nut Glatt Nut Glatt Nut Glatt Nut Glatt Nut Glatt Nut Glatt Offene Nut
m
gc 4,80 = 510 M4 x0,7 x8,0 = UNF10-32 = = = o
m
@D 40 = 38,10 40 - 38,1 - - - —
] 63 = 66,68 63 - 66,68 = - = e
AKMH 2x =
aJ 1 = 9,524 " = 9,524 - - - -
K 30 = 31,8 30,0 = 31,8 = = = -
N/T T=16 NA = NA T=16 NA - NA - - - @
m
ac 5,80 = M5x0,8x10,0 - - - - Bl
<
gD 60 = 60 = = - o
OE 75 = 75 = = = = =
AKMH 3x e
7J 14 - 14 - - = = =
o
K 30 = 30,0 = = = = Bl
NT  T=16  NA - T=16  NA - - - - -
agc 7.0 6,91 M6 x 1x 12 UNC1/4-20x 123 = = UNC 3/8-16x19.1
@D 80 73,025 80 73,025 73 = = 114,30
OE 100 98,43 100 98,43 = = 149,23
AKMH 4x
gJ 19 15,875 19 15,875 = = 15,862
K 40,0 52,40 40,0 52,40 - - 50,8
NT  T=25 NA N =34,93 NA T=25 NA N =34,93 NA = = T=25
agc 9 8,33 M8x1,25x 16,0 UNC 3/8- 16 x 19,05 9 M8x1,25x 16,0 =
gD 110 55,560 110 55,563 95 95 =
OE 130 125,73 130 125,73 115 115 =
AKMH 5x
aJ 24 19,05 24 19,05 24 24 -
K 50,0 57,15 50,0 57,15 50,0 50,0 =
T T=36 NA N =381 NA T=36 NA N=381 NA T=36 NA T=36 N=381 -
gc 11,00 = M10x1,5x20,0 UNC 3/8- 16 x 19,05 = = =
gD 130 = 130 1143 - - -
OE 165,0 = 165,0 149,23 = = =
AKMH 6x
aJ 32 = 32 28,580 - - -
K 58 = 58 69,9 = = =
T 40 NA - T=40 NA N=38,10 NA - - -
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ERD Hygienische Edelstahl-Linearaktuatoren

Reinigungszeiten verkiirzen ohne Kompromisse bei Performance und Bau-
raum: Kollmorgen kombiniert einen AKMH™ Edelstahlstahlmotor mit einem
Linearaktuator zu einem einbaufertigen hygienischen Linearantrieb, ideal
fiir Anwendungsbereiche wie Hubeinheiten, Dosierer oder Formatverstel-
lungen in der Verpackung, Lebensmittelverarbeitung sowie in der phar-
mazeutischen Industrie. Die dulRerst kompakten Linearaktuatoren sind als
Inline- oder Revers-Einheit in verschiedenen Motor-/Spindelkombinationen
lieferbar.
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Edelstahl-Linearaktuatoren ERD - die Vorteile

e Deutlich verbesserte Gesamtanlageneffektivitat (OEE)

e Schnelle Reinigung durch offenes Maschinendesign ohne Schutzeinhausungen

e Hohe Zuverlassigkeit bei regelmaRiger Hochdruck- und Hochtemperaturreinigung
e Hoherer Durchsatz durch schnelle und prazise Bewegungssteuerung mit AKD

e Prozessmonitoring und Optimierung mit den Kollmorgen Softwaretools

® 20% geringeres Derating durch spezielles Motordesign

© Hdhere Produktsicherheit mit deutlich verringertem
Risiko von Riickrufaktionen

e Entspricht den Hygiene-Richtlinien USDA, 3A, NSF

e Hygienisches Gehdusedesign mit 1.4404-Edelstahl fir sichere Reinigung

e Einkabeltechnik mit FDA-zugelassener, lebensmitteltauglicher Ummantelung
(Option)

e Einfacher Maschinenaufbau und schnelle
Inbetriebnahme

www.kollmorgen.com

e Plug-and-Play-Anschluss mit vorkonfektionierten, steckbaren Kabeln

e Robuste Ausfiihrung in IP6IK mit hoher Kraftdichte und Uberlastfahigkeit
e Ansteuerung mit den Servoverstarkern AKD, AKD-PDMM sowie AKD-N
e Umfangreiche Software-Tools fiir Parametrierung und Antriebstiberwachung

e Finfaches Antriebsdesign mit der Kollmorgen Automation Suite
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ERD Hygienische Edelstahl-Linearaktuatoren

Einfach mehr Freiheit im hygienischen Maschinendesign

Vier BaugréRen mit variablen Vorschub bis 600 mm, zentrale oder dezentrale Anschlusstechnik, Geber- und Bremsoptionen so-
wie die nahtlose Integration in alle Kollmorgen Automatisierungslésungen - vielfaltige Moglichkeiten optimal angepafte hygie-
nische Linearantriebe zu bauen. Dabei werden mit Kollmorgen die Maschinen noch einfacher: Durch die Ausfiihrung in IP69K
realisieren Sie ein offenes Maschinendesign ohne Schutzeinhausungen und durch die Einkabeltechnik halbiert sich der Verkabe-
lungsaufwand. Einfach und mehr Freiheit!

AKMH Hygienischer Edelstahimotor mit
FDA-zertifizierter Lagerschmierung und
Wellendichtung.

Einkabellésung halbiert den Verkabe-
lungsaufwand und vereinfacht den
Maschinenaufbau.

Erhdhte Zuverlassigkeit durch
Schutzklasse IP6IK.

Keine Kondensation im Motorin-
neren durch innovatives Konzept zum
Druckausgleich.

Erhohte Hygiene: Die extrem glatte

Edelstahloberflache verhindert
Keimanhaftung

Schnellere Reinigung durch offenes

Maschinendesign ohne Schutzein- Edelstahl-Linearaktuator
hausungen in Reverse-Ausfiihrung
Einsatzbereiche:
e Hubeinheiten Hohe Kraftdichte und
o Dosierer Uberlastfahigkeit

e Formatverstellungen

Edelstahl-Linearaktuator
in Inline-Ausfiihrung
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Hochste Produktsicherheit und Gesamtanlageneffektivitat

e Hygienisches Gehdusedesign verhindert Keimanhaftungen und Schmutznester -
e Finfache und schnelle Reinigung durch offenes Maschinendesign ohne Schutzeinhausungen -
¢ Hohe Zuverlassigkeit auch bei hdufiger Hochdruck- und Hochtemperaturreinigung durch Edelstahlgehduse in IP69K =
e FEinkabelanschluss halbiert den Verkabelungsaufwand und verbessert die Hygiene o
e Hohe Produktsicherheit gemal den USDA-, 3A- sowie NSF-Anforderungen gewahrleistet x
Leistungsdaten -
Edelstahl-Linearaktuator AKMH2/ERD15 | AKMH3/ERD20 | AKMH4/ERD25 | AKMH5/ERD30 z
Schutzklasse / Hygienestandards IP69k / USDA, 3A, NSF z
Anschlusstechnik / Servoverstarker Einkabeltechnik / AKD (zentral) oder AKD-N (dezentral) .
Geberoptionen Digitaler Resolver SFD3, Hiperface DSL >
Durchmesser Motor mm 74,0 85,0 113,0 132,0 =
Durchmesser Aktuator mm 42 52 89 89

Vorschub (max) mm 600 600 600 600
Vorschubgeschwindigkeit (max)  mm/s 1016 495 1448 813

Vorschubkraft kN 0,89 2,224 14,679 20,017
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Lineare Direktantriebe

Hoher Durchsatz, hohe Prazision und Wartungsfreiheit - die linearen
Direktantriebe von Kollmorgen setzen MaRstdbe in Bezug auf die Leis-
tungsdaten und Effektivitdt. Diese gehduselosen und biirstenlosen
3-Phasen Servomotoren mit eisenbehafteten Kern iiberzeugen durch
sehr hohe Kraftdichte und extrem ruhigen Lauf. Das Motordesign sorgt
fiir minimale Cogging-Werte und damit fiir Bewegungsprofile mit ger-
inger Welligkeit bei Kraft und Geschwindigkeit.

KOLLMORGEN



Lineare Direktantriebe - die Vorteile:

e Wartungsfrei, grokere Genauigkeit und hohere
Bandbreite

e (GleichmaRiger Geschwindigkeitsverlauf und niedrige Gerduschentwicklung
e Spielfreie Kraftiibertragung

e Kraftiibertragung ohne mechanische Komponenten wie Kupplungen, Zahnriemen etc.
e Keine Getriebe, keine Schrauben, keine Schmierung

e Hohere Zuverldssigkeit der Maschinen

e Groles Angebot an MotorgrofRen mit unterschied-

lichen Kraftbereichen fiir den universellen Einsatz
in allen Linearantrieben

e | eistungssteigerung des Gesamtsystems
e Kompakte Antriebsl6sung mit geringer Einbauhéhe

e Einsetzbar mit allen Motoren und Servoverstarkern von Kollmorgen in gemischt
rotatorisch/linearen Antrieben

e Beschleunigungen bis 10 G unter realen Bedingungen

e Einfaches Design mit kraftvollen Permanent-
Magneten

www.kollmorgen.com

e Hohere Bandbreite und schnellere Reaktion als Antriebe mit Kugelgewinde- oder
Zahnstangenantrieben.

e Schnelle Positionierung schwerer Lasten mit Spitzenkraften bis 12700 N
e Geringere Gerduschentwicklung, weniger Teile und niedrigere Gesamtbetriebskosten

e Kompakteres Maschinendesign

HJI
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ICH Lineare Direktantriebe

Kraftvolle Prézision so weit wie Sie wollen

Produktivitat steigern und Betriebskosten senken - mit den ICH Linearmotoren von Kollmorgen verbessern Sie die Gesamtanla-
geneffektivitat erheblich. Streichen Sie die Kosten fiir Wartungsarbeiten aus lhrer Kalkulation! Lineare Direktantriebe von
Kollmorgen erhéhen den Durchsatz verglichen mit anderen Antriebssystemen bis zu 40% und ermdglichen durch die kompakte
Bauweise kleinere, leichtere Maschinen mit hoher Energieeffizienz.

ICH Lineare Direktantriebe

e \Wartungsfreie eisenbehaftete Linearmotoren mit hoher Kraftdichte

e Direkte Kraftlibertragung ohne mechanische Komponenten

e Spezielles Motordesign sorgt fir hohe Laufruhe

e \orschubkraft von 405 N bis 12726 N (Spitze) und 175 N bis 5341 N (Dauerbetrieb)

e (Optional analoge oder digitale Hall-Effekt-Sensoren

e Kompatibel mit allen Servoverstéarkern sowie den Sicherheits- und Energiesparmodulen
e Umfassende Entwicklungsunterstiitzung durch das Kollmorgen Support-Team

KOLLMORGEN
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Hoher Geschwindigkeitshereich - von pm/s bis km/h

Langsamer als 1 um/s oder schneller als 5 m/s - die ICH-Linearmotoren
von Kollmorgen bewegen die Last bei allen Geschwindigkeiten prézise
und mit duBerst geringen Geschwindigkeitsabweichungen.

Hohe Systemdynamik iiber 10 G

Kraftvolle und schnelle Beschleunigung zeichnet die ICH Linearmotoren
aus. Die grokeren Motoren erreichen typisch Werte zwischen 3 G und
5 G, kleinere Motoren mehr als 10 G. Der begrenzende Faktor ist in er-
ster Linie das Fihrungssystem der Maschine.

Geringe Kraftwelligkeit und hoher Gleichlauf

Eisenbehaftete Linearmotoren weisen eine hohe Kraftdichte, system-
bedingt aber auch ein gewisses Maf an Cogging auf. Das Motordesign
von Kollmorgen reduziert Cogging auf ein Minimum. Die ICH-Linearmo-
toren iiberzeugen so durch hohe Kraftdichte bei geringer Kraft- und
Gleichlaufwelligkeit.

Prazise Positionierung auf Bruchteile von pm

Die Positioniergenauigkeit wird durch die Auflosung des Feedbacksys-
tem begrenzt. In Kombination mit den AKD Servoverstérkern von
Kollmorgen entwickeln Sie Linearantriebe, die schnell und prazise Posi-
tionieren.

Unbegrenzte Weglange

Die Sekundarteile sind in den Langen 64, 128, 256 und 512 mm liefer-
bar und kénnen zu beliebig langen Verfahrwegen kombiniert werden.

Einfaches Antriebsdesign mit wenigen Teilen

Antriebe mit gehduselosen Linearmotoren bendtigen weniger Teile
und sind wesentlich einfacher im Aufbau als rotatorische Motoren.
Die ICH-Linearmotoren von Kollmorgen benétigen lediglich einen
Luftspalt von 0,9 mm - dariiber hinaus sind keinerlei kritischen
Justagen erforderlich.

www.kollmorgen.com
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ICH Lineare Direktantriebe

Feedbacksystem

Alle biirstenlosen Motoren bendtigen ein Feedbacksystem fiir die Kommutierung. Kollmorgen bietet digitale Hall-Effekt-Sen-
soren an, die vom Servoverstarker zur Kommutierung in der gleichen Art und Weise wie bei rotatorischen Servomotoren verwen-
det werden. In Anwendungen mit besonders hohen Gleichlaufanforderungen werden digitale Hall-Effekt-Sensoren eingesetzt
und der Servoverstarker liefert sinusformige Strome.

Zur exakten Positionsbestimmung werden vielfach lineare Encoder verwendet, deren Signale gleichzeitig auch fiir die Kommu-
tierung verwendet werden. Die Signale der Hall-Effekt-Sensoren kénnen wahrend der Startphase zusatzlich zur Kommutierung
herangezogen werden.

Optionen

e Hall-Effekt-Sensoren (digital)
e Thermischer Uberlastschutz PTC+KTY
e Verschiedene Kabeloptionen

Applikationen lauern iiberall!

Die ICH-Linearmotoren sind fiir fast alle lineare Bewegungsaufgaben in vielen Industriebereichen einsetzbar:

e \Werkzeugmaschinen: e Baugruppenfertigung:
Werkzeugpositionierung beim Bohren, Frasen, Bestiickungsautomaten, Siebdruck, Klebstoffspender,
Schleifen, Laserschnitt bohren und kontrollieren von gedruckten Schaltungen
e Halbleiterindustrie: e Medizinische Gerdate:
Handling, Kontrolle und Trennen von Wafern, Draht- Patientientenlagerungssysteme

Bonding, TAB, lonen-Implantation, Lithographie e Preform-SpritzgieBmaschinen

e Textilindustrie:
Tufting-Maschinen

e Plasma-Schneidemaschinen

N ik e Flugsimulatoren
e Messtechnik:
Koordinaten-Messgerate e Beschleunigunsschlitten, Katapulte

Funktionsprinzip

Linearmotoren funktionieren nach demselben Prinzip wie her- Stator
kémmliche rotatorische Motoren. Rotor und Stator werden

flach aufgerollt und sind nicht mehr mechanisch miteinander
verbunden. Sie bilden dann die zwei Komponenten Primérteil

(Stator,Spulenteil) und Sekundarteil (Rotor, Magnetstrecke). Wicklungen anarlell
Die Last wird direkt mit dem bewegten Teil, in der Regel dem Luftspalt —_
Primarteil, gekoppelt wahrend das Sekundérteil als Magnet- ID-:L-:L-E-I
flihrung an der Maschine fixiert ist. In speziellen Anwendungen :

kann jedoch auch das Primarteil fixiert werden, wahrend sich Flotor Permanentmagnete Sekundartel
das Sekundarteil bewegt. Das Funktionsprinzip bleibt gleich. Fotatorischer Motor Linearmotor

KOLLMORGEN




ICH Lineare Direktantriebe

Leistungsiibersicht ICH-Serie

HJI

Vorschubkraft: HEEEEEEE Dauerbetrich WM Spitzenwert

FHVYINIT

5 6 o o o o o
Newton E S S5S 5SS 855588888 8 8
S £ 3832325 28388 =8 8 5 B ¢C
ICH11-030 -
ICH11-050 "
ICH11-075 >
ICH11-100 z
ICH11-150 -
ICH11-200 -
ICH11-250
ICH22-030 342 710
ICH22-050 584 1184
ICH22-075 889 1775
ICH22-100 1203 2367
ICH22-150 1823 3551
ICH22-200 2445 4734
ICH22-250 3067 5918
ICH33-030 511 1065
ICH33-050 769 1909
ICH33-075 171 2863
ICH33-100 1575 3818
ICH33-150 2387 5727
ICH33-200 3201 7636
ICH33-250 4016 9545
ICH44-030 600 1527
ICH44-050 1023 2545
ICH44-075 1557 3818
ICH44-100 2095 5090
ICH44-150 3175 7636
ICH44-200 4258 10181
ICH44-250 5341 12726
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ICH Lineare Direktantriebe

Eisenkernbehaftete Linearmotoren

Leistungsdaten Serie ICH

A1

ICH11-030

ICH11-050

ICH11-075

ICH11-100

ICH11-150

ICH11-200

ICH11-250

ICH22-030

ICH22-050

ICH22-075

ICH22-100

ICH22-150

ICH22-200

ICH22-250

ICH33-030

ICH33-050

ICH33-075

ICH33-100

ICH33-150

ICH33-200

ICH33-250

ICH44-030

ICH44-050

ICHA44-075

ICH44-100

ICH44-150

ICH44-200

ICH44-250

1) Dauervorschubkraft bei maximaler Wicklungstemperatur

A5
Al
A5
A1
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
Ab
Al
A5
A1
A5

Al

A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
A1
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5
Al
A5

e [ omrt | spue | ome
89 29
405 175

674

1012

1349

1909

2545

3182

710

1184

1775

2367

3561

4734

5918

1065

1909

2863

3818

5727

7636

9545

1527

2545

3818

5090

7636

10181

12726

299

455

612

894

1200

1507

342

584

889

1203

1823

2445

3067

511

769

"n

1575

2387

3201

4016

600

1023

1557

2095

3175

4258

5341

2) Andere Wicklungen sind méglich - bitte fragen Sie uns

19.5
89

(5t

89

15,2
8.9

15:3
17.9
26.5
306
26.5
15,3
26.5
8.9

15.5
8.9

155
17.9
309
30.6
53.0

306

53.0

306
53.0
306
53.0
8.9
15.5
306
53.0
306
53.0
30.6
53.0
30.6
53.0
459
795
459
795
15.3
26,5
15.3
26,5
30.6
53.0
30.6
53.0
61.2
106.0
61.2
106.0
61.2
106.0

Strom [A]

5.0
29
5.1

3,0
52
3,0
()72
6.1

9.0
52
9.0
52
9.1

28
49
29
5.0
5.9
10.2
10.2
17.0

10.4

17.9

10.4
18.0
10.5
18.1
28
49
8.8
15.2
89
15.5
9.0
156
9.1
15.8
13.8
238
13.8
239
43
74
44
16
8.9
15.4
9.0
15.6
18.2
31.5
18.3
317
18.4
318

Gewicht
Primarteil
[kg]

25
35
48

52
8.6
1.2
13.8
49
6.8
93

1.8

16.8

217
26.7
12
10.2
13.8
17.5
249
322
397
9.6
135
18.3
232
331
428

52.6

Sekundarteil
Type

MCH-030
MCH-050
MCH-075
MCH-100
MCH-150
MCH-200
MCH-250
MCH-030
MCH-050
MCH-075

MCH-100
MCH-150

MCH-200
MCH-250
MCH-030
MCH-050
MCH-075
MCH-100
MCH-150
MCH-200
MCH-250
MCH-030
MCH-050
MCH-075
MCH-100
MCH-150
MCH-200

MCH-250

Gewicht
Sekundaérteil

[kg/m]

54
76
10.4

132
18.8
244
30.0
54
76

10.4

13.2

18.8

2.4
300
54
756
10.4
132
188
2.4
30.0
54
76
10.4
132
188
244

30.0
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Abmessungen Motorbaugruppe ICH Abmessungen Sekundérteil MCH -
=
Type A [mm] C [mm] Type F [mm] G [mm] ;
ICHxx-030 58,6 0,1 MCHO30-XXX-01 14,4 >
ICH xx-050 80 58,6 0,1 36 MCHO50-XXX-01 80 10 14,4 o
ICHxx-075 105 58,6 0,1 32 MCHO75-XXX-01 105 10 14,4 —
ICHxx-100 130 58,6+0,1 36 MCH100-XXX-01 130 10 14,4 >
ICH xx-150 180 60,6 0,1 32 MCH-150-XXX-01 180 12 16,4 =
»
ICH xx-200 230 60,6+0,1 36 MCH200-XXX-01 230 12 16,4 -
ICH xx-250 280 60,6+0,1 32 MXH250-XXX-01 280 14 184 =
5
pue)
Léange Primaérteil Lange Sekundarteil m
@
m
Type D [mm] Type E [mm]
ICH11-xxx 190 MCHXXX-064-01 64
CH22-xxx 365 MCHXXX-128-01 128
ICH33-xxx 542 MCHXXX-256-01 256
ICH44-xxx 718 MCHXXX-512-01 512
s N
Mot 75 Magnetweg (Sekundarteil
%\ - /_9_9_(—1 433

7 ® I

e
u

Baugruppe Priméar- und Sekundarteil

& J
( N
Bohrun: Magnetabdeckung aus
64 201 2] 7/{5 12x5,5 rostfreiem Stahl e
+ © ©@ © i
f / o
wn
[l &
w S
8
~
9 i
G ——
32
E Magnetabdeckung aus
rostfreiem Stahl
V2 nkz222222.77487:222.22:77549722722: 7777548722222 7507722722777 277227
Sekundarteil je Segment
& J
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Rotatorische Direktantriebe

Kollmorgen bietet eine breites Spektrum von Direktantrieben in unterschied-
lichen GréRen und Leistungsbereichen an. Direktantriebe zeichnen sich
durch hohe Préazision, Zuverldssigkeit und vor allem durch Wartungsfreiheit
aus. Mechanische Komponenten zur Kraftiibertragung wie Riemen oder
Getriebe entfallen — Sie bendtigen nur noch den Motor und Bolzen zur Be-
festigung.

Die Cartridge DDR (Cartridge Direct Drive Rotary) Antriebe kombinieren die
Leistungsvorteile von gehaduselosen Direktantrieben mit dem einfachen Ein-
bau und den Handhabungsvorteilen konventioneller Gehdusemotoren. Die
gehduselosen Direktantriebe der Serie KBM dagegen lassen sich durch das
Baukastenprinzip optimal an die Anwendung anpassen.

Alle Antriebe sind mit den Servoverstarkern der Serie AKD oder dem

AKD PDMM kombinierbar. Fiir die Anwendungsprogrammierung steht lhnen
mit der Kollmorgen Automation Suite eine leistungsfahige Entwicklungsum-
gebung zur Verfiigung.

Fiir welche Antriebstechnologie Sie sich auch entscheiden — Kollmorgen
bietet Ihnen die passende Losung und optimale Unterstiitzung in der Ent-
wicklungsphase.

KOLLMORGEN



lhr Vorteile:

Hauptmerkmale

e Hervorragende Leistungsdaten

e Maximale Drehmomentdichte durch innovatives elektromagne-
tisches Design minimiert den Raumbedarf des Motors.

o AuRerst groRe Laufruhe mit niedrigen Cogging-Werten und gerin-
gen harmonischen Verzerrungen (THD)

e \Weiter Drehzahlbereich und hohe Beschleunigungswerte

e Zuverldssiger und sicherer Betrieb durch sorgféltige Konstruktion

e Zweifach gesicherte Magnetbefestigung am Rotor der High-Speed-
Modelle durch Kleben und zusétzliche Kevlar®-Bandagierung

o 1..55°C zuldssige interne Wicklungstemperatur und Thermistor-
Ubertemperaturschutz garantieren sicheren Dauerbetrieb in
anspruchsvollen Anwendungen

e |solationsmaterialien mit UL-Zulassung erleichtern die Zertifizier-
ung der iibergeordneten Baugruppen

o Alle Materialien sind RoHS-konform

e Konfigurierbares Design reduziert die Time-to-Solution auf ein Minimum

www.kollmorgen.com

 Baureihe KBM in14 Baugréfen mit mehreren Bauldngen

e Baureihe CDDR in 5 BaugroRen mit mehreren Bauldngen
e Standard Sensorriickfiihrung mit Hall-Effekt-Sensoren
e |solationstypen flir Hoch- und Niederspannung

e Mehrere Wicklungsoptionen mit kundenspezifischen Wicklungen
auf Anfrage

o Anderungen des mechanischen Anschlusses sind leicht
durchfihrbar

FHISId40LlVv1O0H
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Cartridge DDR Rotatorische Direktantriebe

Hohe Performance auf kleinen Raum

Geringer Platzbedarf und enormer Leistungsvorteil: Die Cartridge-DDR-Motoren bieten im Vergleich zu konventionellen
Servomotoren eine his zu 50% hohere Drehmomentdichte, sind aber genauso einfach einzubauen wie Gehdusemotoren. Der
Rotor des Cartdrige-DDR-Motors ruht auf den Lagern der Maschine und wird iiber eine innovative Klemmkupplung mit der
Maschinenwelle verbunden. Mechanische Komponenten zur Kraftiibertragung, welche die Leistung und Zuverlassigkeit
einschranken und die Betriebskosten erhéhen entfallen komplett.

Bis zu 50% hohere Drehmomentdichte als
herkommliche Servomotoren

Hohlwellenoffnung fiir durch-
gehende Motorwellen (Option)

Einfache Befestigung
mit 4 Bolzen

Einfacher Anschluss der Ma-
schinenwelle durch patentierte
Klemmkupplung

Bis zu 60 mal bessere Wieder-

holgenauigkeit verglichen mit

Motor-/Getriebekombination

Montage am Maschinen-
flansch, keine Lager

Vorteile der Cartridge DDR-Motoren Leistungsiibersicht
e Schnelle Montage innerhalb von 5 Minuten e 5 BaugréRen von 108 mm bis 350 mm,
e Direkte Kraftiibertragung ohne mechanische Komponenten senkt die e 17 verschiedene Langen, 52 Standardwicklungen

Betriebs- und Wartungskosten e Dauermomente von 4,57 Nm bis 510 Nm

e Geringes Cogging und damit gleichmaRiger Lauf bei niedriger Drehzahl e Drehzahlen bis zu 2.500 U/min
e Die spielfreie Auslegung verbessert das Ansprechverhalten des Systems e Integrierter hochauflésender Sinus-Encoder (Option)
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Praxistest: Umriistung einer Walzenvorschubmaschine auf einen Cartridge-DDR Motor

3901414V

Die Ausgangssituation:

Die Vorschubgenauigkeit einer Walzenvorschubmaschine sollte verbessert und die Wartungskosten sowie die Maschinenausfélle c
gesenkt werden. Es wurde nach einer Antriebslésung gesucht, die hdhere Prézision und hoheren Durchsatz bei geringeren =
Betriebs- und Wartungskosten ermdglichte. >
5
- . . >
Die Losung: =
o
Die Antriebslosung bestehend aus Motor und Getriebe wurde durch einen Kollmorgen Direktantrieb Cartridge DDR ersetzt. =
Durch die kurze Montagezeit und die schnelle Inbetriebnahme war die Maschine nach wenigen Stunden wieder betriebsbereit 2
. pu
Das Ergebnis: m
o
Deutlich bessere Vorschubgenauigkeit, deutlich héherer Durchsatz, deutlich geringere Wartungskosten, deutlich hdhere -
Gesamtanlageneffektivitat. Die Maschinenbediener freuen sich iiber eine deutlich leisere Maschine, der Betriebsleiter tiber -
entfallende Wartungskosten, der Fertigungsplaner tber die héhere Maschinenkapazitat und die Kunden freuen sich iiber .
Produkte mit hoherer Qualitat auf Grund praziserer Fertigungsmethoden. =
-
.
e N m
Die Fakten
Alter Antrieb mit Motor-/Getriebekombination Antrieb mit Kollmorgen Cartridge-DDR Motor Verbesserung mit dem Cartridge DDR Motor
Benotige Teile 2 Halterungen 4 Bolzen 24 Teile vs. 5 Teile: 19 Teile weniger!
12 Schrauben 1 Kollmorgen DDR-Motor CDDR
2 Riemenscheiben
2 Einstellschrauben
2 Keile
1 Steuerungsriemen
1 Spannsystem fiir den Riemen
1 Motor-Getriebekombination
1 Schutzgehéuse
Montagezeit 4 Stunden ca 5 Minuten 3 Stunden 55 Minuten weniger!
Vorschubgenauigkeit +0,005 mm +0,0013 mm 4 mal hohere Vorschubgenauigkeit!
Durchsatz Faktor 1 Faktor 2 Halbierte Zykluszeit = doppleter Durchsatz!
Standzeit Antrieb 10.000 h quasi unbegrenzt da verschleiBfrei Regelwartungen entfallen!
Wartungsarbeiten 2.000 h keine Regelwartungen entfallen!
Gerauschentwicklung 20 dB niedrigerer Schalldruckpegel!
N\ J
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Cartridge DDR Rotatorische Direktantriebe

Leistungsdaten 240V AC - Systeme

Cartridge DDR Motor

C041A
Co41B
C042A
C042B
C043A
C043B
CO44A
C044B
C051A
C051B
C052C
C052D
CO53A
C053B
CO54A
C054B
COB1A
C061B
C062C
C062B
C063C
C063B
CO91A
C092C
€093C
C131C
C132C
C133C

Servoverstarker

AKD-X00306
AKD-X00606
AKD-X00606
AKD-X01206
AKD-X00606
AKD-X01206
AKD-X00606
AKD-X01206
AKD-X00606
AKD-X01206
AKD-X00606
AKD-X01206
AKD-X01206
AKD-X02406
AKD-X01206
AKD-X02406
AKD-X01206
AKD-X02406
AKD-X01206
AKD-X02406
AKD-X01206
AKD-X02406
AKD-X02406
AKD-X02406
AKD-X02406
AKD-X02406
AKD-X02406
AKD-X02406

Leistungsdaten 400/480 V AC - Systeme

Cartridge DDR Motor

CHO41A
CHO42A
CHO43A
CHO44A
CHO51A
CHO52C
CHO53A
CHO54A
CHOB1A
CH062C
CHoB3C
CHO63B
CHO91A
CH092C
CHO93C
CH131C
CH131B
CH132C
CH132B
CH133C
CH133B

Servoverstarker

AKD-X00307
AKD-X00607
AKD-X00607
AKD-X00607
AKD-X00607
AKD-X00607
AKD-X01207
AKD-X01207
AKD-X01207
AKD-X01207
AKD-X01207
AKD-X02407
AKD-X02407
AKD-X02407
AKD-X02407
AKD-X02407
AKD-X04807
AKD-X02407
AKD-X04807
AKD-X02407
AKD-X04807

1070
1016

120
100

1000

4.08 5.86
4.08 5.86
5.67 8.87
5.67 8.87
7.26 1.9
7.26 1.9
8.84 14.9
8.84 14.9
8.39 274
8.39 274
10.7 359
10.7 359
132 443
132 443
15.4 52.8
15.4 52.8
18.6 94.1
18.6 94.1
236 126
236 126
29.0 157
29.0 157
217 280
413 470
54.4 660
63.5 1240
101 2250
132 3020

4.08 5.86
5.67 8.87
7.26 1.9
8.84 14.9
8.39 274
10.7 359
132 443
15.4 52.8
18.6 94.1
23.6 126
290 157
29.0 157
21.1 280
413 470
54.4 660
63.5 1240
63.5 1240
101 2250
101 2250
132 3020
132 3020
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Abmessungen Cartridge DDR C04, C05 und C06 Z
-
NN
C(HI041 171 108 59 93 >
C(H)042 202 108 59 93 ™
C(H)043 233 108 59 93 c
C(Hj044 264 108 59 93 =
C(HI051 195 138 76 108 z
C(H)052 220 138 76 108 =
C(H)053 245 138 76 108 -
C(HI054 270 138 76 108 >
C(H)061 226 188 99 133 -
C(H)062 260 188 99 133 =
C(H)063 294 188 99 133 o
-

! .

— .

A= WO

‘ & ichtungsring =

D : | */ ';

S ANSENAN "

L -

e | H ==\ N\

Abmessungen Cartridge DDR C09 und C13

mm mm
204 246 149 182

C(H)091

C(H)092 253 246 149 182
C(H)093 302 246 149 182
C(H)131 231 350 200 256
C(H)132 301 350 200 256
C(HN33 370 350 200 256

Durchbohrung optional ——» “ } — — _—
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Rotatorische Direktantriebe (DDR) mit Gehduse

Merkmale der DDR Motoren mit Gehduse

e 4 Baugrolen

e Robustes Kreuzrollenlager

e Qption mit Doppellager

e |P67-Option

e Dauermoment von 5,8 Nm bis 339 Nm

¢ (Optimiertes Drehmoment durch hochpoliges elektromagnetisches
Design mit hohem Wirkungsgrad

e Integrierter hochaufldsender Sinus-Encoder

e Auflosung von 134.217.728 Schritten pro Umdrehung, 27 Bit
¢ Feedback-Genauigkeit: +/- 26 Bogensekunden

e Wiederholgenauigkeit besser als 1 Bogensekunde

Vorteil des DDR Motors mit Gehéuse

Uberzeugen Sie sich an Hand eines Beispiels aus der Praxis von
der Leistungsfahikgeit der DDR Motoren:

Das Bild im blauen Kasten zeigt einen Antrieb einer Werkzeug-
maschine. Der Teller hat eine Masse von 115 kg und ein Tragheits-
moment von 20 kg-m?. Die 96 Stahlstifte miissen mit einem
Schaltwinkel von 3,5 Grad bewegt werden.

Diese Bewegung wird in weniger als 100 ms vollzogen!

Vorteile des DDR Motors mit Gehduse

e \Wegfall von Getriebeelementen wie Kupplungen, Zahnriemen,
Spindeln und anderen Komponenten

Deutlich einfacheres mechanisches Design

Kraftiibertragung ohne Spiel

Kompaktere Maschinenbaugruppen

Héhere Systemleistung

DDR Motoren mit Gehduse sind mehrpolige (16 bis 32) Hohlwellen-
motoren mit eigenen Lagern und einem Gebersystem mit hoher
Auflosung. Sie werden direkt an die Last gekoppelt und ermdglichen
sehr prézise Systeme mit hoher Wiederholgenauigkeit. DDR Motoren
mit Geh&use sind wartungsfrei und laufen bei besserer Dynamik
leiser als Systeme, die Zahnréder, Riemen, Nocken oder andere
mechanische Getriebekomponenten verwenden.

Vorteile von DDR-Motoren mit Gehduse

In einer Werkzeugmaschine wurde ein
mechanisches Schrittgetriebe durch
einen Antrieb mit DDR-Motor ersetzt.

Hohere Wiederholgenauigkeit

Die Wiederholgenauigkeit des DDR

Motors mit Gehduse war besser als

1 Bogensekunde - ein deutlich besserer Wert als bei dem alten System mit
mechanischem Schrittgetriebe.

Gleichbleibende Prazision im Betrieb

Im Gegensatz zu Systemen mit mechanischem Schrittgetriebe
verschlechtern sich Leistung, Préazision und Wiederholgenauigkeit

des Direktantriebssystems im Betrieb nicht. Bei einem mechanischen
Schrittgetriebe nutzen sich die Bauteile mit der Zeit ab, sodass sich die
Prézision und Wiederholgenauigkeit verschlechtern.

Sofortiger Halt

Das Direktantriebssystem kann bei Prozessfehlern sofort stoppen. Der
mechanische Schrittantrieb benétigte mehrere Zyklen bis zum Stillstand,
was zu Schaden an Werkzeugen und Maschinen fiihren kann.

Erheblich reduzierter Lirmentwicklung

Das mechanische Schrittgetriebe war so laut, dass man sich in der Néhe
nur durch Schreien verstandigen konnte. Das Betriebsgerdusch des DDR-
Motors hingegen konnte man maum wahrnehmen.

Einfache Anderung des Profils

Antriebsparameter wie Schaltwinkel, Drehzahl, Beschleunigung und
Rastwinkel lassen sich beim DDR Motor mit Gehéuse einfach andern.
Das mechanische Schrittgetriebe hingegen unterstiitzt keine flexiblen
Bewegungsprofile.

Hoherer Nutzen und giinstiger Preis

Der DDR Motor mit Gehduse ist im Vergleich zu dem mechanischen
Schrittgetriebe, das er ersetzt, eine attraktive Alternative sowohl in Bezug
auf Anschaffungs- und Betriebskosten als auch im Bezug auf die Vorteile
im Betrieb wie dauerhaft hohe Prazision und Flexibilitat.

KOLLMORGEN




Leistungsdaten und Abmessungen der Rotatorischen Direktantriebe (DDR) mit Gehéduse
Leistungsdaten bei 240V AC

BaugriBe Dauerdrehmoment | Spitzendrehmoment | Maximale Drehzahl Trdgheitsmoment
Servoverstarker [mm] [Nm] [Nm] [U/min] (Jm) [kgecm?]

FHJISIHOLVYLIOH

D061 AKD-X00606 16,9
D062 AKD-X00606 175 98 335 500 11,3 n o
D063 AKD-X00606 175 17,7 64,4 500 13,8 86 -
D081 AKD-X00606 217 15,9 45,0 500 179 144 =~
=
D082 AKD-X00606 217 259 92,2 300 21,5 194 >
=
D083 AKD-X00606 217 50,4 160 250 28,8 301 —
pws)
D101 AKD-X00606 280 34,6 129 300 315 693 —
D102 AKD-X00606 280 63,4 227 200 438 992 @
m
D103 AKD-X01206 280 115 501 120 60,8 1750 o
D141 AKD-X01206 362 108 367 200 59,4 1630 z
D142 AKD-X01206 362 183 519 120 86,6 2740 f
D143 AKD-X02406 362 880 1340 60 146 5420 =
-
Leistungsdaten bei 400/480 VAC o
BaugroBe Dauerdrehmoment | Spitzendrehmoment | Maximale Drehzahl Tragheitsmoment ;
Servoverstarker [mm] [Nm] [Nm] [U/min] (Jm) [kgecm?] P=
DHO61 AKD-X00607 16,9 61 i
DH062 AKD-X00607 175 9.8 335 800 1.3 7 m
DH063 AKD-X00607 175 17,7 64,4 800 13,8 86
DHO81 AKD-X00607 217 15,9 45,0 500 17.9 144
DH082 AKD-X00607 217 25,9 92,2 500 21,5 194
DH083 AKD-X00607 217 50,4 160 500 288 301
DH101 AKD-X00607 280 34,6 129 300 315 693
DH102 AKD-X00607 280 63,4 227 300 43,8 992
DH103 AKD-X01207 280 115 501 250 60,8 1750
DH141 AKD-X01207 362 108 367 300 59,4 1630
DH142 AKD-X01207 362 183 519 300 86,6 2740
DH143 AKD-X02407 362 339 1340 120 146,0 5420
Abmessungen
FlanSChmontage Frontmontage m-“-“
S ok IR D[H]061
D[H]062 140 175 220 126
D[H]063 164 175 220 126
D[H]081 145 217 260 147
- D[H]082 165 217 260 147
D[H]083 206 217 260 147
D[H]101 153 280 330 181
D[H]102 185 280 330 181
D[H]103 248 280 330 181
Durchgangsbohrung DIH]141 153 362 406 218
42,9 mm D[H]142 217 362 406 218
D[H]143 344 362 406 218
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KBM Gehauselose Direktantriebe

Die gehauselosen Motoren der KBM Serie sind unsere neueste Direktantriebstechnologie.

Die gehause- und biirstenlosen KBM Direktantriebe erfiillen die Anforderungen der Konstrukteure in Bezug auf hohe Leistung, lange
Lebensdauer und einfachen Einbau. Zum Aufbau leistungsfahiger Antriebe stehe optional digitale Hall-Effekt-Sensoren mit Speicher-
funktion, im Werk vorjustiert und mit zuséatzlicher axialer Rotorlange vormontiert sind, zur Veftigung. Durch die verschiedene Isolierun-
gen lassen sich die KBM Direktantriebe in einem weiten Spannungsbereich einsetzen. Einen Uberblick tiber die vielfaltigen vorgefertig-
ten Optionen und Konfigurationen, die zurzeit erhaltlich sind, finden Sie in unserer detaillierten Auswahlhilfe.

Kundenspezifische Antriebslésungen

Bitte wenden Sie sich an Kollmorgen, wenn fiir lhre Maschine eine ganz spezielle Antriebslosung erforderlich ist. Unsere Experten un-
terstiitzen Sie bei Bedarf gerne, eine passende KBM Motorldsung zu finden oder eine komplett neue, malRgeschneiderte Motorlosung
fiir Ihre Anforderungen mit zu entwickeln. Wir sind darauf spezialisiert, optimierte Losungen wie spezielle Wicklungskonfigurationen,
malRgeschneiderte Montagevorrichtungen, kundenspezifische Durchmesser und Baugrolien, Materialvarianten und vieles mehr zu
liefern.

KOLLMORGEN



https://www.kollmorgen.com/de-de/products/motors/direct-drive/kbm-series-frameless/kbm-bausatzmotoren/

Die Vorteile der gehduselosen KBM Motoren

e Branchenfiihrende Leistung bei gehduselosen Motoren e Maximale Drehmomentdichte durch innovatives
elektromagnetisches Design verringert die BaugroRe
e Extrem gleichmaRige Rotation mit minimalem Rastmoment
(Cogging) und niedrigem Gesamtklirrfaktor (THD)
e GroBer Drehzahlbereich und schnelle Beschleunigung

e Sorgfaltige Konstruktion gewéhrleistet Zuverldssigkeit und sicheren e Doppelte Magnetbefestigung am Rotor durch Verkleben und
Betrieb hochfeste Bandagierung bei Modellen mit hoher Drehzahl

e Sicherer Dauerbetrieb in anspruchsvollen Anwendungen durch
hohe Bemessungstemperatur der Motorwicklung von 155 °C. Die
integrierten Thermistoren gewahrleisten sicheren Betrieb.

e \/ereinfachte behdrdliche Zulassung durch die Verwendung von
UL-zertifizierten Isolationssystemen

e Verwendung von RoHS-konformen Materialien

e Konformitdt mit den harmonisierten Typ-C-Normen
EN 60034- 1:2010 (Drehende elektrische Maschinen) und, wo
anwendbar, mit der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EG

e Flexibel konfigurierbares Design reduziert die Entwicklungszeit © 14 Baugr6Ren mit mehreren Bauldngen
o StandardmaRiges Sensor-Feedback iber Hall-Effekt-Sensoren
e Standard-Hoch- und Niederspannungsisolierung
e Zahlreiche Standardwicklungen erhéltlich, kundenspezifische
Wicklungen auf Anfrage
o Anderungen von mechanischen Schnittstellen problemlos maglich

www.kollmorgen.com
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KBM Ubersicht

Hochwertige Ausfiihrung

e \/oll gekapselte Statorwicklungen

e Thermische interne Dauerbelastbarkeit der Wicklung bis 155 °C
e Uberlastschutz mit PTC-Thermistor (Typ Avalanche)

e Hochleistungsmagneten

e Schutzbandagierung der Rotormagneten

® RoHS-konform

Verfiighare Optionen

Ohne Mehrkosten durch Projektierungsgebiihren

Sensor-Feedback (KBMS Modelle)

Digitale Hall-Effekt-Sensoren mit Speicherfunktion werden ab Werk
voreingestellt und am Anschlussende des Stators vormontiert. Verdrah-
tungshinweise und elektrische Timing-Diagramme sind in dieser Aus-
wahlhilfe enthalten. Die KBMS Modelle verfligen tber eine zusatzliche
axiale Rotorldnge, um eine adaquate Ausldsung zu ermdglichen.

Isoliersystem
H (Hochspannung) — ftir Anwendungen mit Servoverstarker-Versor-
gungsspannung von 240V AC bis zu 480 VV AC.

Magliche Modifikationen

Je nach Umfang fallen Projektierungskosten an.

Bitte wenden Sie sich an den Kollmorgen Kundendienst. Unsere Applika-

tionsingenieure beraten Sie gern und arbeiten einen Ldsungsvorschlag
sowie ein Angebot aus.

Spezielle Wicklungen

Die Motorwicklungen kénnen nach Kundenspezifikationen fiir die
Drehzahl, das Drehmoment bei bestimmten Spannungen oder Strdmen
optimiert werden. Die elektrische Machbarkeit und die Serienfertigung
spezieller Wicklungskonfigurationen wird vor der Angebotserstellung
van Kollmorgen dberpriift.

Spezielle Rotornabenmale

Rotornaben kdnnen mit verschiedenen kundenspezifischen Lochmustern,

Befestigungsmdglichkeiten oder kleineren inneren Bohrungsdurchmess-
er angeboten werden. Die technischen Daten der in dieser Auswahlhilfe
gezeigten KBM(S) Modelle geben die jeweils grolkten erhaltlichen
Bohrungsdurchmesser an.

Rotornabenausfiihrung

Die Rotornaben der KBM(S)-Motoren sind in der Standardausftihrung
aus unbeschichtetem kaltgewalzten Stahl hergestellt. Andere Ausfiih-
rungen wie beschichtete, lackierte, gereinigte oder aus einem anderen
Material hergestellte Ausfiihrungen sind méglich, bitte fragen Sie an.

Ausfiihrung der Statorummantelung

Die KBM(S) Motoren der GréRe 10, 14, 17, 25, 35, 45, 163 und 260

sind serienmaRig mit einer Statorummantelung aus unbeschichtetem
Aluminium ausgestattet. Andere Ausfiihrungen mit lackierter oder
beschichteter Aluminiumummantelung sind moglich, bitte fragen Sie
an. Die Statorummantelungen sind jedoch nur fiir die oben aufgefiihrten
MotorgroRRen lieferbar.

Informationen zur UL-Zulassung

KBM(S) Motoren sind als Komponente in der tibergeordneten Baugruppe
des Kunden fir die vereinfachte UL-Zertifizierung ausgelegt. Stator-
Isolationssysteme bestehen ausschlielich aus offiziell zugelassenen
Materialien und erfiillen die Vorgaben der UL-Leitlinien fiir die Luft- und
Kriechstrecken. Die Durchschlagfestigkeit zwischen der Wicklung und der
geerdeten Metalloberflache des Stators wurde bei dem von UL vorgege-
benen Spannungspegel gepriift. Da die Konformitét eines gehduselosen
Motors mit den Anforderungen der Zulassungsstelle in Bezug auf den
richtigen Einbau und die ordnungsgemalie Konstruktion des umgebenden
Gehduses durch den Anwender abhéngt, sind die gehduselosen Motoren
der KBMI(S)-Serie als Komponente nicht formal gekennzeichnet oder

zugelassen.

_— Maschinengehéuse

/ KBM Stator

Stator Klemmring —
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KBM(S) Leistungsiibersicht

KBM(S)-43XXX-X

KBM(S)-45XXX-X

KBM(S)-57XXX-X

Wihlen Sie aus den vielen Leitungsklassen und BaugrdBen die fiir Ihr Projekt passende aus. =
- N o=
=
Tcin Nm <
0.10 1.00 10.00 100.00 m
' [ o1 stack o
KBM(S)-10XXX-X ©»
S} ] - 02 stack m
[ ] 03 stack Z
KBM(S)-14XXX-X D =
04 stack m
- 05 stack -
pd
KBM(S)-17XXX-X =
] —
KBM(S)-25XXX-X - =
! m
KBM(S)-35XXX-X
]

KBM Gehéauselose Direktantriebe

10 100 1000 10000
00 stack
IS 5000 — s
I:l 01 stack
- 02 stack
KBS 7900 X ey H
| I:l 03 stack
- 04 stack
conssoocc I — ]
I:l 05 stack
KBM(S)-118XXX-X =_‘
]
KBM(S)-163XXX-X —_|
KBM(S)-260XXX-X —_‘
- J
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KBM Gehauselose Direktantriebe

Leistungsdaten

KBM(S)-

10HO1-A
10H01-B
10H01-C
10H02-A
10H02-B
10H02-C
10H03-A
10H03-B
10H03-C
10H03-D
10H04-A
10H04-B
10H04-C
10H04-D
14H01-A
14H01-B
14H01-C
14H02-A
14H02-B
14H02-C
14H02-D
14H03-A
14H03-B
14H03-C
17H01-A
17H01-B
17H01-C
17H02-A
17H02-B
17H02-C
17H02-D
17H03-A
17H03-B
17H03-C
17H03-D
17H04-A
17H04-B
17H04-C
17H04-D
25H01-A
25H01-B
25H01-C
25H01-D
25H02-A
25H02-B
25H02-C
25H02-D
25H02-E
25H03-A
25H03-B
25H03-C
25H03-D
25H04-A
25H04-B
25H04-C
25H04-D
25H04-E

Dauerstill-
standsmoment"
[Nm]

0.487
0.509
0.492
0.876
0.899
0.868
1.16
1.16
1.19
1.18
1.45
1.4
1.44
1.4
1.22
1.25
1.21
2.08
2.08
211
217
282
2.87
292
2.08
2.06
2.07
3.58
3.52
3.57
3.58
4.89
4.90
5.00
5.00
6.20
6.12
5.90
5.90
490
4.96
4.85
4.75
8.70
8.75
8.75
8.62
8.85
11.6
11.9
11.9
1.9
14.8
14.9
15.0
14.9
14.6

Dauerstill-
standsstrom
[A]

1.73
3.37
5.21

1.53
3.00
5.14
1.54
2.40
3.10
4.66
1.60
2.40
3.10
421

1.53
3.25
6.25
1.59
2.42
3.10
597
1.64
2.81

6.04
1.65
3.1

6.10
1.59
3.00
5.27
6.25
3.06
5.32
6.14
10.4
3.26
5.53
6.20
9.56
3.10
5.34
6.45
7.95
3.33
5.18
6.50
8.00
10.20
5.30
127
8.20
10.2
5.50
6.25
8.70
10.7
13.8

Spitzenstill-
standsmoment?
[Nm]

1.17
1.19
1.23
2.33
2.48
2.24
3.46
3.53
3.58
3.69
4.66
475
4.80
491
3.28
343
3.59
6.67
6.83
6.98
7.31
10.1
10.5
10.5
5.95
6.14
6.35
12.2
12.3
12.7
12.8
18.5
18.8
18.8
19.0
237
237
237
240
14.4
14.6
15.0
14.9
294
297
297
298
298
422
423
424
426
54.4
538
54.4
54.8
53.8

Spitzenstrom
[A]

433
8.70
13.8
433
8.65
15.5
4.86
773
9.72
15.5
5.46
8.70
10.9
15.5
432
9.63
19.4
5.39
8.57
10.9
218
6.12
10.9
245
5.45
10.9
218
6.08
12.2
219
245
13.8
244
212
48.0
14.5
250
28.1
44.0
10.9
19.3
276
343
13.9
220
278
35.1
433
239
33.0
37.0
47.0
250
275
385
48.5
62.5

Nenndrehzahl
[Umin™']

15200
18500
18600
11000
15200
17000
8500
14300
14500
13000
7050
11500
12000
9500
7950
12000
13500
4900
7700
10250 / 8000
8900
3600
6500/ 5225
6600
4650
9600/8125
9050
2600
5450
7560
5600
3950
6500
6480
6100
3350
5700
5775
5000
3800
4900
4225
4000
2300
4000
5000
6000
6000
2900
4150
4725
2700
2400
2700
3850
4700
4700

Nennleistung"?
w]

550
600
575
740
785
710
780
740
725
850
820
860
835
910
735
700
915
845
1000
585/1000
975
875
1215/1175
1230
810
715/955
855
835
1270
790
1290
1440
890
965
1275
1520
1075
975
1550
1110
730
1025
1100
1765
2545
2535
1790
1850
2700
2890
2585
2605
2865
3090
3255
1990
1940

Gewicht
KBM/KBMS
[kgl

0.379/0.425
0.379/0.425
0.379/0.425
0.658 /0.703
0.658/0.703
0.658/0.703
0.943/0.990
0.943/0.990
0.943/0.990
0.943/0.990
122/1.26
122/1.26
122/1.26
122/1.26
0.898/1.00
0.898/1.00
0.898 /1.00
1.59/1.68
1.59/1.68
1.59/1.68
159/1.68
2.98/3.08
2.98/3.08
2.98/3.08
1.05/1.16
1.05/1.16
1.05/1.16
1.87/1.97
1.87/1.97
1.87/1.97
1.87/1.97
2.65/2.76
2.65/2.76
2.65/2.76
2.65/2.76
3.62/3.72
3.62/3.72
3.62/3.72
3.62/3.72
1.79/2.02
1.79/2.02
1.79/2.02
1.79/2.02
3.27/3.50
3.27/3.50
3.27/3.50
3.27/3.50
3.27/3.50
4.72/4.90
472/4.90
4.72/4.90
4.72/4.90
6.17/6.35
6.17/6.35
6.17/6.35
6.17/6.35
6.17/6.35

Trégheits-
moment
KBM/KBMS
[kg-m?]

4.92E-6/1.03E-5
4.92E-6/1.03E-5
4.92E-6/1.03E-5
1.03E-5/1.49E-5
1.03E-5/1.49E-5
1.03E-5/1.49E-5
1.55E-5/2.02E-5
1.55E-5/2.02E-5
1.55E-5/2.02E-5
1.55E-5/2.02E-5
2.01E-5/2.55E-5
2.016-5/2.55E-5
2.018-5/2.55E-5
2.016-5/2.55E-5
2.41E-5/3.36E-5
2.41E-5/3.36E-5
2.41E-5/3.36E-5
4.88E-5/5.56E-5
4.88E-5/5.56E-5
4.88E-5/5.56E-5
4.88E-5/5.56E-5
7.31E-5/8.81E-5
7.31E-5/8.81E-5
7.31E-5/8.81E-5
5.12E-5/8.62E-5
5.12E-5/8.62E-5
5.12E-5/8.62E-5
9.45E-5/1.28E-4
9.45E-5/1.28E-4
9.45E-5/1.28E-4
9.45E-5/1.28E-4
1.42E-4/1.75E-4
1.42E-4/1.75E-4
1.42E-4/1.75E-4
1.42E-4/1.75E-4
2.03E-4/2.40E-4
2.03E-4/2.40E-4
2.03E-4/2.40E-4
2.03E-4/2.40E-4
2.66E-4/4.34E-4
2.66E-4/4.34E-4
2.66E-4/4.34E-4
2.66E-4/4.34E-4
5.15E-4/6.78E-4
5.15E-4/6.78E-4
5.15E-4/6.78E-4
5.15E-4/6.78E-4
5.156-4/6.78E-4
7.66E-4/9.31E-4
7.66E-4/9.31E-4
7.66E-4/9.31E-4
7.66E-4/9.31E-4
1.02E-3/1.18E-3
1.02E-3/1.18E-3
1.02E-3/1.18E-3
1.02E-3/1.18E-3
1.02E-3/1.18E-3

1) Wicklungstemperatur = 155 °C bei Dauerstillstand und Nennleistung sowie entsprechend der Leistungskurven 2) Bei 25 °C Wicklungstemperatur 3) Bei 25 °C Umgebungstemperatur
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Leistungsdaten z

[=p]

. . q : . Trégheits- m

Dauerstill- Dauerstill- Spitzenstill- . : Gewicht -

KBM(S)- |[standsmoment”| standsstrom |standsmoment? Spiizenstrom Nenndrler_lzahl el fsig KBM/KBMS foment P
Y [Umin-'] (W] KBM/KBMS

[Nm] [A] [Nm] [kql =

[kg-m?| »

m

35H01-A 12.6 5.41 409 219 2700 2970 4.68/5.17 1.52E-3/2.17E-3 ~

35H01-B 12.7 6.10 40.8 245 2900 3100 4.68/5.17 1.52E-3/2.17E-3 2

35H01-C 124 8.32 4.1 34.7 4200 3885 4.68/5.17 1.52E-3/2.17E-3 -

35H01-D 12.7 10.6 41.2 435 5800 3750 4.68/5.17 1.52E-3/2.17E-3 5

35H01-E 122 12.9 4.1 55.4 6125 3200 4.68/5.17 1.52E-3/2.17E-3 —

35H02-A 173 497 58.8 225 1750 2750 6.76/7.21 2.28E-3/2.94E-3 -

35H02-B 176 6.30 58.8 28.0 2200 3415 6.76/7.21 2.28E-3/2.94E-3 ;

35H02-C 17.5 8.70 59.2 39.2 3200 4395 6.76/7.21 2.28E-3/2.94E-3 —

35H02-D 17.5 10.9 59.4 49.5 4300 4750 6.76/7.21 2.28E-3/2.94E-3 >

35H02-E 17.1 121 59.4 55.4 3765 4610 6.76/7.21 2.28E-3/2.94E-3 =

35H03-A 21.8 10.2 76.1 46.1 3100 5025 8.80/9.34 3.04E-3/3.70E-3 ;:

35H03-B 21.7 14.0 76.6 64.0 4800 5160 8.80/9.34 3.04E-3/3.70E-3 —

35H03-C 20.7 20.2 75.2 93.1 5000 2985 8.80/9.34 3.04E-3/3.70E-3 m

35H03-D 20.0 215 75.7 104 3400 4735 8.80/9.34 3.04E-3/3.70E-3 :
35H04-A 256 10.9 923 49.0 2800 5400 10.9/11.3 3.81E-3/4.46E-3
35H04-B 259 13.3 93.0 61.0 3400 5750 10.9/11.3 3.81E-3/4.46E-3
35H04-C 25.3 14.7 93.0 68.0 4150 4870 10.9/11.3 3.81E-3/4.46E-3
35H04-D 24.7 19.2 91.5 89.0 4250 4500 10.9/11.3 3.81E-3/4.46E-3
43H01-A 6.11 5.10 18.0 18.0 4750 1230 2.26/2.66 1.94E-3/2.85E-3
43H01-B 6.24 8.60 18.0 322 4750 1230 2.26/2.66 1.94E-3/2.85E-3
43H01-C 6.11 18.4 18.0 64.6 4750 1230 2.26/2.66 1.94E-3/2.85E-3
43H02-A 11.6 5.10 34.6 18.0 3000 2160 3.49/3.89 2.85E-3/3.73E-3
43H02-B 116 18.3 34.6 64.6 2650 2160 3.49/3.89 2.85E-3/3.73E-3
43H02-C 1.9 6.10 346 22.8 3000 2160 3.49/3.89 2.85E-3/3.73E-3
43H02-D 119 10.2 34,6 36,2 3000 2160 3.49/3.89 2.85E-3/3.73E-3
43H03-A 21.0 478 64.5 18.0 1500 2520 5.96/6.35 4.75E-3/5.69E-3
43H03-B 20.7 138 64.5 51.2 2275 2875 5.96/6.35 4.75E-3/5.69E-3
43H03-C 20.9 573 64.5 22.8 1500 2520 5.96/6.35 4.75E-3/5.69E-3
43H03-D 20.9 19.2 64.5 72.5 1500 2520 5.96/6.35 4.75E-3/5.69E-3
43H04-A 35.1 478 113 18.0 830 2600 8.85/9.25 6.44E-3/6.85E-3
43H04-B 35.1 5.60 113 22.8 830 2600 8.85/9.25 6.44E-3/6.85E-3
43H04-C 35.1 9.20 113 36,2 830 2600 8.85/9.25 6.44E-3/6.85E-3
43H05-A 442 450 153 18.0 620 3500 11.80/12.20 8.54E-3/9.44E-3
43H05-B 442 450 153 22.8 620 2550 11.80/12.20 8.54E-3/9.44E-3
43H05-C 442 450 153 36,2 620 2500 11.80/12.20 8.54E-3/9.44E-3
45H01-A 30.7 10.2 119 46.5 2100 5200 12.2/13.2 6.10E-3/8.35E-3
45H01-B 30.2 125 119 57.5 2650 5750 12.2/13.2 6.10E-3/8.35E-3
45H01-C 31.3 14.3 119 65.0 3100 6045 12.2/13.2 6.10E-3/8.35E-3
45H01-D 29.7 20.2 118 93.5 3700 4930 17.5/18.5 9.22E-3/1.15E-2
45H02-A 43.7 133 170 60,5 1950 6655 175/185 9.22E-3/1.15E-2
45H02-B 435 14.9 17 68.0 2350 7200 17.5/18.5 9.22E-3/1.15E-2
45H02-C 41.9 211 168 97.2 3500/2830 4525/6500 23.1/24.2 1.22E-2/1.45E-2
45H03-A 54.6 14.1 218 64.5 1700 7210 23.1/242 1.22E-2/1.45E-2
45H02-B 53.0 19.9 215 92.5 2600/ 2050 7580/7670 23.1/24.2 1.22E-2/1.45E-2
57H01-A 18.8 5.68 60.0 234 2050 2310 454/5.31 6.56E-3/9.49E-3
57H01-B 18.8 6.90 60.0 27.9 2050 2310 454/5.31 6.56E-3/9.49E-3
57H01-C 18.8 1.4 60.0 47.0 2050 2310 454/5.31 6.56E-3/9.49E-3
57H02-A 335 5.23 115 234 1015 2660 7.89/8.62 1.18E-2/1.49E-2
57H02-B 335 6.24 115 27.9 1015 2660 7.89/8.62 1.18E-2/1.49€-2
57H02-C 335 11.0 115 47.0 1015 2660 7.89/8.62 1.18E-2/1.49E-2
57H03-A 60.0 5.47 2108 26.1 580 3000 145/15.4 221E-2/2.52E-2
57H03-B 60.0 6.70 218 329 580 3000 145/15.4 2.21E-2/2.52E-2
57H03-C 60.0 11.0 218 52.4 580 3000 145/15.4 2.21E-2/2.52E-2
57H04-A 85.3 5.20 332 26.1 375 2880 22.0/22.9 3.44E-2/3.78E-2
57H04-B 85.3 6.50 332 329 375 2880 22.0/22.9 3.44E-2/3.78E-2
57H04-C 85.3 10.6 332 52.4 375 2880 22.0/229 3.44E-2/3.78E-2

1) Wicklungstemperatur = 155 °C bei Dauerstillstand und Nennleistung sowie entsprechend der Leistungskurven 2) Bei 25 °C Wicklungstemperatur 3) Bei 25 °C Umgebungstemperatur
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KBM Gehauselose Direktantriebe

Leistungsdaten

. Trégheits-
Spitzenstrom | Nenndrehzahl | Nennleistung"? KBGI\Z‘;VII(%hI;[/IS moment
[A] [Umin™] W] KBM/KBMS

Dauerstill- Dauerstill- Spitzenstill-
KBM(S)- [standsmoment”| standsstrom |standsmoment?
[Nm] [A] [Nm]

349314LINVLIYIYHIQA

3S0713ISNYHID WEN

[kg]

[kg-m?|

57H05-A
57H05-B
57H05-C
60HO0-A
60H00-B
60H00-C
60HO1-A
60H01-B
60H01-C
60H02-A
60H02-B
60HO3-A
60H03-B
79HO01-A
79H01-B
79H01-C
79H02-A
79H02-B
79H02-C
79HO03-A
79H03-B
79H03-C
79H04-A
79H04-B
79H04-C
79H05-A
79H05-B
79H05-C
88HO0-A
88H00-B
88H00-C
88HO01-A
88H01-B
88H01-C
88H01-D
88H02-A
88H02-B
88H02-C
88H03-A
88H03-B
88H03-C
118HO00-A
118H00-B
118H00-C
118H01-A
118H01-B
118H02-A
118H02-B
118H02-C
118H03-A
118H03-B
118H03-C
118H04-A
118H04-B
118H04-C

109
109
109
294
294
294
539
53.9
539
108
108
154
154
435
435
435
796
796
796
143
143
143
180
180
180
222
222
222
102
102
102
205
209
205
207
385
385
385
538
545
545
172
172
172
325
325
446
446
446
560
560
560
672
672
672

5.00
6.20
10.0
13.7
16.8
225
13.7
16.9
227
16.3
19.6
18.6
240
4.95
6.00
10.0
5.40
6.50
11.0
6.76
8.00
13.2
6.60
7.80
12.8
6.30
7.50
12.1
17.0
205
34.0
171
321
7.50
40.2
15.1
321
379
18.2
35.5
452
216
27.0
40.2
437
76.5
47.0
57.0
94.5
44.0
54.0
89.5
428
51.5
86.0

441
a4
a4
69.1
69.1
69.1
127
127
127
243
243
393
393
152
152
152
319
319
319
637
637
637
858
858
858
1075
1075
1075
197
197
197
390
390
390
390
789
789
789
1200
1200
1200
498
498
498
994
994
1451
1451
1255
1932
1932
1661
2400
2400
2068

26.1
329
52.4
400
50.4
63.6
40.0
50.4
78.0
50.4
60.4
633
76.8
208
253
41,7
26.1
314
52.4
36.7
463
737
36.7
463
737
36.7
463
737
40.0
483
80.2
40.0
754
17.8
94.7
40.0
75.4
89.0
53.1
106
134
67.0
84.0
135
151
265
17
206
343
17
206
343
17
206
343

265
265
265
1700
1700
1700
1600
1600
1600
885
885
720
730
730
730
730
430
430
430
300
300
290
215
215
215
165
165
165
1000
1000
1000
520
940
205
940
235
550
550
225
425
425
830
830
830
785
785
710
710
710
535
535
535
420
420
420

2675
2675
2675
2960
2960
2960
4165
4165
4165
6985
6985
8350
8420
2585
2585
2585
2920
2920
2920
3750
3750
3640
3540
3540
3540
3330
3330
3330
5460
5460
5460
8250
6600
3870
6600
7950
13430
13430
10450
16000
16000
7780
7780
7780
9000
9000
10350
10350
10350
17000
17000
17000
19850
19850
19850

29.2/30.1
29.2/30.1
29.2/30.1
8.30/104
8.30/104
8.30/10.4
132/153
13.2/153
13.2/15.3
252/279
252/278
37.2/39.8
37.2/39.8
9.21/107
9.21/10.7
9.21/10.7
16.9/18.4
16.9/18.4
16.9/18.4
32.1/335
32.1/335
32.1/335
44.0/453
44.0/45.3
44.0/45.3
54.9/56.2
54.9/56.2
54.9/56.2
15.7/21.0
15.7/21.0
15.7/21.0
37.6/42.6
37.6/42.6
37.6/42.6
37.6/42.6
72.6/71.6
726/71.6
726/71.6
106/111

106/111

106/111

18.9/212
18.9/21.2
18.9/21.2
37.1/39.2
37.1/392
53.4/56.2
53.4/56.2
53.4/56.2
7.7/739
7.7/73.9
71.7/73.9
88.5/90.7
88.5/90.7
88.5/90.7

4.58E-2/4.91E-2
4.58E-2/4.91E-2
4.58E-2/4.91E-2
9.53E-3/1.88E-2
9.53E-3/1.88E-2
9.53E-3/1.88E-2
1.63E-2/2.56E-2
1.63E-2/2.56E-2
1.63E-2/2.56E-2
3.17E-2/4.20E-2
3.17E-2/4.208-2
4.75E-2 /5.29E-2
4.75E-2 /5.29E-2
3.25E-2/4.45E-2
3.25E-2/4.45E-2
3.25E-2/4.45E-2
5.97E-2/7.15E-2
5.97E-2/7.15E-2
5.97E-2/7.15E-2
0.114/0.125
0.114/0.125
0.114/0.125
0.152/0.164
0.152/0.164
0.152/0.164
0.191/0.202
0.191/0.202
0.191/0.202
5.26E-2/0.103
5.26E-2/0.103
5.26E-2/0.103
9.84E-2/0.146
9.84E-2/0.146
9.84E-2/0.146
9.84E-2/0.146
0.198/0.247
0.198/0.247
0.198/0.247
0.298/0.315
0.298/0.315
0.298/0.315
0.129/0.176
0.129/0.176
0.129/0.176
0.267/0.315
0.267/0.315
0.396/0.403
0.396/0.403
0.396/0.403
0.542/0.591
0.542/0.591
0.542/0.591
0.648/0.698
0.648/0.698
0.648/0.698

1) Wicklungstemperatur = 155 °C bei Dauerstillstand und Nennleistung sowie entsprechend der Leistungskurven 2) Bei 25 °C Wicklungstemperatur 3) Bei 25 °C Umgebungstemperatur
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Leistungsdaten z
[=p]
. . . : . Tragheits- m
Dauerstill- Dauerstill- Spitzenstill- . . Gewicht
KBM(S)- |standsmoment”| standsstrom |standsmoment? Spitzensrom e HEAnESRing i KBM/KBMS Moment nI>=
LY [Umin-] [W] KBM/KBMS
\ [A] \ ki <
[Nm] [Nm] [kgl s
[kg-m?] %)
m
163H01-A 764 415 1966 140 375 17300 90.7/96.2 1.06/1.23 ~
163H01-B 764 47.0 1966 158 350 17400 90.7/96.2 1.06/1.23 i
163H01-C 764 74.5 1966 253 335 17300 90.7/96.2 1.06/1.23 -
163H02-A 1084 395 2915 140 245 20100 131/136 1.57/1.72 5
163H02-B 1084 44.0 2915 158 225 19120 131/136 1.57/1.72 —
163H02-C 1084 73.0 2915 253 215 18065 131/136 1.57/1.72 -
163H03-A 1329 38.6 3932 140 180 20100 161/166 1.68/1.83 ;
163H03-B 1329 44.0 3932 157 165 18810 161/166 1.68/1.83 —
163H03-C 1329 70.0 3932 253 160 17420 161/166 1.68/1.83 >
260H01-A 1932 33.1 6494 147 105 18500 170/177 4.88/5.45 =
260H01-B 1932 39.0 6494 17 100 17675 170/177 4.88/5.45 ;:
260H01-C 1932 58.0 6494 257 90 16100 170/177 4.88/5.45 —
260H02-A 2706 31.0 9742 147 68 17150 249/257 7.19/7.86 m
260H02-B 2706 36.5 9742 17 65 16400 249/257 7.19/7.86 :
260H02-C 2706 54.5 9742 257 58 14715 249/257 7.19/7.86
260H03-A 3445 295 12812 147 50 16200 329/336 9.56/10.2
260H03-B 3445 345 12812 17 48 15570 329/336 9.56/10.2
260H03-C 3445 52.0 12812 262 42 13710 329/336 9.56/10.2

1) Wicklungstemperatur = 155 °C bei Dauerstillstand und Nennleistung sowie entsprechend der Leistungskurven 2) Bei 25 °C Wicklungstemperatur 3) Bei 25 °C Umgebungstemperatur

MaRBzeichnungen

w
STATOR g | T
ROTOR

"
‘ STATOR . ‘

Bild 1: KBM 10,14,17,25,35,45

7:‘7 III j r‘ :

RETKEES ]
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KBM Gehauselose Direktantriebe

Abmessungen (mm)

| -

10HO1
10H02
10H03
10H04
14H01
14H02
14H03
17HO1
17H02
17H03
17H04
25H01
25H02
25H03
25H04
35H01
35H02
35H03
35H04
43H01
43H02
43H03
43H04
43H05
45H01
45H02
45H03
57H01
57H02
57H03
57H04
57H05
60HO0
60HO1
60H02
60H03
79H01
79H02
79H03
79H04
79H05
88H00
88HO1
88H02
88H03
118H00
118HO1
118H02
118H03
118H04
163H01
163H02
163H03
260H01
260H02
260H03

46.00
65.00
84.00
103.00
58.00
89.00
120.00
57.80
86.30
115.80
144.80
62.70
93.70
124.70
155.70
83.74
108.74
133.74
158.74
11.43
22.86
4572
80.26
108.97
107.06
141.06
175.05
20.32
40.64
81.79
123.82
166.37
26.62
48.11
97.71
147.32
31.75
63.50
127.00
170.94
214.89
33.66
67.56
136.65
205.74
50.80
101.60
152.40
203.20
254.00
142.54
193.34
24414
172.62
237.39
302.16

20.14
39.02
57.89
76.77
32.16
63.04
9393
30.15
59.03
87.91
116.79
32.16
63.05
93.93
124.82
51.00
75.87
100.74
125.60
18.54
29.97
52.83
87.38
116.08
69.04
102.92
136.81
25.40
4572
88.36
129.16
171.70
29.39
50.88
100.48
150.09
38.10
69.85
133.35
177.29
221.49
36.37
70.36
139.44
208.53
50.71
104.14
155.58
207.26
258.69
106.93
160.02
213.11
132.08
196.85
261.62

38.17
57.05
75.92
94.80
50.19
81.08
111.96
49.07
77.95
106.83
135.71
51.97
82.86
113.74
144.63
71.83
96.70
121.56
146.43
30.35
4178
64.64
99.19
127.89
92.41
126.29
160.17
38.23
58.54
99.44
141.98
184.53
57.53
78.99
128.78
178.31
52.07
83.82
147.07
191.26
235.46
71.37
105.41
174.63
243.84
72.39
123.83
175.26
226.70
278.13
126.24
179.32
232.41
156.21
220.98
285.75

59.97

74.97

8493

109.97

139.97

159.78

189.96

202.90

229.85

259.63

331.46

361.11

605.00

850.00

16.01

20.01

30.01

50.01

65.01

76.28

85.02

104.17

105.05

152.43

155.01

225.04

315.50

557.85

20.32

12.32

30.48

13.34

3759

21.59

537.08

781.81

.75

5.75

5.75

5.75

57

12.32

5.75

2032

33.65

21.20

40.64

26.03

537.08

781.81

F
= Bild 1/2
= Bild 1/2
= Bild 1/2
= Bild 1/2
= Bild 1/2

12.32 Bild 3/4
= Bild 1/2

12.32 Bild 3/4

25.15 Bild 3/4

13.34 Bild 5/6

27.43 Bild 3/4

2223 Bild 5/6
= Bild 5/6
= Bild 5/6
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TBM Geh&uselose Motoren

TBM - eine neue Serie von gehduselosen Torquemotoren fiir Direktantriebe, die hohe Leistung, kom-
pakte BaugroRe, geringes Gewicht sowie geringes Tragheitsmoment in sich vereinen.

Zu den typischen Applikationen zahlen Robotergelenke, Kardanringe fiir Sensoren, Visiereinrichtungen, UAV-Antriebs- und Lenksysteme
und vieles mehr.

Produktmerkmale der TBM(S) Motoren

* 3 BaugroRRen von 60 bis 129 mm

e 3 Bauldngen pro BaugroRe

e 2 Standardwicklungsoptionen pro BaugréRe

e Digitale Hall-Effekt-Sensoren mit Speicherfunktion (werksseitig voreingestellt und vormontiert)
e Designs mit niedrigem Rastmoment (Cogging)

e Edelstahlgehduse fiir maximale Korrosionshestandigkeit

 RoHS-konform

e Bandagierte Rotoren

e Lasermarkierte Statoren, keine Anker

Fir kundenspezifische Ausfiihrungen bietet Kollmorgen eine Vielzahl von Standardoptionen und Konfigurationen.
Wenn eine umfassendere Anpassung benétigt wird, kontaktieren Sie uns und teilen Sie uns lhren genauen Bedarf mit.

KOLLMORGEN
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TBM(S) Leistungsdaten

-
@
Leistungsdaten £
AuBendurch- Stillstands- Stillstands- Max. Maximaler Nenn- Nenndrehzahl Tragheits- :
BaugriBe messe moment T * strom | Drehmoment T * Strom |, spannung N moment’ (J_) -
(mm) (Nm) (A) (Nm) (A) (v DC) (Umin™') (kg-m?) =
TBM(S)-6013-A 60,30 0,415 0,221 1,41E-05 S,
TBM(S)-6013-B 60,30 0,390 8,30 1,23 21 24 3540 0,221 1,41E-05 -
TBM(S)-6025-A 60,30 0,727 5,58 2,82 21 48 2630 0,398 2,52E-05 3
TBM(S)-6025-B 60,30 0,694 9,33 2,56 34 24 2250 0,398 2,52E-05 a
TBM(S)-6051-A 60,30 1,080 6,54 5,08 30 48 2065 0,571 4,75E-05 f,
TBM(S)-6051-B 60,30 0,925 9,33 353 34 24 1600 0,571 4,75E-05 ;
TBM(S)-7615-A 75,92 0,939 10,50 3,04 36 48 3930 0,435 3,04E-05 :
TBM(S)-7615-B 75.92 0,918 14,30 222 36 24 2560 0,435 3,04E-05 =
TBM(S)-7631-A 7592 1,650 10,90 5,37 36 48 2300 0,738 5,64E-05
TBM(S)-7631-B 7592 1,640 13,00 4,60 36 24 1210 0,738 5,64E-05
TBM(S)-7646-A 75.92 2,180 11,80 6,74 36 48 1850 1,079 8,19E-05
TBMI(S)-7646-B 75,92 2,130 14,40 5,51 36 24 1025 1,079 8,19E-05
TBM(S)-12913-A 128,88 2,870 12,50 11,00 57 100 2490 1,320 2,71E-04
TBM(S)-12913-B 128,88 2,890 20,80 7,36 57 48 2505 1,320 2,71E-04
TBM(S)-12941-A 128,88 8,300 17,00 27,10 57 100 1520 3,170 7,21E-04
TBM(S)-12941-B 128,88 7,660 18,30 24,40 57 48 580 3,170 7,21E-04
TBM(S)-12995-A 128,88 10,400 16,30 36,20 57 100 1190 4,050 9,37E-04
TBM(S)-12995-B 128,88 9,880 18,10 31,00 57 48 625 4,050 9,37E-04
Hinweise:

1) Stillstandsmoment bei 25 °C Umgebungstemperatur
2) Die Angaben fiir Gewicht und Tragheitsmoment gelten groRten Hohlwellendurchmesser

3) Einschrénkungen beim Stillstandsmoment und maximalen Drehmoment durch den Querschnitt des Anschlusskabels

www.kollmorgen.com 115
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Direktantriebstechnologie

Herkdmmliche Servosysteme besitzen in der Regel ein mechanisches Getriebe, das

z. B. aus Zahnréadern, Getrieben, Riemen/Riemenscheiben oder Nocken bestehen kann,
die sich zwischen dem Motor und der Last befinden. Bei der Motoren mit rotatorisch-
em Direktantrieb entfallt das mechanische Getriebe, und der Motor wird direkt mit der
Last verbunden.

Warum Motoren mit rotatorischem Direktantrieb verwenden?

Hohere Prézision und Wiederholgenauigkeit

Ein ,Prazisions”-Planetengetriebe kann ein Spiel von 1 Bogenminute aufweisen, das
bedeutet, dass sich Last bei stillstehendem Motor um 1 Bogenminute frei bewegen kann. Die
Standard-Servomotoren mit rotatorischem Direktantrieb (DDR™) von Kollmorgen bieten eine
Wiederholgenauigkeit von weniger als 1 Bogensekunde. Ein Direktantriebsmotor kann somit
eine Position 60 Mal besser wiederholen als eine herkdmmliche Motor/Getriebe-Kombination.

Die hohere Genauigkeit der Motoren mit rotatorischem Direktantrieb verbessert die Qualitat

\ Direktantriebsmotor /

/ Getriebespiel \

der Produkte, die mit der Maschine hergestellt werden:

e Prazisere Druckregistrierung

e Schnitt- oder Vorschublangen kénnen préziser eingehalten werden
e Genauere Koordination mit anderen Maschinen

e Exaktere Indexierungspositionen

e Keine Justierungsprobleme aufgrund von Spiel

Hohere Bandbreite

Mechanische Komponenten zur Kraftiibertragung beschrénken die Start- und Stopzeiten einer
Maschine und verlangern die erforderliche Beruhigungszeit. Diese Faktoren begrenzen den

mdglichen Durchsatz einer Maschine.

Motoren mit rotatorischem Direktantrieb weisen diese Beschrankungen nicht auf. Durch die
deutlich schnellere Start/Stopp-Zyklen sowie eine erheblich verkiirzte Beruhigungszeit steigt
die Ausbringung der Maschine - Anwender von Direktantriebssystemen berichten tiber einen

bis zu 2-fach héheren Durchsatz!

Hohere Zuverlassigkeit und vollsténdige Wartungsfreiheit

Zahnrader, Riemen und andere mechanische Komponenten zur Kraftiibertra-
gung verschleiRen. Maschinen mit DDR-Motoren kommen ohne Verschleil3-
teile aus und sind deshalb deutlich zuverl&ssiger und zudem wartungsfrei:
Getriebe in aggressiven Start/Stopp-Anwendungen missen regelmaRig
geschmiert oder ersetzt, Riemen miissen regelmafig nachgespannt werden.
Ein Direktantriebsmotor enthalt keine Verschleifteile und ist somit vollstan-
dig wartungsfrei.

Weniger Teile

Bei Verwendung eines Direktantriebs bendtigen Sie lediglich den Motor und
die Montagebolzen. Viele, bei Getriebeldsungen erforderlichen Komponenten
wie Halterungen, Abdeckungen, Riemen, Riemenscheiben, Spannelemente,
Kupplungen und Bolzen entfallen. Dies bietet folgende Vorteile:

e \Weniger Positionen in der Stiickliste: Weniger zu beschaffende, zu pla-
nende, zu lagernde und zu steuernde Teile und eine einfachere Montage.

¢ Die Montagezeit fiir den Servoantrieb verringert sich von mehreren
Stunden beim mechanischen Getriebe auf einige Minuten beim DDR™
Antrieb.

e Geringere Kosten Ein Direktantrieb kann in der Anschaffung etwas
teurer als ein Motor/Getriebe mit vergleichbarem Drehmoment sein.
Beriicksichtigt man jedoch den Wegfall der Teile und Arbeitszeit fir
die zusatzlichen Komponenten eines Servosystems mit mechanischer
Kraftlibertragung, ergeben sich geringere Gesamtkosten.

Bogen-

minuten

Wiederholbarkeit
60-fach besser

Verbesserte
\ Wiederholgenauigkeit /

~

Oooog—>

Herkémmlicher rotatorischer Servo mit mechanischer Kraftiibertragung

I o

DDR-Motoren bieten einen héheren Durchsatz, da die Beschréankungen
beim Starten und Stoppen von mechanischen Getrieben entfallen.

N

Keine Anpassung der Massentrégheit erforderlich

Héherer Durchsatz

Servosysteme mit mechanischen Getrieben erfordern eine Anpassung der
Massentragheit, um die auf die Motorwelle zurlickwirkende Lasttragheit
auf das 5- bis 10-fache der Motortragheit zu begrenzen. Wird diese Grenze
tberschritten, wird das System aufgrund von Stabilitdtsméngeln schwer
kontrollierbar. Die Einschrénkungen infolge der Anpassung der Massen-
tragheit fiihren bei mechanischen Getriebesystemen haufig dazu, dass
Konstrukteure einen grolReren Motor als eigentlich erforderlich verwenden
mussen.

Bei den Motoren mit rotatorischem Direktantrieb entfallen diese Ausle-
gungsprobleme. Da der Mator direkt mit der Last verbunden ist, besitzen
der Motor und die Last dieselbe Tragheit. Bei der Verwendung von DDR
Motoren ist somit keine Trdgheitsanpassung erforderlich. DDR Anwend-
ungen wurden in Testldufen mit Tragheitsverhaltnissen von tiber 11.000:1
betrieben.

Reduzierte Gerduschentwicklung

Der Gerduschpegel einer Maschine mit DDR Motor ist um 20 dB geringer
als bei derselben Maschine mit einem mechanischen Getriebe.

KOLLMORGEN




Welches DDR™ Produkt ist das Richtige fiir Ihre An- DDR Applikationen

wendung?

Auf der Grundlage der tiber 50-jahrigen Erfahrung von Kollmorgen in der Anwendungen, bei denen Grofe und Gewicht

Entwicklung von elektromagnetischen und elektromechanischen Antrigben DDR ohne Gehduse Tt et e
in Kombination mit unserem hohen Qualitatsanspruch und unserem einzi- ) ' : .

. . - . . . g u Anwendungen, bei denen die Last auf die Motorlager wirkt,
gartigen Service konnten wir die DDR™ Motoren in drei Produktkategorien DDR mit Gehduse 2 B, [l oatr Dieliiissie
entscheidend verbessern: gehduselose DDR Motoren, DDR Motoren mit
Gehduse und Cartridge DDR Motoren. Das Ergebnis sind eine vereinfachte Cartridge DDR Jede Anwendung mit vorhandenen Lagern

Installation, ein einfacherer Betrieb und kiirzere Lieferzeiten, sodass wir
lhnen fiir jede Anwendung eine optimale DDR Ldsung anbieten kénnen.

DDR ohne Gehéause

Bei gehauselose Motoren sind Rotor und Stator separate Komponenten, die in die anget-
riebene Last integriert sind, auf deren Lagern ruhen und somit zu einem Teil davon werden.
Gehduselose Motoren bieten die kompakteste und einfachsts DDR Losung. Die Motoren
der KBM Reihe bieten exzellente Drehzahl-/Volumenwerte dank der werkseigenen
Rotorkonstruktion mit Neodym-Eisen-Magnet und des geschrénkten Ankers. Mit der KBM
Reihe sind zum ersten Mal Baugruppen mit UL-Zulassung auf dem Markt erhéltlich. Die UL-
Zulassung der Komponenten ist fiir OEMs von Vorteil, da sie die Zulassung der Maschinen
durch andere Einrichtungen erleichtert. Die gehduselosen TBM Motoren sind eine neue
Serie von Torquemotoren mit Direktantrieb fir Applikationen, in denen hohe Leistung in
einem kleinen, kompakten Motor mit minimalem Gewicht und Tragheitsmoment gefragt ist.

FID0TONHOILSEIITHLNYLNTIHIA

Cartridge DDR

Der Cartridge DDR Motor vereint die platzsparenden Eigenschaften und die Leistungsvorteile eines
gehduselosen DDR Motors mit der einfachen Montage eines Gehdusemotors. Bei dem aus einem Ro-
tor, einem Stator und einer werkseitig eingestellten, hoch auflésenden Riickfiihreinheit bestehenden
Motor ruht der Rotor auf den Lagern der Maschine. Der Rotor wird tiber eine innovative Klemmkup-
plung mit der Last verbunden, und das Gehéuse des Motors wird wie ein herkdmmlicher Servomotor
an einen Flansch der Maschine mit Zentrierung und Lochkreis montiert. Auf diese Weise reduzieren
sich der Platzbedarf und die Entwicklungszeit, und das Gesamtsystem wird vereinfacht.

DDR mit Gehause

Der DDR Motor mit Gehduse ist eine Matorbaugruppe, die aus einer werkseitig eingestellten, hoch
auflésenden Riickfiihreinheit und Prazisionslagern besteht. Er kann somit unter anderem als Kernkompo-
nente in Rundschalt- und Drehtischen eingesetzt werden. Das System eignet sich auch fiir den Einsatz
als flexible Indexer. Die programmierbare, schnelle Indexierung tibertrifft bei weitem den Durchsatz und
die Prazision konventioneller mechanischer Indexer oder Reluktanz-Schrittmatoren.

Sie bendtigen eine Losung fiir lineare Bewegungsapplikationen?

ICH - Linearer Direktantrieb (DDL) DDL Anolik
ikationen
Die direkte Kopplung eines Linearmotors mit der angetriebenen Last PP

bietet zahlreiche Vorteile, darunter der Wegfall aller mechanischen

Komponenten zur Kraftiibertragung wie Kugel-/Trapezgewindetriebe, Applikationen, i keinerlei Rastmoment (Cogging oder

Zahnstangen und Ritzel sowie Riemen-/Scheiben und Getriebe. Dies Eise”'gifig/:lzwfeni einlFiotia)Bastllsungang von Uasten mib garingar Massa
eliminiert das Spiel und die Nachgiebigkeit sowie weitere Prableme, erfordern
die beim Einsatz mechanischer Getriebe entstehen. Eisenbehaftete Motoren:

Serie ICH Applikationen, die hochste Schubkréfte erfordern

Wassergekiihlte Motoren:

Serie IC Applikationen, die hdchstmdgliche Kraft erfordern

www.kollmorgen.com 17
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KCM Energiespeicher

Nachhaltiges Antriebsdesign und Schutz von Mensch und Maschine
bei Storungen sind bei Kollmorgen Design-Ziele mit hohem Stellen-
wert. Die KCM Energiespeichermodule erzielen grol3e Wirkung mit
wenig Aufwand: KCM-S senkt die Betriebskosten und schont die Um-
welt durch die Riickgewinnung von Bremsenergie, besonders in An-
wendungen mit vielen, kurzen Start-Stop-Zyklen. KCM-P iiberbriickt
kurzzeitige Netzausfélle und vermeidet Maschinenstillstand sowie
aufwandigen Neustart oder sorgt dafiir, dass die Maschine nach
Netzausfall in einen definierten Zustand gebracht wird. Anschluss
und Inbetriebnahme sind einfach - einfach am Gleichstromzwischen-
kreis anschlieBen, keine Justage, sofort Kosten sparen und Schutz
genielen!

KOLLMORGEN



lhre Vorteile:

Hauptmerkmale

e Senkt die Betriebskosten

e Energieeinsparung durch intelligente Energiertickfiihrung

e Kein Maschinenstillstand bei kurzzeitigen Netzausfallen

e Hghere Sicherheit

e Kontrolliertes Runterfahren bei Netzausfall
e Schutz von Mensch und Maschine durch kontrollierten Stillstand

e Einfache Installation und Inbetriebnahme

e Anschluss am Gleichstromzwischenkreis mit zwei Kabeln

e Sofort betriebsbereit, keine Justage

e Keine Netzriickwirkungen

e Fast unbegrenzt grolle Speicherkapazitat durch Erweiterungsmodule

www.kollmorgen.com

19

W3

43 H1334dS13943IN13




N3 M

43IHJI134dS319HINIT

KCM-S Dynamischer Energiespeicher

Bremsenergie wirkungsvoll nutzen

Kosten senken und dabei die Ressourcen schonen - kein Widerspruch. Mit dem dynamischen Speichermodul KCM-S von
Kollmorgen nutzen Sie die freigesetzte Bremsenergie und schonen Ihr Budget und die Umwelt. Die Installation ist denkbar ein-
fach: KCM-S einfach parallel an den Zwischenkreis anschlieRen — fertig. Kein Abgleich, keine Bedienelemente.

Energie sparen durch intelligente Energieriickfiihrung

Hohe Energieeinsparung besonders in Anwendungen mit kurzen Zykluszeiten
Einfacher Anschluss am Gleichstromzwischenkreis

Einfache Inbetriebnahme - sofort Einsatzbereit, kein Abgleich, keine Bedienelemente
Fast unbegrenzt groBe Speicherkapazitét durch Erweiterungsmodule

KOLLMORGEN
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Hohere Effizienz und geringere Betriebskosten

N3 M

PIW]

Der aktive dynamische Bremsenergiespeicher KCM-S wird nur wahrend der
Bremsung des Antriebs bestromt und geladen. Da keine Verbindung zum ein-
gangsseitigen Stromnetz besteht, sind Netzriickwirkungen ausgeschlossen.
KCM-S ermittelt den Wert der Einsatzspannung U,,, automatisch. Energie,
die zu einer Spannungserhdhung tber diesen Schwellwert fiihren wiirde,
wird im Puffermodul des KCM-S gespeichert. Unterschreitet die Spannung im

Zwischenkreis den Schwellwert, pumpt der KCM-S Energie zuriick, die ohne

KCM-S sonst aus dem Netz gezogen wiirde. In diesem Moment wird Energie

gespart. Energieeinsparung mit KCM-S
Wenn das Energieniveau unter die dynamisch festgelegte Ladespannung

sinkt, schaltet sich KCM-S ab und wartet auf die ndchste Bremsung, bei Zykluszeit in Sekunden
welcher der Kondensator wieder geladen wird. Je kiirzer diese Zykluszeit ist, fg

desto effizienter wirkt KCM-S. 18

14

12

10

08
Bei hohem Energiebedarf: Die Erweiterungsmodule KCM-E o
Das Erweiterungsmodul KCM-E wird parallel zum KCM-P angeschlossen und gg
vergroRert die Kapazitat um jeweils 2000 Ws oder 4000 Ws. Mehrere Erweit- S0 40 600 80 1000 E‘nzg%ieauwf‘:;ime o
erungsmodule kdnnen tiber die mitgelieferten verpolsicheren Anschlusskabel

Energiehub- /Zykluszeitdiagramm

einfach miteinander verbunden werden. bei 40 °C Umgebungstemperatur

Zeit
— ohne /= mit KCM-S Energieeinsparung ¢

43HI133d4dS139HINI
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NETZ

KCM-S wird einfach an den Gleichstrom- Zum VergroRern der Gesamtkapazitét Zeit
zwischenkreis angeschlossen. Ein inter- werden Erweiterungsmodule KCM-E ein- — ohneKCMS  —— mitKCM-§

ner PTC-Bremswiderstand nimmt Energie- fach parallel geschaltet. Ein Entladewi-
spitzen sicher auf. derstand ist integriert.

Spannungsverlauf im Gleichstromzwischenkreis

Leistungsdaten

Elektrische Speicherkapazitat 1600 Ws 2000 Ws 4000 Ws

Dauerspannung DC-Zwischenkreis max. 850 VDC

Spitzenspannung DC-Zwischenkreis max. 950 VDC (30 s in 6 Minuten)

Maximale Leistung 18 kW 18 kW 18 kW
Schutzart IP20

Abmessungen Hx B x T 300 x 100 x 201 (mm)

Gewicht 6,9 kg 41kg 6,2 kg

www.kollmorgen.com 121




N3 M

KCM-P Statischer Energiespeicher

Die Energieversicherung fiir Ihren Antrieb

Eine stabile Energieversorgung ist die Grundlage fiir den sicheren Betrieb von Maschinen, fiir hohe Produktivitdt sowie erstklas-
sige Fertigungsqualitat. Der statische Energiespeicher KCM-P von Kollmorgen tiberbriickt kurzzeitige Netzausfalle und versorgt
den Antrieb ftir den kontrollierten Runterlauf in den definierten Stillstand mit Energie. Minimaler Nutzungsausfall und Schutz der

43IHJI134dS319HINIT

Maschine und des Werkstiicks vor Schaden: KCM-P ist die Energieversicherung fiir Ein- und Mehrachsantriebe.

KCM-P reduziert Ausfallzeiten und steigert die Produktivitat

o Sichert die Produktivitat durch unterbrechungsfreien Betrieb bei e Einfacher Anschluss am Gleichstromzwischenkreis mit zwei
kurz-zeitigen Netzausfallen Kabeln.

e Schneller Neustart der Maschine: KCM-P versorgt den Antrieb e FEinfache Inbetriebnahme - sofort Einsatzbereit, kein Abgleich,
nach einem Netzausfall solange mit Energie, bis die Maschine keine Bedienelemente
einen definierten Zustand nach Stop erreicht hat e Sanfte Laderoutine belastet den Umrichter nicht und

e Finfache Systemintegration: Ein Netzausfallsignal wird erzeugt keine Netzriickwirkungen
an der digitalen Schnittstelle zur Auswertung durch die e Fast unbegrenzt groe Speicherkapazitét durch

Maschinensteuerung ausgegeben

kaskadierbare Erweiterungsmodule

KOLLMORGEN




Schiitzt vor Schaden bei kurzen Netzausfallen

Der statische Energiespeicher KCM-P erweitert die Kapazitat im Gleichstromz-
wischenkreis des Umrichters. Er halt eine bestimmte Energiemenge vor, die bei
Netzunterbrechung die Spannung am Gleichstromzwischenkreis fiir eine
bestimmte Zeit auf Betriebsniveau halt.

Nach dem Einschalten des Umrichters wird der Energiespeicher durch eine
Laderoutine kontrolliert geladen und ist nach etwa acht Sekunden einsatzbe-
reit. Die sanfte Laderoutine belastet die Ladeschaltung des Umrichters nicht
und generiert keine negativen Netzriickwirkungen.

Bei Netzunterbrechungen gibt die digitale Schnittstelle ein Signal zur Aus-
wertung und Einleitung weiterer Manahmen durch die Maschinensteuerung
aus.

—— ohne KCM-P
— mit KCM-P

Netzausfall Zeit

Spannung am Gleichstromzwischenkreis bei Netzausfall

Bei hohem Energiebedarf: Die Erweiterungsmodule KCM-E
Das Erweiterungsmodul KCM-E wird parallel zum KCM-P angeschlossen und
vergréRert die Kapazitat um jeweils 2000 Ws oder 4000 Ws. Mehrere Erweit-
erungsmodule kénnen tiber die mitgelieferten verpolsicheren Anschlusskabel
einfach miteinander verbunden werden.

Leistungsdaten
Elektrische Speicherkapazitat 2000 Ws 2000 Ws 4000 Ws

Dauerspannung DC-Zwischenkreis max. 850 VDC

Spitzenspannung DC-Zwischenkreis max. 950 VDC (30 s in 6 Minuten)

Einsatzspannung ab Werk 470V DC
Maximale Leistung 18 kW 18 kW 18 kW
Schutzart 1P20

Abmessungen Hx Bx T 300 x 100 x 201 (mm)

Gewicht 6,9 kg 4,1kg 6,2 kg

www.kollmorgen.com

KCM-P wird einfach parallel am Gleichstromzwi-
schenkreis des Umrichters angeschlossen. Bei Netz-
unterbrechungen wird an der digitalen Schnittstelle
ein Signal zur Auswertung durch die Maschinensteu-
erung ausgegeben.

Mit den Erweiterungsmodulen KCM-E ldsst sich die
Energiereserve fast unbegrenzt vergroRern. Ein Entla-
dewiderstand ist in jedem Modul integriert. Der An-
schluss erfolgt mittels der mitgelieferten, verpolungs-
sicheren Kabel tiber Steckverbinder an der Oberseite
der Module.
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MOTIONEERING® Online

MOTIONEERING® Online — Kollmorgen hat sein seit 20 Jahren bewahrtes Auslegungsprogramme erneuert, modernisiert und online
gestellt. Um dieses Auslegungs- und Auswahl-Tool nutzen zu kénnen, benétigen Sie jetzt nur noch eine Internetverbindung.
MOTIONEERING Online ist nur der Anfang einer Reihe von Releases, mit denen Sie Lésungen fiir Ihre anspruchsvollen Anwendungen
optimieren kdnnen. Die Auslegung von gehauselosen Motoren und Antriebssystemen ist damit so einfach wie nie zuvor. MOTIONEER-
ING® erfasst und speichert Lastdaten fir mehrere Achsen in mechanischen Projekten. Die Anwendungsergebnisse werden automa-
tisch berechnet und mit einem Systemkatalog abgeglichen, um die bestgeeignete Kombination von Kollmorgen Systemldsungen zu
empfehlen.

Fur die Dateneingabe stehen viele verschiedene Maleinheiten zur Verfiigung und die Mdglichkeit, Daten in andere Einheiten umzurech-
nen, machen MOTIONEERING® Online zu einem praktischen, weltweit nutzbaren Tool. Eine benutzerfreundliche Hilfedatei erlautert
die Programmfunktionen und Algorithmen, mit denen die Ergebnisse berechnet werden.

Mechanische Projekte

e Direkteingabe von Daten fiir Antrieb,
Gewindetrieb, Forderband

e /ahnstangengewinde, Andruckrollen

e Rotatorischer Direktantrieb

e Flektrozylinder

e Direkte Dateneingabe

Suchbildschirm fiir Losungspakete

e Farbcodierte Anzeige der Eignung von Systemen fiir die Anforderungen der
Anwendung

e Rufen Sie Spezifikationen fiir Systemkomponenten ab

e Speichern, drucken oder erstellen Sie einen Applikationsbericht im PDF-Format

e\\erten Sie die Systemleistungskurve mit Anwendungspunkten aus

MOTIONEERING® Online - die Funktionen:

e Tragheitsmomentrechner — zur Berechnung von Tragheitsmomenten fiir unregelmafige Formen mithilfe von additiven oder subtraktiven
Methoden;

e Kundenspezifisches Bewegungsprofil — Fiigen Sie einfach Segmente hinzu oder kopieren Sie zu wiederholende Segmente;
Umgebungsfaktor — beriicksichtigt lhre Umgebungstemperatur;

e Projektbezogene Einheiten — Sie kénnen die MaReinheiten fiir jedes Projekt festlegen oder die globalen Einstellungen verwenden;

Von MOTIONEERING® Online unterstiitzte Browser

e |E, Chrome, Firefox, Safari
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/ubehor

Gegenstecker

Schirmungskit Kabelklemme

Gegenstecker und Schirmungskit

Die Servoverstérker von Kollmorgen sind mit verschraubbaren
Gegensteckern ausgestattet. Alternative Stecker fiir gemeinsame DC-,
Bus- und Netzan-schliisse sind ebenfalls erhéltlich. Fiir den Einsatz in
Umgebungen mit starken Interferenzen bieten wir Schirmungskits fiir
unsere flexiblen Leitungskabel.

Anschlusskabel

Geschirmte PUR-Industriekabel mit RJ45-Steckern fiir anspruchsvolle
Industrie-umgebungen mit erhéhten Anforderungen bei EMV, Haltbharkeit
sowie Lebens-dauer. Die Motoranschluss- und Riickfiihrungskabel

sind als geschirmte, schlepptaugliche PUR-Industriekabel mit CE- und
UL-Zulassung ausgefiihrt.

X Motordrossel
Netzfilter

Bremswiderstiande

Bremswiderstdnde mit Leistungen bis zu 6000 Watt sind in zahlreichen
GroBen und Formfaktoren erhéltlich. Die Impedanz der Bremswider-
stande ist auf die Kollmorgen Servoverstarker abgestimmt.

Drosseln und Filter

Netzfilter erhohen die Zuverldssigkeit und verlangern die Lebensdauer
der Maschine in Umgebungen mit instabile Netzversorgung.
Motordrosseln reduzieren abgestrahlte StorgroRen.

Weitere Information zu unserem Zubehdr finden Sie unter www.kollmorgen.com

KOLLMORGEN
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TYPENSCHLUSSEL

AKD /AKD-N Servoverstirker

AKD-Baureihe

AKD - B

Version

B Basic
P Positionsregler mit Fahrauftragen
T BASIC
M PDMM
Nennstrom
003 3A
006 6A
012 12 A
024 24 A
048 48 A
Spannung

06 120/240V AC, 1-ph/ 3-ph*

07 240/480V AC, 3-ph
* AKD-x02406 nur 240 V AC

AKD-Baureihe

06 — NB AN—OOBO

* Motion-Tasking ist als kostenlosee

Upgrade in den Optionen CC, CN, EC,

El und PN enthalten

AKD - C 01007 - CB EC - E000

Ausfiihrung

C Central PowernSupply
IP20

Leistungsklasse

010 10 kW (17 kw @570 VDC)
020 20 kW (34 kW @570 VDC) (Erhltlich in 2016)

Spannungsklasse

07 400/480 VAC

AKD-Baureihe

Ausfiihrung
N Near Servo Drive
IP65/1P67

Stromklasse

003 3 Arms
006 6 Arms
012 12 Arms

Spannungsklasse

07 700 VDC

AKD - N 003 07 - DB EC - E000

Ausfiihrung

0000  Standard

Anschluss- Verfiighare

optionen * Servoverst.ar

AN Analog B,PT
CANopen oder

 Ehecare P

CN CANopen P

EC EtherCAT® C,M,N,P
El EtherNet/IP P

PN PROFINET P
SQ SyngNet B
Erweiterungen

NB Ohne Erweiterung

IC E/A-Optionskarte (nur AKD-T)
MC Motion-Control-Karte 0,8 GHZ
M1 Motion-Control-Karte 1,2 GHz

Sonderausfiihrung
X000  Standard (x=Sprache)

Anschlussoption
EC  EtherCAT

Erweiterungen

CB Keine Erweiterung

Sonderausfiihrung
x000  Standard (x=Sprache)

Anschlussoption
EC  EtherCAT

Erweiterungen

DB Hybrid-Motorkabel
Feedback-Stecker und

OF tertidrer Feldbus

0G Hyb_rid-l\/lotorkabel und
tertidrer Feldbus

DS Fegdback-Stecker und
individueller STO

0T Hybrid-Motorkabel und

individueller STO

KOLLMORGEN




TYPENSCHLUSSEL
S700 Servoverstarker

S70602 -

| —
|=T1
IN
7O

S700-Serie — Firmware-Optionen

Nennstrom

01=1,5 Aeff
03 =3 Aeff

06 =6 Aeff

12 =12 Aeff
24 =24 Aeff
48 = 48 Aeff
72 =72 Aeff

Nennspannung

0=208his 480 V
6=110his 230V

Elektrische Optionen

2 = Standard
S = Erweiterter Spitzenstrom

Erweiterungskarten Steckplatz 1

NA = keine Erweiterungskarte
DN = DEVICENET

PB = PROFIBUS

SE =SERCOS 2

SN = SYNQNET

El =1/0-Erweiterung

www.kollmorgen.com

NA Keine,
(EtherCat und CANopen)

Erweiterungskarten Steckplatz 3

NA = keine Erweiterungskarte
F2 = Liiftersteuerung

PM = Posl/0

PA = Posl/O-Monitor

S1 = Safety-Karte SIL 3

S2 = Safety-Karte SIL 2

Erweiterungskarten Steckplatz 2

NA = keine Erweiterungskarte
F2 = Liiftersteuerung

PM = Posl/0

PA = Posl/0-Monitor

127
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TYPENSCHLUSSEL

AKM Biirstenloser Servomotor

AKM62P-AN

AKM-Serie

Flanschgrof3e

1 40 mm

2 58 mm

3 70 mm

4 84 mm

5 108 mm

6 138 mm

7 188 mm

8 260 mm
Rotorlédnge

1

2

3

4

5

Wicklungstyp

A.Z

S Sonder

Flansch

A IEC mit Toleranz N

B NEMA

C Alternative I[EC-Norm
D Andere Norm

G Alternative IEC-Norm
H Alternative IEC-Norm
R |EC mit Toleranz R
M, T Verstarkte Lager AKM8
W Flanschbeschichtung fiir

Washdown, IEC

Sonder

[72]

N DA 00

] L

Hinweis: Optionen in blauer Schrift gelten als Standardprodukt.

Ausfiihrung

00 Standard

01 Mit Wellendichtung
0W  Washdown

OF Washdown Food

XX Sonder

Riickfiihreinheit
Alle Optionen siehe gegentiberliegende Seite
S Sonder

Bremse

2 24\ Haltebremse
N Ohne Bremse

S Sonder

Anschliisse
Alle Optionen siehe gegentiberliegende Seite
S Sonder

Welle

C Passfedernut

K Offene Passfedernut
N Glatte Welle

S Sonder

KOLLMORGEN




Optionen Riickfiihreinheit

Bezeichnung

Modell

Bemerkung

Auflosung
(Impulse/Umdre-
hung)

Anzahl
Umdrehun-

Kompatibilitat

1- Comcorder EPC 15T Single-turn, optisch 1024 1 Alle Servoverstarker
2 Comcorder EPC 15T Single-turn, optisch 2048 1 Alle Servoverstérker
AA BiSS B Encoder AD34/AD58 Single-turn, optisch 2048 1 Alle Servoverstarker
AB BiSS B Encoder AD34/AD58 Multi-turn, optisch 2048 4096 Alle Servoverstarker
C- SFD Smart Feedback Device GréRe 10/15/21 Single-turn, induktiv, 4-adrig 11 Bit 1 AKD

CA SFD3 Smart Feedback Device | GroBe 10/15/21 | Single-turn, induktiv, 2-adrig 11 Bit 1 AKD, S700

DA EnDAT 2.1 Encoder ECN 1113/1313 Single-turn. optisch 512/2048 (*1) 1 Alle Servoverstarker
DB EnDAT 2.1 Encoder EQN 1125/1325 | Multi-turn, optisch 512/2048 (*1) 4096 Alle Servoverstérker
LA EnDAT 2.1 Encoder ECI 1118/1319 Single-turn, induktiv 16/32 (*2) 1 Alle Servoverstarker
LB EnDAT 2.1 Encoder ECI 1130/1331 Multi-turn, induktiv 16/32 (*2) 4096 Alle Servoverstarker
MA | Drive-CliQ Enocder ECN1324S Safety Single-turn, optisch 24 Bit 1 Siemens

MB Drive-CliQ Encoder EQN1336S Safety Multi-turn, optisch 24 Bit 4096 Siemens

GA HIPERFACE Encoder SKS36 Single-turn, optisch 128 1 SX

GB HIPERFACE Encoder SKM36 Multi-turn, optisch 128 4096 SX

GC HIPERFACE Encoder SEK34 Single-turn, kapazitiv 16 1 Sx

GD HIPERFACE Encoder SEL34 Multi-turn, kapazitiv 16 4096 Sx

GE HIPERFACE DSL-Encoder EKS36 Single-turn, optisch 18 Bit 1 AKD, S700

GF HIPERFACE DSL-Encoder EKM36 Multi-turn, optisch 18 Bit + 12 Bit 4096 AKD, S700

GJ HIPERFACE Encoder SKS36 Single-turn, optisch 128 1 AKD

GK HIPERFACE Encoder SKM36 Multi-turn, optisch 128 4096 AKD

GM Safe HIPERFACE Encoder SKS36S Safety, wie GJ, SIL2, PL d, CAT 3 128 (*3) 1 AKD

GN Safe HIPERFACE Encoder SKM36S Saftey, wie GK, SIL2, PL d, CAT 3 128 (*3) 4096 AKD

GP HIPERFACE Encoder SEK34 Single-turn, kapazitiv 16 1 AKD

GR HIPERFACE Encoder SEL34 Multi-turn, kapazitiv 16 4096 AKD

R- Resolver GroRe 10/15/21 | Single-turn, induktiv 2-polig 1 Alle Servostarker

*1: x/y-Daten fir AKM2-4/AKM5-8
*2: x/y-Daten fir AKM2-3/AKM4-8

*3: Zertifikate der Safety-Riickfuhrtungseinheiten: Siehe Kollmorgen Developer Network (Approvals) oder auf der Kollmorgen Website

www.kollmorgen.com
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TYPENSCHLUSSEL

AKMH Hygienischer Edelstahl-Servomotor

T3SSNITHISNILdAL

AKMH 4 2 E - AN

AKMH-Baureihe

Motorgehausegrolle
2,3,4,5

Rotorlange
1,2,3,4,5

K

Wicklungstyp
A, B, C, D usw.
S = Spezial

Flansch, Welle

AN Flanschmontage, IEC, glatte Welle
CN Frontmontage IEC, glatte Welle

L Wellendichtung

K IP6IK Wellenring

Kabelldnge

1..9 1...9 Meter
ALF 10 ... 15 Meter

Rickfiihreinheit

C- SFD2

CA  Smart Feedback Device (SFD3)
DA EnDAT 2.1, Single-turn, optisch
DB EnDAT 2.1, Multi-turn, optisch

GJ Hiperface SKS36 Single-turn

GK Hiperface SKM36 Multi-turn

GE Hiperface-DSL-Encoder Single-turn
GF  Hiperface-DSL-Encoder Multi-turn
RA Hiperface SRS50-S21 Single-turn
RD Hiperface SRM50-S21 Multi-turn
RC Hiperface SRS50-K21 Single-turn
RD Hiperface SRM50-K21 Multi-turn
LA EnDAT 2.1, Single-turn, induktiv
LB EnDAT 2.1, Multi-turn, induktiv

R Resolver

2- Comcoder 2048 Inkr/U

Kabel

Kabel mit IP67 Speedtec-Stecker

Kabel mit IP67 Speedtec-Stecker im Silikonschlauch
Konfektioniertes Kabel zum Anschluss an AKD
Zweikabelvariante mit offenen Kabelenden

Kabel mit IP69 Speedtec-Stecker
Kabel mit IP69 Speedtec-Stecker im Silikonschlauch

§<—|§'_7<G)UJ

Zweikabelvariante mit offenen Kabelenden im Silikonschlauch
Konfektioniertes Kabel in Silikonschlauch zum Anschluss an AKD

Bremse
2 24V DC Haltebremse

N Keine Bremse
S Spezial

KOLLMORGEN
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TYPENSCHLUSSEL

ERD Hygienische Edelstahl-Linearaktuatoren

........................................................................... + ERD 25 BNMO05 SM150 LMI - 0

ERD-Baureihe

Motor-/Aktuatorkombinion
und Aktuatorgrof3e

15 AKMH2 mit ERD15

20 AKMH3 mit ERD20

25 AKMH4 mit ERD25

30 AKMHS mit ERD30

t Ausfiihrung

0  Standard (FM2)
1 FFG

2 TRR

3 PCD

S Spezial

— Aktuatortyp

LMI Motor Inline

RP1 Motor
(Ubersetzungsverhtlnis 1:1)

Vorschub

Ball Nut Lead
BNMO5 5mm
BNM10 10 mm

www.kollmorgen.com

SM150 150 mm (konfigurierbar in 10 mm
Schritten von 150 mm bis 600 mm)

T3ISSNTHISNILdAL
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TYPENSCHLUSSEL
ICH Lineare Direktantriebe - Priméarteil

ICH 22-050-A1- TY-C1-0

Baureihe ICH J L Kundenspezifische Ausfiihrung
Iron Core High Voltage 00,01 02
Kennung Bauldnge ————— Kabeloptionen
11.22,33,44 Offene Enden
C1 400 mm
Primarteil Breite CZ 200 mm
030, 050, 075, 100 G3 100 mm
150, 200, 250 C4 1200 mm
Mit angeschlagenem Stecker
. P1 400 mm
Wicklung P2 200 mm
Al A5 P3 100 mm
P4 1200 mm
Temperatursensor
TY PTC und KTY
(Standard)

ICH Lineare Direktantriebe - Hall Sensoren

(Typenschliissel fiir Hall-Sensoren bei separater Bestellung)

HD - Y - Px

Hall-Option Kabeloptionen
HD = Digital Px - Kabel mit Sub-D Stecker
P1 =400 mm
P2 =200 mm
Wicklungsbeschaltung P3 =100 mm
Y =Y (Stern) P4 =1200 mm
D = A (Dreieck)

KOLLMORGEN




TYPENSCHLUSSEL

MCH Lineare Direktantriebe - Sekundarteil

i
<
o
MCH 050 - 512 - 01 -
— w
(el
pu
Sekundarteil Typ Kundenspezifische Ausfiihrung -
MCH Sekundarteil fiir ICH Primérteile 01 Standard mit Abdeckung aus 3
rostfreiem Edelstahl. m
02,03... Reserviert fir kundenspezifische -
Magnetbreite Sekundéarteil —— Ausfilhrungen
030 30 mm " .
050 50 mm Lange Sekundarteil
075 75 mm 064 64 mm
100 100 mm 128 128 mm
150 150 mm 256 256 mm
200 200 mm 512 512 mm
250 250 mm

www.kollmorgen.com 133




T3SSNITHISNILdAL

TYPENSCHLUSSEL

Cartridge DDR Rotatorische Direktantriebe

Cartridge DDR-Reihe j

C =230V AC-Wicklung
CH =400/480 VV AC-Wicklung

| m—

BaugriRRe

04 = 4.25" quadratisches Gehduse
05 = 5.43" quadratisches Gehduse
06 = 7.40" quadratisches Gehduse
09 = 9.68" quadratisches Gehduse
13 =13.78" quadratisches Gehduse

Motorlange

1 = Motorlénge kurz
2 = Motorldnge mittel
3 =Motorldnge lang

4 = Motorlange extralang
(nur BaugréBe 04 und 05)

Wicklungstyp

) ()

— XXX

Fiir Sonderausfiihrungen bestimmt.
Fiir Standardmotor weglassen.

Zertifizierungen

Keine Angabe = UL/CE-Zulassung
S =Keine UL-Zulassung

Dichtung

5 = abgedichtet

(Wellenoption , 1" — Schutzart IP64

bei kundenseitiger Abdichtung der
Schnittstellenseite)

(Wellenoption ,2" oder ,3" — Schutzart IP65
bei kundenseitiger Abdichtung der
Schnittstellenseite)

A B,C.D

Lageroption

0 = Ausfiihrung ohne Lager
(mit integrierter Transportsiche-
rung)

Befestigung
1 = Standard-Flanschbefestigung

Riickfiihrsystem

1=ENDAT 2.1 (C04, C05, C06, C09, C13)
3=BiSS B (C04, CO5, C06)

Stecker
1 = Option mit seitlichem Stecker
(nur BaugréRen 09 und 13)

2 = Option mit Stecker hinten
(nur BaugréBen 09 und 13)

3=Um 90° drehbare Stecker
(nur BaugréRe 04, 05 und 06)

Welle

1 = Hohlwelle mit Klemmkupplung
und Passfeder (nur BaugréRe 09
und 13)

2=Massive Welle mit Klemm-
kupplung und Passfeder (nur
BaugréRe 09 und 13)

3 =Massive Welle mit Schlitzring-
kupplung und ohne Passfeder
(nur BaugréRe 04, 05 und 06)
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TYPENSCHLUSSEL

KBM/TBM Gehduselose Direktantriebe

-
<
o
BM(S) - 25 HO1 - A XX =
— — — — — wv
(ep)
I
.
w
Produktfamilie — Sonderausfiihrungen o
KBM Gehéuseloser Direktantrieb —
KBMS Gehduseloser Direktantrieb mit
Sensoren
BaugroRRe —— Wicklungstyp
10 57 AB,C..
14 60
17 79
25 88
3% 118 Stacklange
43 163 00 Halber Stack
45 260 01 1
02 2
Isolation 03 3
H High Voltage Insulation (> 240 V AC) 04 4
05 5

TBM = Gehduseloser Direktantrieb von Modifikationen
TBMS = Gehduseloser Direktantrieb mit Hall-Sensor

Produktfamilie . .
Nummerierung zur Kennzeichnung

Winding Options
BaugrolRe (duRerer Durchmesser AB
60 )
7% Lénge
129
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Typenschliissel

DDR MOTOREN MIT GEHAUSE

T3SSNITHISNILdAL

Direct Drive Serie

D =115/230 V AC winding
DH =400/480V AC winding

Baugrole
06 =6.93" (4uRerer Durchmesser)
08 =8.60" (4uRerer Durchmesser)
10=11.19" (auRerer Durchmesser)
14 =14.25" (auBerer Durchmesser)

Rotorldnge
1 =Kurz

2 = Mittel
3=Llang

Wicklung
A = Standard mit Resolver 1
M = Standard mit Sinus-Encoder

Befestigung
1 =Frontbefestigung
2 =Flanschbefestigung

Reserviert fiir Sonderausfiihrungen

Dichtung

0=0hne Dichtung
5=1P652 - groRere Lange
7=1P672 - gréRere Lange

Lager-Option
1 = Ausfiihrung mit einen Lager design
2 = Ausfiihrung mit zwei Lagern

Riickfihreinheit
2 =Resolver ("A" Wicklung Typ 1)
3 =Sinus-Encoder (“M" Wicklung)

Wellenoption
1=Bohrung mit Ankopplung vorn

Stecker
2 =Gerade
3=90°, drehbar

Notes:
1. Nicht erhéltlich fir D14x & DH14x.
2. Motoren mit Encoder haben groere Lénge, siehe MalRzeichnung
3. Standard bei den Modellen D143 & DH143
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Email: info@stegmaier-haupt.de
Hitp: // www stegmaier-haupt.de
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